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Genel Bilgiler

Uretici, ekipmanin opsiyonel isletim parametrelerinin uygun olmayan, ihmal iceren veya hatali sekilde
kurulmasi veya ayarlanmasinin veya siriiclyle motorun uyumsuzlugunun neden oldugu herhangi bir
sonug konusunda yukimlulugu kabul etmez.

Bu kilavuzun igerigi, basim aninda dogrudur. Surekli iyilesme ve gelisme politikasina bagh olarak, uretici,
arinuin teknik 6zelliklerini veya performansini veya kilavuzun igerigini, ihbar vermeksizin degistirme hakkini
sakli tutar.

Her hakki saklidir. Bu kilavuzun herhangi bir kismi, yayincinin yazili onayi olmadan, fotokopi, kayit veya
bilgi depolama veya geri alma sistemi dahil olmak Uzere, higbir bigcimde veya elektrikli veya mekanik higbir
vasitayla gogaltilamaz veya iletilemez.

Siiriicii yazilimi siiriimii

Bu Uriin, en son yazilim strimduyle birlikte verilir. Bu surlicti, mevcut bir sistem veya makineye
baglanacaksa, ayni modeldeki mevcut sirtcllerle ayni islevselligi saglayabilmesi igin, tim sirlci yazilim
striimleri dogrulanmalidir. Bu durum, bir Control Techniques Servis Merkezi veya Onarim Merkez'nden
geri dénen surtcdler igin de gegerlidir. Sorulariniz igin lGtfen Griniin Ureticisi ile temasa gegin.
Sirdcinin yazihm sirim, Pr 11.29 (veya Pr 0.50) ve Pr 11.34'e bakilarak kontrol edilebilir. Bu,

Pr 11.29 xx.yy ve Pr 11.34 zz géruntilediginde, xx.yy.zz seklini alir. (6rn. yazim siirimii 01.01.00 igin,
Pr11.29 = 1.01 ve Pr 11.34 de 0 goriintiler).

Cevre mesaji

Control Techniques, Uretim ¢alismalarindan ve tim yasam dénguileri boyunca urtinlerden kaynaklanan
cevresel etkileri minimize etmeyi hedefler. Bu amag dogrultusunda, 14001 Uluslararasi ISO Standartlari
sertifikall bir Cevresel Yonetim Sistemi (EMS) kullaniyoruz. EMS, Cevre Politikamiz ve ilgili diger bilgiler
bilgiler, talep Gzerinde sagdlanabilir veya www.greendrives.com adresinde bulunabilir.

Control Techniques tarafindan Uretilen degisken hizli elektronik siriciler, enerji tasarrufu potansiyeline
sahiptir ve (artan makine/igslem verimliligi yoluyla) tim g¢alisma 6mri boyunca ham madde tiiketimini

ve atidi azaltabilir. Tipik uygulamalarda, bu olumlu gevresel etkiler, Grliniin Gretimi ve dmri sonunda
imhasina iliskin olumsuz etkilerin cok 6tesine geger.

Bununla birlikte, Grlinler zaman iginde caligsma surelerini doldurduklarinda, atiimamali, bunun yerine,

bir elektronik ekipman geri donlisiim uzmani tarafindan geri kazaniimahdir. Geri dénlistim uzmanlari,
verimli bir geri dénlisim igin, Urlinlerin ana pargalarina kolayca ayrilabilir oldugunu gérecektir. Birgok
parca birbirine gegmelidir ve alet kullaniimadan birbirlerinden ayrilabilir, diger parcgalar ise geleneksel
sekilde sabitlenmistir. Fiilen, Griniin tim pargalari geri déniigime uygundur.

Uriin ambalaji iyi kalitededir ve tekrar kullanilabilir. Biy(ik Uriinler, ahgap sandiklarda ambalajlanmistir,
daha kuglk Urinler ise, ylksek dlizeyde geri dontstlrilmus lif iceren glicli mukavva karton ambalajlarda
temin edilir. Tekrar kullaniimayacaksa, bu ambalajlar geri kazanilabilir. Uriinii saran koruyucu filmde ve
posetlerde kullanilan polietilen de ayni ydntemle geri donusturdlebilir. Control Techniques firmasinin
ambalaj stratejisi, dislik gevresel etkiye sahip, kolayca geri donUstirllebilir malzemeleri ve iyilesme
yolunda firsatlari belirleyen diizenli teftisleri desteklemektir.

Herhangi bir Grlin veya ambalaji geri donlstlirmeye veya imha etmeye hazirlaniyorsaniz, litfen yerel
mevzuati ve en iyi uygulamalari dikkate alin.

REACH yasalan

Kimyasallarin Kaydi, Degerlendirmesi, Yetkilendirilmesi ve Sinirlandiriimasina (REACH) iliskin EC
Yonetmeligi 1907/2006, Avrupa Kimyasal Maddeler Kurumu (European Chemicals Agency - ECHA)
tarafindan Tehlikeli Madde (Substance of Very High concern - SVCH) olarak dikkate alinan ve bu nedenle
bir zorunlu yetkilendirme adayi olarak listelenmis herhangi bir madde, belirtilen oranindan fazla igeriliyorsa,
rlin tedarikgisinin aliciya bildirmesini gerektirir.

Bu gerekliligin belirli Control Techniques Uriinlerine uygulanma sekline iliskin gtincel bilgiler igin, liitfen triin
tedarikginize bagvurun. Control Techniques durum degerlendirmesi, su adreste incelenebilir:
http://www.controltechniques.com/REACH
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Guvenlik Bilgileri

Uyarilar, ikazlar ve Notlar
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Bir Uyari, bir guivenlik tehlikesini dnlemek igin zorunlu bilgileri igerir. 2
X
-
5
]
Bir Ikaz, Uiriine veya diger ekipmanlara hasar riskini 6nlemek igin gerekli bilgileri igerir. g
[ —ikaz | 5
Bir Not, Grlinlin dogru sekilde isletimini saglamaya yardimci bilgileri icerir. Zm
£2
Elektrik guvenligi - genel uyarilar 2=
Sdructde kullanilan gerilimler, ciddi elektrik carpmalarina ve/veya yaniklara, hatta
6lime neden olabilir. Surtict lizerinde veya civarinda galigirken her zaman azami -
dikkat sarf ediimelidir. 2
Bu Kullanici Kilavuzunun ilgili yerlerinde, belirli uyarilar verilmektedir. 2
Sistem tasarimi ve personel giivenligi -
Sdrict, komple bir ekipman veya sistemle profesyonel sekilde bitiinlestirilecek § 5
bir bilesen olarak amaglanmistir. Siriict, hatali monte edildigi takdirde bir glivenlik 23
tehlikesi arz edebilir. g

Sdrucu, yuksek gerilimler ve akimlar kullanir, yliksek diizeyde depolanmis elektrik
enerjisi tagir ve yaralanmaya neden olabilecek ekipmanlari kontrol etmekte kullanilr.

Normal igletimde veya ekipman arizasi durumunda olasi tehlikeleri 6nlemek igin,
elektrik kurulumuna ve sistem tasarimina titizlikle dikkat edilmesi sarttir. Sistem
tasarimi, kurulum, devreye alma / baslatma ve bakim islemleri, gerekli egitim ve
deneyime sahip personel tarafindan yuritilmelidir. Bu kisiler, bu giivenlik bilgilerini ve
Kullanici Kilavuzunu dikkatle okumalidir.

Siriiciiniin STOP (DURDUR) ve SAFE TORQUE OFF (GUVENLI TORK KAPALI)
islevleri, tehlikeli voltajlar stricinin ¢ikisindan veya herhangi bir harici opsiyonel
Uniteden tamamen yalitmaz. Glg¢ beslemesi, elektrik baglantilarina erigim elde etmeden
once, onaylanmis bir elektrik ayirma / yalitma cihaziyla kesilmelidir.

Sadece SAFE TORQUE OFF (GUVENLI TORK KAPALLI) islevi harig olmak kaydiyla,
siiriicii iglevlerinden higbiri, personelin giivenligini saglamak amaciyla
kullanilmamalhdir, 6rn. giivenlikle ilgili iglevler i¢in kesinlikle kullanilmamahdir.

Sdricunun, ister amaglanan davranis dogrultusunda, isterse bir hata nedeniyle yanlis
isletimde, bir tehlikeyle sonuglanabilecek islevlerinde son derece dikkatli olunmalidir.
Sirtcinun hatal ¢alistigi veya kontrol sisteminin hasar, kayip veya yaralanmaya yol
acabilecegi veya izin verebilecedi tim uygulamalarda, bir risk analizi ydratulmeli ve
gerektiginde, riski azaltmak igin ileri dnlemler alinmahdir - érnegin, hiz kontrolinin
arizas! durumunda bir hiz agimi koruma cihazi veya motor freninin kaybi durumunda
bozulmaya dayanikli, mekanik bir fren.
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SAFE TORQUE OFF (GUVENLI TORK KAPALI) islevi, BGIA tarafindan, siiriiciiniin
beklenmedik sekilde galismaya baglamasinin énlenmesi konusunda, asagidaki standartlarin
gerekliliklerini kargilamasi agisindan onaylanmistir:

EN 61800-5-2:2007 SIL3
EN ISO 13849-1:2006 PLe
EN 954-1:1997 Kategori 3

SAFE TORQUE OFF (GUVENLI TORK KAPALI) islevi, giivenlikle ilgili bir uygulamada
kullanilabilir. Komple sistemin, ilgili glivenlik standartlarina gére emniyetli ve dogru
sekilde tasarlanmig olmasini saglamak, sistem tasarimcisinin sorumlulugundadir.

Cevresel sinirlamalar

Bu Kullanici Kilavuzunda surictinin nakliye, depolama, kurulum ve kullanimiyla ilgili,
belirtilen cevresel sinirlamalar da dahil olmak kaydiyla, tim talimatlara kesinlikle
uyulmalidir. Surtciller, asiri fiziksel glice maruz kalmamalidir.

Erisim
Sdrlcu erigimi, sadece yetkili personelle sinirlandiriimalidir. Kullanim yerinde gegerli
guvenlik mevzuatinin uyumlu olmalisi gerekenler.

Yangina kargi korunma

Sirlicu muhafazasi, bir yangin muhafazasi olarak siniflandiriimamistir. Ayri bir yangin
muhafazasi saglanmahdir. Ayrintili bilgi icin, bkz. kisim 3.1 Yangina karsi korunma /
sayfa 14.

Mevzuata uyum

Kurulumu gergeklestiren kisi, ulusal kablolama mevzuati, kaza 6nleme mevzuati ve
elektromanyetik uyumluluk (EMC) mevzuat gibi, ilgili tim dizenlemelere uymakla
sorumludur. iletkenlerin kesitsel alanlari, sigortalarin ve diger korumalarin segimi
veya koruyucu topraklama baglantilarina 6zel dikkat sarf edilmelidir.

Bu Kullanici Kilavuzu, belirli EMC standartlarina uyuma ulasma konusunda talimatlar icerir.

Avrupa Birligi iginde, bu trtiniin kullanildigr tim makineler, asagidaki yonergelere
uyumlu olmalidir:

2006/42/EC: Makine glivenligi.
2004/108/EC: Elektromanyetik Uyumluluk.

Motor
Motorun, Ureticinin 6nerilerine uygun sekilde kurulmasini saglayin. Motor saftinin agikta
kalmamasini saglayin.

Standart sincap kafesli asenkron motorlar tek hizda galistiriimak igin tasarlanmigtir.
Sdriclniin kapasitesini, bir motoru tasarlanan maksimum hizinin tizerinde galistiracak
sekilde kullanmak amaglaniyorsa, 6nce Ureticiye danisiimasi kuvvetle onerilir.

Dusuk hizlarda sogutma fani daha az verimli olacagindan, motorun asiri isinmasina
neden olabilir. Motor, bir koruyucu termistérle birlikte kurulmaldir. Gerekiyorsa,
elektrikli motor ile ¢galigan bir fan kullaniimalidir.

Sdrlclde ayarlanan motor parametrelerinin degerleri, motorun korunmasini etkiler.
Sirlcudeki varsayilan degerlere glivenilmemelidir.

Parametre 0.46 motor nominal akimina, dogru degerin girilmesi sarttir. Bu, motorun
termal korumasini etkiler.

Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Mekanik fren kontrolii

Fren kontrol islevleri, surtcuyle, harici bir frenin iyi koordine edilmis isletimine
olanak taniyacak sekilde verilmektedir. Gerek donanim gerek yazilim, yliksek kalite
ve glg standartlarina gore tasarlanmis olsa da, guivenlik islevleri olarak kullanimi
amaglanmamistir, rnegin bir hata veya ariza durumunda yaralanma riski vardir.

@
g
o
S

AusAnD

Fren birakma mekanizmasinin yanls igletimi, tim uygulamalarda yaralanma ile <
sonuglanabilir, glvenilirligi kanitlanmis bagimsiz koruma cihazlari da ilave edilmelidir. g

Z
Ayarlama parametreleri £
Bazi parametreler, suriicinln isletimi Gzerinde siddetli bir etki yaratir. Kontrollli sistem H
Uzerindeki etki dikkatle degerlendirilmeden, degisiklik yapiimamalidir. Hata veya §
bilingsiz igletim nedeniyle meydana gelebilecek istenmeyen degisiklikleri dnlemek icin i
Olglimler yapilmahdir. H

5
Elektrik kurulumu

Py
Elektrik garpmasi riski ER
Asagidaki konumlarda bulunan voltajlar, ciddi elektrik garpmalarina ve belki de 6lime 3=
neden olabilir:
* AC besleme kablolari ve baglantilari o
*  Cikis kablolari ve baglantilari %
*  SUriictnin birgok i¢ pargasi ve dis opsiyonel Uniteler z
Aksi belirtiimedigi strece, kontrol terminalleri tek yalitimlidir ve dokunulmamalidir. =
Depolanan enerji -
Sirticli, AC besleme kesildikten sonra, potansiyel olarak 6limcil bir gerilimle yUkIu § 7
kalan kondansatorler igerir. Strticliye gug verildiyse, AC besleme, calismanin devam % 3
etmesinden en az 10 dakika énce yaltiimaldir. g
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Uriin Bilgileri

21 Degerler
Sigortalar
Siruclye girisi sebeke beslemesi, asiri yuk ve kisa devreye karsi uygun korumayla
kurulmalidir. Asagidaki bélim onerilen sigorta degerlerini géstermektedir. Bu gereklilige
uymamak, yangin tehlikesine yol agacaktir.
Tablo 2-1 Boy 0 - 3 degerleri
Maks. Kablo boyutu . . .
siirekligiris| Sigorta ENG0204 UL508C Normal Yiik Agir Yiik
s n{!aks._ Nom. Mgt?.r I\{I.aks. Nom. Mgtc.’.r
Model 1 faz| 3 faz IEC uL |cinis| cikis |Giris| cikis surI:.Akll giic @ giicii | stirekl. giic @ glicii
96 sikis | oo | @ | SIS | Sy | @
akimi 230 V| akimi 230V
A| A| A| A |mm? mm?2|AWG| AWG| A kW hp A kw hp
SP0201 | 5,0 | 3,6 6 10 |0,75| 0,75 | 16 24 2,2 0,37 0,5
SP0202| 76 [ 56| 10 | 10 | 1 | 0,75 | 16 | 22 3,1 0,55 | 0,75
SP0203| 96 | 69 | 12 16 | 15| 0,75 | 14 20 4,0 0,75 1,0
SP0204 [ 135 89 16 | 20 | 25| 0,75 | 12 18 57 1,1 1,5
SP0205 [ 17,4123 20 | 20 | 4 | 0,75 | 12 | 18 75 15 2,0
SP0401 2,3 4 10 [0,75] 0,75 [ 16 24 1,3 0,37 0,5
SP0402 2,8 4 10 | 0,75| 0,75 | 16 24 1,7 0,55 0,75
SP0403 33| 6 | 10 |0,75| 0,75 | 16 | 24 2,1 0,75 1,0
SP0404 4.4 6 10 | 0,75| 0,75 | 16 22 3,0 1,1 1,5
SP0405 5,7 8 10 | 0,75| 0,75 | 16 20 4,2 1,5 2,0
SP1201 95| 10| 10 [ 1,56 10 | 14| 18 572 11 15 43 0,75 1,0
SP1202 11,3] 12 15 1 1,5 1,0 14 16 6,8 1,5 2,0 58 1,1 1,5
SP1203 164 20 | 20 | 40| 10 | 12| 14 9,6 2,2 3,0 75 15 2,0
SP1204 197 20 | 20 [ 40| 15 | 12| 14 11 3,0 3,0 | 10,6 22 3,0
SP1401 4.8 8 8 1,0 1,0 16 22 2,8 1,1 1,5 2,1 0,75 1,0
SP1402 5,8 8 8 1,0 1,0 16 20 3,8 1,5 2,0 3,0 1,1 1,5
SP1403 741 8 | 10|10 10 | 16 | 18 5,0 22 3,0 42 15 2,0
SP1404 10,6 12 15 ] 1,5 1,0 14 16 6,9 3,0 5,0 58 2,2 3,0
SP1405 1 12 15 | 1,5 1,0 14 14 8,8 4,0 5,0 7,6 3,0 5,0
SP1406 134 16 | 15 [ 25| 15 | 14 | 14 11 55 7,5 9,5 40 5,0
SP2201 18,11 20 | 20 | 40| 2,5 12 14 15,5 4,0 5,0 12,6 3,0 3,0
SP2202 226| 25 | 25 [ 40| 40 | 10 [ 10 22 55 7,5 17 40 5,0
SP2203 283 32 [ 30 [ 60| 6,0 8 8 28 7,5 10 25 55 7,5
SP2401 17120 | 20 [ 40| 2,5 12 14 15,3 7,5 10 13 55 10
SP2402 274 25 | 25 [ 40| 40 | 10 [ 10 21 ik 15 16,5 75 10
SP2403 276| 32 | 30 [ 60| 6,0 8 8 29 15 20 25 11 20
SP2404 276] 32 | 30 | 60[ 6,0 8 8 29 15 20
SP3201 437 50 | 45 | 16 | 16 6 6 42 11 15 37 7,5 10
SP3202 543 63 | 60 | 25 | 25 4 4 54 15 20 42 11 15
SP3401 36,2] 40 [ 40 | 10 10 6 6 35 18,5 25 32 15 25
SP3402 42,71 50 | 45 | 16 16 6 6 43 22 30 40 18,5 30
SP3403 535| 63 | 60 | 25 | 25 4 4 56 30 40 46 22 30
SP3501 6,7 8 10 [ 1,0 1,0 16 18 5,4 3,0 3,0 4,1 2,2 2,0
SP3502 82| 10 10 | 1,0 1,0 16 16 6,1 4,0 5,0 54 3,0 3,0
SP3503 A 12 15 [ 16| 1,0 | 14 | 14 8,4 55 75 6,1 40 5,0
SP3504 144116 | 156 [ 25| 15 | 14 | 14 11 75 10 9,5 55 75
SP3505 181 20 | 20 | 40| 25 | 12| 14 16 ik 15 12 75 10
SP3506 222 25 | 25 [ 40| 40 | 10 [ 10 22 15 20 18 11 15
SP3507 26,01 32| 30 [ 60| 6,0 8 8 27 185 | 25 22 15 20
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Tablo 2-2 Boy 4 - 6 degerleri )
<
Maks. HRC sigortg veya Kablo ebadi %
siirekl Sigorta devre kesici ile . - @
girig segenek 1 _seri halinde | Ensoz04 UL508C Normal Yik Agir Yuk &
sigorta secenegi >
akimi 2 3 3
yari. sigorta
HRC <
Model Kuz(?y IEC sinif| IEC I\{!aks. Nom. | Motor I\{!aks. Nom. | Motor §=
IEC | Amerika - - siirekl.| .. o . |siirekl| . o
3 faz snif | Ferraz gG sinif | Girig | Cikis | Girig| Cikis cikig giic @|giici @ cikig giic @|giici @ z
sy |ULsmifi| ar aximy | 220V 230V | 20 1 220V | 230 V g
J @
A A A A A | mm2| AWG | mm2| AWG| A KW hp A KW hp =
SP4201] 68,9 | 100 90 90 160 | 25 3 | 25 3 68 | 185 | 25 56 5 20 &
SP4202[ 78,1 | 100 | 100 1700 | 160 | 35 3 | 35 3 80 22 30 68 | 185 | 25 2
SP4203[ 999 | 125 | 125 125 | 200 | 70 1 70 1 104 | 30 40 80 22 30 =
SP4401[ 62,3 | 80 80 80 160 | 25 3 | 25 3 (3 37 50 G0 30 50 g
SP4402[ 796 | 110 | 110 100 | 200 | 35 2 | 3| 2 83 45 60 74 37 60 5
SP4403[ 972 | 125 | 125 125 | 200 | 70 1 70 1 104 | 55 75 96 45 75
[SP46071| 26,5 | 69 50 32 | 125| 4 0| 4 | 10 22 | 185 | 25 19 5 20 =
SP4602| 288 | 63 60 40 25| 6 [ 6 8 27 22 30 22 | 185 | 25 53
SP4603| 35,1 | 63 60 50 125 | 10 [ 10 8 36 30 40 27 22 30 g g
SP4604[ 41 63 60 50 25| 16 6 16 [ 43 37 50 36 30 40 g™
SP4605| 47,9 | 63 60 63 25| 16 3 16 3 52 45 60 43 37 50
SP4606| 56,9 | 80 60 63 125 | 25 4 | 25| 4 62 55 75 52 45 60
SP5201| 142 | 200 | 175 T60 | 200 | 95 | 20 | 95 | 2/0 | 130 | 37 50 105 | 30 70 @
SP5202| 165 | 250 | 225 200 | 250 | 120 | 4/0 | 120 4/0 | 154 | 45 60 130 | 37 50 o
SP5401| 131 | 200 | 175 160 | 200 | 95 | 20 | 95 | 2/0 | 138 | 75 100 | 124 | 55 T00 z
SP5402°| 156 | 250 | 225 200 | 250 | 120 | 4/0 | 120 4/0 | 168 | 90 125 | 156 | 75 125 E}
SP5601| 826 | 125 | 100 90 160 | 35 2 | 35 | 2 84 75 100 | 63 55 75
SP5602| 94,8 | 125 | 100 125 | 160 | 50 1 50 1 99 90 125 | 85 75 100 -
speaot| 241 [ 315 | 300 | 250 | 31s| 2X | 2X | 2X| 2X | 205 | 110 | 150 | 180 | 90 | 150 | | S o
70 | 2/0 | 70 | 200 e
« 2x 2x | 2x 2x =gyl
SP6402*| 258 | 315 | 300 300 | 350 [ 0| 40 | 120 | a0 | 236 | 132 | 200 | 210 | 110 | 150 g
[SP6601°| 138 | 200 | 200 200 | 200 [2x50] 2Xx1|2x50 2x1| 125 | 110 | 150 | 100 | 90 125 “
SP6602°| 156 | 200 | 200 200 | 200 [2x50] 2x1[2x50 2x1| 144 | 132 | 175 | 125 | 110 | 150

* Bu suruculere, dusuk ¢ikis frekanslarinda kapasite indirgeme uygulanmistir. Uygulama,
sifira yakin veya sifir hizda uzun sireler 6nemli tork gerektiriyorsa veya uzun sureli
asiryik (>%100) gerekiyorsa, ayrintili bilgi igin litfen striiciinin Ureticisiyle temas kurun.

Kisa siireli agir yuk limitleri
Asiri yuk limiti maksimum yiizde orani, segilen motora bagl olarak degisir. Motor nominal
akimi, motor gl faktdru ve motor sizinti endiktansindaki degisikliklerin tima, maksimum
olasi asin ylkte degisikliklerle sonuglanir. Tipik degerler, asagidaki tabloda gosteriimektedir:
Tablo 2-3 Boy0-5

QYVOLHVIAS |ewansied niojol

Calisma modu

Soguktan CL

%100'den CL

Soguktan OL

%100'den OL

Normal Galisma'da motor nominal akimina
bagli asin yiik degeri = slriici nominal akimi

165 s igin %110

9 sicin %110

165 s igin %110

9 s igin %110

Agir GCalisma'da motor nominal akimina bagli
asin yuk degeri = slrticu nominal akimi

40 s igin %175

6 sicin %175

60 s igin %150

8 sicin %150

Jojenowesed La||

motor igin

Agir Calisma'da asir yuk, tipik bir 4 kutuplu

28 s igin %200

3 sigin %200

40 s igin %175

6 sicin %175

s1yse) ezuy

uaIb|iq 1sa)sI 1N
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Tablo 2-4 Boy 6

Calisma modu

Soguktan CL

%100'den CL

Soguktan OL

%100'den OL

Motor nominal akimi, siiricii nominal
akimina esit Normal Yuk asiri yiku

165 s igin %110

9sicin %110

165 s igin %110

9 si¢in %110

Motor nominal akimi, siiricii nominal
akimina esit Agir Yuk asir yiku

60 s igin %150

8 sigin %150

97 s igin %129

15 sigin %129

Genel olarak surtici nominal akimi, tipik 4 kutuplu motor 6rneginde gosterildigi lizere,
varsayilan ayardan daha yuksek agsiri yiik seviyesine olanak taniyarak, eslesen motor
nominal akimindan yiiksek olur.
Asiri yik alaninda izin verilen slre, bazi siriict gliclerinde, cok dusik ¢ikis frekansinda

oransal olarak azaltilir.

Erigilebilecek maksimum asiri yiik seviyesi, hizdan bagimsizdir.

2.2 Plaka agiklamasi

Deger etiketlerinin konumu igin bkz. Sekil 3-8.

Sekil 2-1

Boy 0 icin tipik siiriicii deger etiketleri

Giig degeri etiketi

Model Frekans )
Seri no.
(SP0204 l SIN: 3000005001
Girig I/P 200-240V_50-60Hz _ 1/3ph_13.5/7.9A: "
gerilimi  \O/P0-240v _SPZ2W/TL 3ph 5.755 7Aj\ Tek/lc faz
r T giris akimi
Cikis gerilimi arahgi Motor  Tek/iig faz tepe
cikisi cikis akimi
Onay etiketi
Model G degeri
Tarih kodu
( [
SP0204 1.1kW Q26

Please read the manual before connecting

Electric Shock Risk: Wait 10 mins
A between disconnecting supplyA
and accessing terminals

Ser > S/N: 3000005001
eri no.

RoHS

Compliant

(€
C

SPZ 2 M/TL
LT
E171230

Designed in the U.K. Made in China

IND. CONTROL

EQUIPMENT  «— Onaylar

LISTED8D14

10
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Agir Yuk / Normal Yk

aralgi gug degeri gikis akimi

Sekil 2-2 Boy 1 - 6 icin tipik siiriici deger etiketleri A)
&
@
Giig degeri etiketi (boy 1 - 6) =3
=
Giris gerilimi Girig Faz Normal Yiik g
giig degeri frekansi sayisi gug degeri igin =
\. Y v ./ tipik giris akimi g
I/P 200-240V 50-60Hz  3ph 7AA
Model —» SP1201 s.No: 3000005001 <
O/P 0-240V SP15TL  4.3/52A Seri no. 3
" @
Cikig gerilimi &
o

Onay etiketi (Boy 1 - 6) %
Model Agir Yk / &
Ple\,*@ read manual before connecting. ] NO”’”?' YUE‘ =
SP1201  0.75/1.1kW elektrik degeri =
Electric Shock Risk: Wait 10 min between s
disconnecting supply & removing covers =%
Con 0 (€ «— Onaylar 5
us
SP1,5TL STEDSDLA 4
Serino. |, SerNo: 3000005001  Made inU Zm
STDL25 £2
g
L—— = Musterive é =
tarih kodu
Giig boliimii etiketi (Sadece boy 5 ve 6) w
i ¢ y5ves) AGir Yk / 3
Model Normal Yiik o
glic degeri Miisteri ve =
- . tarih kodu c
SP5402 75 1 90kW STDN39
Please read manual before connecting.
Electric Shock Risk: Wait 10 min between
disconnecting supply & removing covers g
D
Girig gerilimi —»1/P 380-480V  50-60Hz 3ph 152.0A Onayl 3 o
Cikis gerilimi —»O/P 0-480V 156 / 168A Us (€ naylar 3 g
. __1-w SerNo: 3000005001 SP100T u¥eoeoe E171230 32
Seri no. l IR R ORI a1 U< ]
Girig  Agir Yuk / Normal Faz sayisi ve Normal
frekansi Yik gii¢ degeri Yk gug degeri igin

cikis akimi tipik giris akimi
Model no.

sPle64]0[1]

Onay anahtarlar

Unidrive iiriin serisi

SP: Gozim Platformu c€ CE onay! Avrupa

QYVOLYVINS  [Bwlisiied niojoy

Komple inverter striici

SP kasa boyutu — 0 C igareti onay! Avustralya

N1652

Gerilim degeri
Gerilimden bagimsiz
200V - 240V

380V - 480V

500V - 575V

500V - 690V

UL / cUL onayi ABD ve Kanada

Jojenowesed La||

oA NO

Yapilandirma

0: Duvar montajli striict

1: Bagimsiz kabinli stirtict

2: Duvara montajli, dinamik olmayan fren kontrol
3: Bagimsiz kabinli, dinamik olmayan fren kontrol

Akim gii¢ degeri basamagi }—

Derecelendirme etiketlerinin konumu igin bkz. kisim 3-8 Boy 0 - 6 stiriiciiniin 6zellikleri /
sayfa 25.

sIyse) ezuy

uaIb|iq 1sa)sI 1N

Unidrive SP Kullanim Kilavuzu 1
Yayin No: 2 www.controltechniques.com



2.3

Cikig akimi
Deger etiketinde verilen surekli ¢ikis akimi degerleri, maksimum 40 °C, 1000 m rakim

ve 3.0 kHz anahtarlama icin gegerlidir. Daha yuksek anahtarlama frekanslari, 40 °C
Uzerindeki ortam sicakliklari ve daha yiksek rakim icin kapasite indirgeme gereklidir.
Kapasite indirgeme konusunda ayrintili bilgi igin, strlicliyle birlikte verilen CD'de yer
alan Unidrive SP Kullanici Kilavuzu'na bagvurun.

Giris akimi

Girig akimi, besleme gerilimi ve empedansindan etkilenir. Deger etiketinde verilen giris
akimi, tipik giris akimidir ve dengeli bir besleme igin belirtilmigtir.

Secenekler / Aksesuarlar
Sekil 2-3 Siirucu 6zellikleri ve segenekler

Harici ayakizi /
kitaplik EMC filtresi

SMARTCARD*

15 yollu D tip

Tus Takimi R
donustirica

SM-Tus Takimi
SM-Tus Takimi Plus

Dahili fren direnci
(sadece boy 0 - 2)

¥

Geri besleme Otomasyon
SM-Universal Kodlayici Plus (/O Geniglemesi)
SM-Coziict SM-I/0 Plus
> SM-Kodlayici Plus SM-1/O Lite
2 SM-Kodlayici Cikis Plus SM-I/O Zamanlayici
SM-I/0 PELV
kablosu FieldbusSLM oo oY
SM-PROFIBUS-DP-V1
@é\ﬁ SM-DeviceNet SM-I/0 24V Korumali
5 SM-SIKIAT(EESUS (Uygulamalar)
SM-CANopen SM-UyguIamaIar_
SM-SERCOS SM-Uygulamalar Lite
SM-Uygulamalar Lite V2
SM-Ethernet SM-EZMotion
SM-LON SM-Uygulamalar Plus
SM-EtherCAT SM-Register
SM-Guvenlik
SLM
SM-SLM

* Siriculyle birlikte verilen parga.

12
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Tablo 2-5 Sirucuyle birlikte verilen pargalar o)
Aciklama Boy0 | Boy1 | Boy2 | Boy3 | Boy4 | Boy5 | Boy6 §
Kontrol o §
konnektérleri ’ =
! ) 5
Réle konnektorii ﬁ c
g
UL uyari etiketi b &
befors removing cover 2
Topraklama #g% =
destegi B 5
2
Z
Panel disina =
dogru montaj 5
contasi
Py
Panel disina 5%
dogru montaj €%
destegi m 2=
Yuzey montaj \
destekleri -
il
D
En st ylizey z
kurulum >
destekleri
B
Naylon pullar M6 @I @ mg g5
@ 3
52
Sizdirmazhk 7o %
klipsleri
5
Montaj vidalar @@@@ % %M&ZO :
M4x10 8
W)
Topraklama é
kelepgesi »
<
Z
Toprak hatt a
koprist P
[S]
DC terminal kilifi =
kopca deligi z
j<
Ferrit halka E]
@
Besleme ve %‘
motor konnektori|
- - >
Zemin sabitleme =1
vidalari @ @MGXQ | | ‘ §
@
Fan besleme %
konnektori
Cc
—
IP54 conta o
8
IP54 ek pargasi e &

Unidrive SP Kullanim Kilavuzu 13
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w

Mekanik Kurulum

Guvenlik Bilgileri

>

UYARI

Talimatlari izleyin

Mekanik ve elektrikli kurulum talimatlari titizlikle izlenmelidir. Tim soru veya stipheler
icin ekipmanin tedarikgisiyle temasa gecilmelidir. strtctinin ve herhangi bir dig
opsiyonel Unitenin kurulumunun ve igletme ve bakimini yapma bigiminin, Birlesik
Krallik'taki iste Saglk ve Giivenlik Yasasinin veya ekipmanin kullanildigi herhangi
bir Glkedeki gecerli yasa, dizenlemeler ve uygulama kurallarinin gerekliliklerine
uymasini saglamak, cihaz sahibinin veya kullanicisinin sorumlulugundadir.

A

Biriken sarj

Sdrict, AC besleme kesildikten sonra, potansiyel olarak dlimcul bir gerilimle
yuklu kalan kondansatorler icerir. Surticiye gug verildiyse, AC sebeke beslemesi,
calismaya baslamadan ez az 10 dakika 6nce kesilmelidir.

Normal olarak kondansatdrler, dahili bir direng ile bosaltilir. Belirli, olagan digi ariza
kosullari altinda, kondansatérlerin tahliyeyi gerceklestirememesi veya gikis terminallerine
uygulanan bir gerilimle bosaltiimasinin engellenmesi mimkundir. Strlcd, ekrani aniden
kararacak sekilde kapanmiyorsa, kondansatérlerin bogalmamis olmasi mumkuinddr.

Bu durumda, Control Techniques veya yetkili distribtorlerine danisin.

A

Kurulumu yapan kisi(ler)in yeterliligi

Siruci, guvenlik ve EMC gerekliliklerini bilen profesyonel kisiler tarafindan kurulmalidir.
Nihai Grtndn veya sistemin, kullanilacagi ulkedeki ilgili tim yasalara uymasini
saglamak, montaji yapan kisinin sorumlulugundadir.

>

Boy 4, 5 ve 6 surUcilerin agirliklan, asagida verilmektedir:
Boy 4: 30 kg
Boy 5: 55 kg
Boy 6: 75 kg

Bu modelleri tagimak Gzere kaldirirken uygun dnlemleri alin.

Terminal (ug) kapaklarini degistirirken, vidalar, maksimum 1 N m (0,7 Ib ft) torkla

sikilmahdir.

31 Yangina kargi korunma
Sirucl muhafazasi, bir yangin muhafazasi olarak siniflandiriimamistir. Ayri bir yangin
panosu saglanmalidir.
ABD'de kurulum igin, bir NEMA 12 muhafaza uygundur.
ABD digindaki kurulumlar igin, (IEC 62109-1'e dayali, PV eviriciler standardi)
asagidakiler 6nerilmektedir.
Pano, metal ve/veya polimerik olabilir. Polimer pano, minimum kalinlik agisindan en az
UL 94 sinif 5VB'yi karsilayan malzemelerin kullanildigi daha genis panolar icin
Ozetlenebilecek gereklileri karsilamalidir.
Hava filtresi kurulumlari, en az sinif V-2 olmalidir.
Tabanin konumu ve boyutu, Sekil 3-1'de gosterilen alani kapsamalidir. Alan iginde 5°
aclyla gizilmis yanlarin herhangi bir kismi da, yangin panosu tabaninin bir pargasi
olarak dikkate alinmahdir.

14 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Sekil 3-1 Yangin panosu taban yerlesim plani )
=
©
«Q
2

Strticil g
@

Q

/ 2

nwinjnny
yupie3

Taban, tabanin bir pargasi olarak dikkate alinacak yan kisimlar dahil olmak (izere,
yanan malzemenin digari ¢cikmasini 6nleyecek sekilde tasarlanmalidir - ya hi¢
acikligi olmamalidir, ya da bir kapakh veya surgull bir yapida olmaldir. Bu, kablo,
vb. agikliklarinin, 5VB gerekliliklerini karsilayan malzemeyle veya yukarida belirtilen
kapak veya surgu sistemiyle, sizdirmazliklarinin saglanmasi anlamina gelir.

Kabul edilebilir kapak veya surgu iskeleti igin bkz. Sekil 3-2. Bu, beton zeminli kapali
(sinirh erigim) bir elektrikli isletme alaninda yapilan kurulumlar igin gecerli degildir.

uayeiseg

J9jas8Welsed
lowa]

Sekil 3-2 Yangin muhafazasi kapak veya siirgii iskeleti

2 kat "X’ N
ten az degil Bolme plakalari (muhafazanin

tabaninin altinda veya ustiinde olabilir)

X | | | |
T

Yangin muhafazasinin alti

Jojenowesed La||| QYUVOLYVINS [ewlnsiied niojop

siyse) ezuy

uaIb|iq 1s8)sIT 1N

Unidrive SP Kullanim Kilavuzu 15
Yayin No: 2 www.controltechniques.com



3.2 Montaj yontemleri
Unidrive SP Boy 1 - 6'nin montaji, uygun destekler kullanilarak, panel ylzeyi veya panel
disina dogru yapilabilir. Boy 0 sadece ylzey montaja olanak tanir.

Siricu belirli bir stire yuksek yik kosulunda kullaniimigsa, sogutucu panel 70 °C''yi
asan sicakliklara ulagabilir. Sogutucu panele insan temasi 6énlenmelidir.

Panel disina dogru montajda IP54 koruma sinifina (NEMA 12) ulagmak igin, bir IP54 ek
pargasi takilmalidir (Boy 1 ve 2). Bkz. kisim 10.7 /sayfa 109. IP54 ek pargasi takildiginda
elektrik kapasitesi indirgenmelidir. Ek olarak, muhafaza icin iyi bir sizdirmazlik saglamak
Uzere, verilen conta, surlicliyle arka plaka arasina takilmaldir. Sogutucu panele takil
frenleme direnci ile surlici montaji panel disina dogru yapilmasi gerekiyorsa, sirlcunin
kurulumuna baglamadan énce direngle birlikte verilen Frenleme Direnci Kurulum
Sayfasi'na basvurun. Ayrintili bilgi igin, sirtclyle birlikte verilen CD'de yer alan Unidrive
SP Kullanici Kilavuzu'na bagvurun.

Sekil 3-3 Yeni giris koruyucu etiket

Girig
koruyucu
etiketler

Girig koruyucu etiketler (yukarida Sekil 3-3'de gosterilmistir), strGiciiniin montaji sirasinda
ve tum elektrik kablolari baglanana kadar yerinde kalmaldir. Etiketler, ilk ¢calistirmadan
once gikariimahdir.

16 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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3.3 Sirucu boyutlar

LBNIBIIG MUSAND

ua|IBlIg unin

nwinjnny
yupie3

A B Cc
Boy

mm mm mm
0 322 62 226
1 368 100 219
2 368 155 219
3 368 250 260
4 510 310 298
5 820 310 298
6 1131 310 298

uayeiseg

J9jas8Welsed
lowa]
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3.4

Yuzey montaji

47 40,0+5,0 mm
mm
7.5 mm ’ 106+1,0 mm
< > o P85mm omm - 26,5 mm
S e T e
‘o iy
30,0 mm
292 mm 370,0+1,0 mm 337.541.0 mm
gt *L ‘
osamt 6 mm o e
26,5 mm
258,6+0,5 mm
@6,5 mm 28,5 mm
o Y
25,7+0,5 mm
97 mm 4
47 mm
b b 528,8+0,5 mm
327+1,0 mm b 839,340,5 mm
b 1150,8+0,5 mm
J— pr— v
26,5 mm/ o - : v
""" WS mm
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3.5 Panel disina dogru montaj

—70+0,3 mm
P —

26,5 mm
70,0603 mm [285m™ 35,0+0,15 mm

15,64£0,5 mm 64,6+0,5 mm

148+0,5 m

343,0£0,5 mm

294+0,5 mm

101,5+0,5 mm

135,5+0,5 mm
60,5+0,5 mm

56+0,5 mm

286,0+0,5 mm

236 +0,5 mm

b 487,0£0,5 mm 540,3+0,5 mm
287+0,5 mm
b 797,5£0,5 mm 825,6+0,5 mm
b 1107,8+0,5 mm 1161,240,5 mm

8+0,3mm

26,5

135,5+0,5 mm

193+0,5 mm

Lepblig usAnD

ua|iblig unin

A
3
<
=
c
3

Nuese

nwnjnny]
AR

uaye|Seg

Jajapweled
[EIETH

Jojpewesed ual|| QYVOLYVINS [ewunsied niojopy

sIysa) ezuy

Sadece Boy 1 - 3: Suriiciiniin montaji, panel disina dogru yapiliyorsa, montaj deliklerine
erisim saglamak Uzere, ana terminal kapaklari ¢ikariimalidir.

uelbiq 1sa1siT N
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3.6 Muhafaza

Panel Yerlesim Plani
Kurulumu planlarken, diger cihazlara / yardimci ekipmana uygun notlari da dikkate
alarak, litfen asagida verilen semadaki acikliklara uyum gosterin.

Sekil 3-4 Panel Yerlesim plani

Opsiyonel fren direnci ve asir yiki

K

Opsiyonel fren direncini ve
asiri ylk harici pargasini
kabine yerlestirin (tercihen
kabinin yanina veya lzerine).

AC besleme kontaktori
ve sigortalar veya MCB

Suriicl ve harici EMC filtresi
i¢in, minimum agikliklarin
korundugundan emin olun.
Zorlanmis veya konveksiyon
hava akisi, herhangi bir cisim

N
>

afaza

veya kablo ile kisitlianmamalidir

Harici EMC filtresi, kitaplik montajllL
(strGctintin yaninda) veya ayakizi
montajli (stirtict filtre Gzerine

monte edilmig durumda) olabilir.

Harici kontrol

i\\\\\@ N

cihazi I

@ Boy 0 ve 1: 20 mm
Boy 2 - 6: 230 mm

Not

EMC uyumlulugu igin:

1) Harici bir EMC filtresi
kullanirken, her suriict igin bir
filtre gereklidir

2) Gug kablolamasi,
surlicuden tim yo6nlerde en az
100 mm mesafede olmalidir
3) Sirtcude ve filtre montaj
noktalarinda dogrudan metal
temasini saglayin (tuim
boyalar giderilmelidir)

Sinyal kablolari

en az 300 mm mesafede
ybénlenmesini planlayin

Tum sinyal kablolarinin stirictiden
ve herhangi bir gii¢ kablosundan

20
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3.7 IP54 ek pargasini takma

ualblig unin | uBiBIg HuBAND

nwinjnny
yupie3

uayeiseg

J9jas8Welsed
lowa]

6. Conta, aksesuar kutusunda bulunur. 4. 1P54 ek pargasi, aksesuar kutusunda bulunur.

siyse) ezuy  [iojonowesed Lol AYVOLYVINS [BwansSiied niojon
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3.8
3.8.1

EMC filtreleri

Dalhili filtre

Ozel bir neden yoksa, dahili EMC filtresinin yerinden ¢ikarilmamasi énerilir.

Sdrlcd, bir Regen sisteminin parcasiysa veya bir IT besleme Uzerindeki Unidrive SP
Boy 3 - 6 ise, dahili EMC filtresi ¢ikariimahdir.

Dahili EMC filtresi, besleme kaynagini etkileyen radyo frekansi girisimini azaltir.
Motor kablosunun kisa oldugu durumlarda, ikinci ortam icin EN61800-3:2004
gerekliliklerinin karsilanmasina olanak tanir - ayrintil bilgi igin, bkz. strictyle birlikte
verilen CD'de yer alan Unidrive SP Kullanici Kilavuzu. Daha uzun motor kablolari igin,
filtre, girisim seviyesinde faydali bir azalis saglamaya devam eder ve siriciiniin
limitine kadar olan herhangi bir uzunluktaki ekranli (zirhli) kablo ile birlikte
kullanildiginda, ortamdaki endustriyel ekipmanlarin sorun yasamasi pek olasi degildir.
Boy 0 - 3 igin 28 mA ve Boy 4 - 6 igin 56 mA topraklama sizinti akimi (400 V, 50 Hz
besleme Uzerinde) kabul edilebilir veya yukaridaki kosullar aslina uygun oldugu
takdirde, filtrenin tim uygulamalarda kullaniimasi énerilir.

Sekil 3-5 Boy 0 dahili EMC filtresinin ¢ikariimasi

22
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Sekil 3-7 Boy 4 - 6 dahili EMC filtrelerinin ¢ikarilmasi

LBNIBIIG MUSAND

ua|IBlIg unin

Zm
. = g c %
3.8.2 Harici filtre 53
[=
Schaffner Epcos
No L1, L2, L3 £ No L1,L2,L3 L g
- - [5)
1 ph a
SP0207 >
SP0202 - -
SP0203| 4200-6000 | *™MM” 1 g8 Nm | *™MM” 1 98Nm B
SPOI0A 12 AWG 12 AWG g §
SP0205 28
3 ph Q
SP0201 g
SP0202 — 4 2 g
SP0203|4200-6001 | ™M 1 08Nm | 7™M 108Nm g
SP00A 12 AWG 12 AWG 3
SP0205 3
SP0401 "
SP0402 — — <
SP0403| 4200-6002 | *™MM” 1 g8 Nm | 4™MM” 1 g8Nm 7
SEOA0E 12 AWG 12 AWG §
SP0405 8
SP1201 2 2 =
4200-6118 | 4MM” 1 g8 Nm M5 |3,5Nm|4200-6121| 4MM” | ggNm | M5|3,0Nm 3
SP1202 12 AWG 12 AWG =
SP1203 2 2 2
4200-6119 | 4MM” 1 g8 Nm| M5 |3,5Nm]|4200-6120| 4MM” | 06 Nm | M5 | 3,0Nm g
SP1204 12 AWG 12 AWG g
SP1401 g
2 2 —
SP1402) 1o00-6118 | 4MM° | 0gNm | M5 |35Nm |4200-6121| 4MM° | 06 Nm | M5 | 3,0Nm
SP1403 12 AWG 12 AWG z
SP1404 5
SP1405 2 2 3
4200-6119 | 4MM” 1 g8 Nm M5 |3,5Nm|4200-6120| 4MM” | g6 Nm | M5|3,0Nm E
SP1406 12 AWG 12 AWG o
SP2201 5 )
SP2202| 4200-6210 | 10 MM™ | 5 N m M5 | 3,5Nm |4200-6211 | 10mMM® |4 35N m| M5 | 3,0Nm g
8AWG 8AWG [
SP2203 &
é.
=2
&
=)
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Schaffner Epcos
No. L1,L2, L3 L No. L1,L2,L3 £L
SP2401
2 2
SP2402) 1500-6210 [ 10MM? | 5N m | M5 | 35N m |4200-6211 [ 10MM? |4 35 N m| M5 | 3,0Nm
SP2403 8AWG 8AWG
SP2404
SP3201 2 2
4200-6307 | 16MM™ 1 2o Nm | M6 | 3,9Nm|4200-6306| 16 MM | 22 Nm | M6 | 51Nm
SP3202 6AWG 6AWG
SP3401 > P
SP3402| 42006305 | 18 MM” | 55 Nm | M6 | 3,9Nm|4200-6306 | 16 ™M™ | 5o Nm | M6 | 51Nm
6AWG 6AWG
SP3403
SP3501
SP3502
SP3503 5 2
SP3504 | 4200-6309 | 18 MM~ 1 2o Nm | M6 |3,9Nm|4200-6308 | 18 MM~ | 5o Nm | M6 |51Nm
6AWG 6AWG
SP3505
SP3506
SP3507
SP4201
SP4202
SP4203 50 mm? 50 mm2
SPA407 4200-6406 0AWG 8Nm M10 25N m | 4200-6405 0AWG 6,8Nm |[M10| 10N m
SP4402
SP4403
SP4601
SP4602
SP4603 25 mm2 50 mm2
SPA604 4200-6408 2JAWG 23Nm M6 3,9 N m | 4200-6407 0AWG 6,8Nm |[M10| 10N m
SP4605
SP4606
SP5201
SP5202 95 mm? 95 mm?
SP5401 4200-6503 L/0AWG 20N m M10 25 N m |4200-6501 A/0AWG 20Nm |[M10[ 10N m
SP5402
SP5601 50 mm? 95 mm?
SP5600 4200-6504 OAWG 8Nm M10 25N m | 4200-6502 4/0ANG 20Nm |[M10[ 10N m
SP6401
SP6A0D 4200-6603 M10 25 N m | 4200-6601 M10| 10N m
SP6601
SPE602 4200-6604 M10 25 N m | 4200-6602 M10| 10N m
Boy 0 - 3 icin harici EMC filtreleri, alt montaj veya yan montaj olabilir. Boy 4 - 6 igin harici EMC
filtreleri, strliciiniin Ust kismina monte edilmek lzere tasarlanmistir.
Yangin tehlikesinden kaginmak ve UL listelemesinin gegerliligini muhafaza etmek igin,
guc ve topraklama terminalleri icin belirlenen sikma torklarina bagli kalinmahdir.
Ayrintili bilgi igin, surtcuyle birlikte verilen CD'de yer alan Unidrive SP Kullanici
Kilavuzu'na bagvurun.
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3.9 Siriicu ozellikleri A)
Sekil 3-8 Boy 0 - 6 siiriiclintin 6zellikleri g

@

SMARTCARD g:

S

=)

2

JUpRI3

nwinjnny

uayeiseg

J9jas8Welsed
lowa]

QYVOLYVINS  [Bwlnsiied niojoy

Jojenowesed La||

sIyse) ezuy

Pozi Pz 3
/10 mm
2,5Nm

A. Seri iletisim B. Gli¢ degeri etiketi
C. Kodlayici D. Dahili EMC filtresi
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Elektrik Kurulumu

> |

UYARI

Elektrik garpmasi riski
Asagidaki konumlarda bulunan gerilimler, ciddi elektrik carpmalarina ve belki de 6lime
neden olabilir:

AC besleme kablolari ve baglantilari
» DC ve fren kablolari ve baglantilari
*  Cikis kablolari ve baglantilari
«  Surtcunun birgok i¢ parcasi ve dis opsiyonel Uniteler
Aksi belirtiimedigi slirece, kontrol terminalleri tek yalitimlidir ve dokunulmamalidir.

UYARI

izolasyon cihazi
AC besleme baglantisi siirliciiden, herhangi bir kapak sokiilmeden veya herhangi bir servis
calismasi yapilmadan 6nce, onaylanmis bir izolasyon cihazi kullanilarak ayrilmahdir.

UYARI

STOP (DURDUR) iglevi
STOP iglevi, tehlikeli olabilecek gerilimleri striictiden, motordan veya herhangi bir harici
opsiyonel Uniteden kaldirmaz.

UYARI

SAFE TORQUE OFF (GUVENLI TORK KAPALI) islevi
SAFE TORQUE OFF iglevi, tehlikeli olabilecek gerilimleri siirlictiden, motordan veya
herhangi bir harici opsiyonel tiniteden kaldirmaz.

> i

UYARI

Depolanan Gerilim

Sdrict, AC besleme kesildikten sonra, potansiyel olarak 6limcdul bir gerilimle yikli
kalan kondansatorler igerir. Strlclye gug verildiyse, AC besleme, galismanin devam
etmesinden en az 10 dakika 6nce yalitiimaldir.

Normal olarak kondansatorler, dahili bir rezistérle bosaltilir. Belirli, olagan disi ariza
kosullari altinda, kondansatorlerin bosaltilamamasi veya ¢ikis terminallerine uygulanan bir
gerilimle bosaltiimasinin engellenmesi miimkundur. Sirlcd, ekranin aniden kararmasina
neden olacak sekilde kapanmiyorsa, kondansatoérlerin bogalmamig olmasi mimkuindur.
Bu durumda, Control Techniques merkezine veya yetkili distribitdrlere danisin.

UYARI

>

Fis ve prizle temin edilen ekipman

Siricd, fis ve prizle bir AC beslemeye bagli ekipmanin igine kuruluyorsa, 6zel dikkat
sarf edilmelidir. Stricinin AC besleme terminalleri dahili kondansatérlere,

guvenlik izolasyonu saglamayi amaglamayan dogrultucu diyotlar Gzerinden baglanir.
Fis, prizden gikarildiginda fis uglarina dokunulacaksa, fisi striictiden otomatik olarak
izole eden bir arag¢ kullaniimahdir (6rn. bir mandalli réle).

>

UYARI

Sabit Miknatisl Motorlar

Daimi miknatish motorlar déndiklerinde, siiriicii beslemesi kesilse bile, elektrik enerjisi
uretirler. Bu meydana gelirse, surict motor terminalleri Gzerinden enerjilenecektir.
Motor yiikl, besleme kesildiginde motoru déndirmeye yeterliyse, herhangi bir
hareketli pargaya erisim saglamadan 6énce motor, surlctden izole edilmelidir.

Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Besleme tipleri
Tam sirtciler, tim besleme tipleri Gzerinde kullanima uygundur, 6rn. TN-S, TN-C-S,
TTve IT.

Azami 600 V gerilimli beslemeler, herhangi bir potansiyelde topraklamaya sahip olabilir,
orn. dogal, merkezi veya kose (“toprakl tGiggen”).

600 V Uzeri gerilime sahip beslemeler, kdse topraklamaya sahip olamaz.

Sirlculer, IEC60664-1 uyarinca, kurulum kategorisi Il ve altindaki besleme sistemlerinde
kullanima uygundur. Bu, bir binadaki besleme kaynaginda daimi olarak baglanabilmeleri
anlamina gelir, ancak dis mekan kurulumunda, kategori V'l kategori lll'e diglrmek igin,
ek asiri gerilim énleme (gegici voltaj ani yiikselme 6nlemesi) saglanmalidir.

Siiruct, (topraksiz) bir IT besleme tizerinde kullanilacaksa, ayrintili bilgi icin Unidrive SP

4.2

Kullanic Kilavuzu'na bagvurun.

Degerler

Bkz. kisim 2.1 Degerler | sayfa 8.

Maksimum surekli giris akimi

Maksimum surekli giris akiminin degerleri, kablo ve sigorta secimine yardimci olmak
amaciyla verilmektedir. Bu degerler, yiksek diizeyde dengesiz beslemeye neden olabilecek,
en kotl kosullar igin belirtilmistir. Maksimum surekli giris akimi igin belirtilen deger, giris
fazlarinin sadece birinde gorullr. Diger iki fazdaki akim, cok daha dlsuk olacaktir.
Maksimum strekli giris akiminin degerleri, %2 negatif faz siralama dengesizligine sahip
bir besleme igin belirtiimis ve kisim 2.1 Degerler | sayfa 8'de verilen maksimum
besleme hatali akiminda derecelendirilmigtir.

kisim 2.1 Degerler | sayfa 8'e dnerilen kablo ebatlari, sadece bir rehber nitelidi tasir.
Kablolarin dogru ebatlari konusunda, yerel kablo diizenlemelerine basvurun. Bazi
durumlarda, asir gerilim diigsmelerini 6nlemek Uzere, daha bly(k bir kablo gerekebilir.

kisim 2.1 Degerler | sayfa 8 dnerilen ¢ikis kablo boyutlari, motor maksimum akiminin

sUrdcunun akimiyla eslestigini var sayar. Dusuk nominal guglu bir motor kullanildiginda,
kablo degeri motorun degeriyle eslesecek sekilde segilebilir. Motorun ve kablonun asir yiike
karsi korunmasini saglamak igin, stricl, dogru motor nominal akimiyla programlanmalidir.

UL listesi, dogru tipte UL-listeli sigorta kullanimina baglidir ve simetrik kisa devre akim,

boy 1 - 3 icin 5kA'i gegmiyorsa uygulanir.

LBNIBIIG MUSAND

ue|IBlIg unin

wn|nny yiuexsy

uayleiseg

J9ja8Wwelsed
[EIET

A

Sigortalar

Siruciye giden AC besleme, asiri ylk ve kisa devrelere karsi uygun korumayla birlikte
kurulmaldir. kisim 2.1 Degerler | sayfa 8 6nerilen sigorta degerlerini géstermektedir.
Bu gereklilige uymamak, yangin tehlikesine yol acacaktir.

AC beslemeye giden tim yiikli bagdlantilarda, bir sigorta veya diger koruma mutlaka

kullaniimahdir.

Boy 1 - icin, agagidaki kosullarda, sigortalar yerine, C tipli bir MCB (minyatlr devre

kesici) veya MCCB (kaliplanmig kasali devre kesici) kullanilabilir:

+ Hata giderme kapasitesi, kurulum igin yeterli olmaldir.

* Boy 2 ve 3igin, sirici, yangin durumundaki gereklilikleri kargilayan bir pano igine
monte edilmelidir.

Tum UL liste gereklilikleri igin bkz. Bélum 11 UL Listesi bilgileri | sayfa 119.

Sigorta Tipleri
Sigorta geriliminin nominal degeri, surticiniin besleme gerilimine uygun olmalidir.

Jojenowesed ua||| QUVOLYVINS [ewlnsiied niojol
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4.3 Gig¢ baglantilan
Sekil 4-1 Boy 0 gii¢ baglantilan

SP020X = 200 - 240V+%10
SP040X = 380 - 480V+%10

Konnektdr ézellikleri: Ana gli¢

Giig kablosunun maksimum boyutu = 4,0 mm? Toprak kaynag

(10AWG) Tork ayari =1 N m hatti L1* L2* L3*
\ \ \ ‘

=

Termal
asir yuk -
koruma Opsivonel Opswonfeluhat
cihazi** psiyonel reaktori
fren direnci
Diisuk gerilim
DC (48V)
afal [ o [
+ —
bl B4 pe| L1 L2 | L3

0

AC

t baglantilari

+
Yiiksek akim -DC
baglantilari

* Tek faz bir besleme (izerinden 200 V beslemeli bir siirticii kullanirken, canli ve nétr
iletkenler, suricu tUzerindeki AC baglantilarindan herhangi birine baglanabilir.

** Bu, opsiyonel dahili fren direnci kullaniliyorsa, gerekli degildir.

1. Topraklama ug baglantilari icin maksimum tork =4 N m.

28 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Sekil 4-2 Boy 1 - 3 gii¢ baglantilar

Opsiyonel
fren direnci

=)

48V | -DC | +DC

I+ P

BR

Dahili
EMC filtre

4

g

|

Opsiyonel
fren direnci

=)

=)

=)

)

SRR,

DC1 | DC2

BR

48V

D

-DC | +DC

DC1=- DC2=+

AC

pp

Yiiksek akiml DC ve fren

Dahili
EMC filtre

Diigtk akimli DC ve 48V

L1

L3

PE

|l U |V | W
@

LBNIBIIG MUSAND
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J9ja8Wwelsed
[EIET
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%
g

3

Q

[Iimiiil

2

‘,,/, ,,,,,, //‘ g

g

= L1 L2 L3 = L1 L2 L3 — g
Unidrive SP boy 2 ve 3 lizerinde, bir frenleme direnci kullanildiginda, her zaman, c

strictiye DC'den gelen (distik gerilimli DC veya yuksek gerilimli DC) glcl veren veya [

surucuyu paralel bir DC veriyolu sisteminde kullanan, yliksek akim kapasiteli DC g
baglantilar kullaniimalidir. Diisiik akimli DC baglantisi, disik gerilimli DC'yi, strlictiniin =

dahili gli¢ kaynagina baglamak ve dahili EMC filtresini baglamak icin kullanilir. 5

Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Sekil 4-3 Boy 4 - 6 gii¢ baglantilan

Opsiyonel sebeke
reaktord

Opsiyonel EMC filtre

PE

Dahili
EMC filtre

5

L Sogutucu fan
besleme baglantilar

+DC | BR

() s
(©)

Termal .

asin yik Opsiyonel
koruma fren direnci
cihaz
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Topraklama baglantilari )
2

@

3

& Topraklama terminallerinin (uglarinin) elektrokimyasal aginmasi i
Topraklama terminallerinin asinmaya karsi korunmasini saglayin, érn. yogunlagsmanin &
neden oldugu asinma. ]
Sirucl, AC beslemenin sistem topraklamasina baglanmalidir. Topraklama kablo g
sistemi, yerel mevzuata ve uygulama kurallarina uygun olmahdir. 2
Boy 0'da, besleme ve motor topraklama baglantilari, suriicinin (st ve altinda yer alan, 5
metal arka plakasindaki M6 baglanti noktasi kullanilarak gercgeklestirilir. —
Boy 1'de besleme ve motor topraklama baglantilari, strlicinin her iki tarafinda, uyumlu §
ek gli¢c konnektériiniin yaninda yer alan M5 baglanti uglar kullanilarak gergeklestirilir. 2
Boy 2'de, besleme ve motor topraklama baglantilari, strlGcinin tabaninda yer alan Z
topraklama képrisu kullanilarak yapilir. %

Boy 3'te, besleme ve motor topraklama baglantilari, AC besleme ile motor ¢ikis terminalleri
arasindaki sogutucudan ¢ikan gatalda yer alan M6 somun ve civata kullanilarak yapilir.
Boy 4 - 6'da, besleme ve motor topraklama baglantilari, striictiiniin alt ve Gst kisminda,
giris ve cikis gu¢ baglantilarinin yaninda yer alan M10 baglanti uiglari kullanilarak yapilir.
Ayrintilar igin bkz. Sekil 4-4.

Topraklama gevrim empedansi, yerel giivenlik mevzuatlarinin gerekliliklerine uyumlu @
olmalidir. )
Sirlcd, olasi bir ariza akimini, koruyucu cihaz (sigorta, vb.) AC beslemeyi kesene dek 2
tasima kapasitesine sahip bir baglantiyla topraklanmalidir.
Topraklama baglantilari, uygun araliklarla kontrol ve test edilmelidir. -
QO
Sekil 4-4 Topraklama baglantilari % §
Toprak g &
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44 Frenleme direnci degerleri (40 °C)

Minimum diren¢* Anlik gii¢ degeri
Model

Q kW
SP0201 ~ SP0205 35 4,35
SP0401 ~ SP0405 105 5,79
SP1201 ~ SP1203 43 3,5
SP1204 29 53
SP1401 ~ SP1404 74 8,3
SP1405 ~ SP1406 58 10,6
SP2201 - SP2203 18 8,9
SP2401 ~ SP2404 19 33,1
SP3201 ~ SP3202 5,0 30,3
SP3401 ~ SP3403 18 35,5
SP3501 ~ SP3507 18 50,7
SP4201 ~ SP4203** 5,0 30,3
SP4401 ~ SP4402** 11 55,3
SP4403** 9 67,6
SP4601 ~ SP4606** 13 95,0
SP5201 ~ SP5202** 3,5 53
SP5401 ~ SP5402** 7 86,9
SP5601 ~ SP5602** 10 125
SP6401 ~ SP6402** 5 122
SP6601 ~ SP6602** 10 125

* Direng toleransi: +%10.

** Belirlenen gli¢ deg@erleri, sadece bagimsiz bir siirtict igin gegerlidir. Strlict, ortak bir
DC veriyolu sisteminin parcasiysa, farkli degerler kullaniimalidir. Ayrintili bilgi igin,
suricunudn tedarikgisiyle temas kurun.
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4.5 Kodlayici baglantilar 9
Sekil 4-5 Kodlayici ]

5 1 &

10 6 3

15 11 =

<

@

4.5.1 Kodlayici konnektoriiniin konumu (boy 0) e
Kodlayici konnektdriinu, ebat O tzerinde ilk kez kullanmadan 6nce, plastik parganin B

Sekil 4-6.'de gosterilen sekilde kaldiriimasi gerekir. §

Sekil 4-6 Kodlayici baglantilarina erigim §

Py

5

g
2
§
3
Plastik parga kaldirildiktan sonra, topraklama ucunun toprak hattina baglanmig g5
olmasina dikkat edin. Bu, suructinin sadece 0 V'unu toprak hattina baglayacaktir. 2 3
Bu, plastik parca kaldirildiginda, suricunin IP20'yi karsilayabilmesi igin gereklidir. )

Kodlayici baglantisi gerekmiyorsa, plastik pargayi kaldirmayin.

Sekil 4-7 Kodlayici konnektoriiniin konumu (ebat 0)

5 1
10 6
15 1

Siruci kodlayici konnektori
Disi 15 yollu D tip
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Sekil 4-8 Kodlayici topraklama ucunu EMC tutucusuna baglama

Kodlayici topraklama ucu ile EMC tutucusu arasindaki baglanti kablosunun ebadi,
giris kablosuna esit olmalidir.

4.5.2 Kodlayici konnektoriiniin konumu (boy 1 - 6)
Sekil 4-9 Kodlayici konnektoriiniin konumu

e

5 1
10 6
15 11

Siruci kodlayici konnektori
Disi 15 yollu D tip
I
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4.5.3 Kodlayici tipleri )
Tablo 4-1 Kodlayici tipleri ]
Ayar: §
Pr3.38 Aciklama %
Ab ; . R
0) Isaret darbesi olan veya olmayan dort kanall artimli kodlayici g
Fd Frekans darbeli ve yonlu, isaret darbesi olan veya olmayan, artimli 2
(1) kodlayici 5
(Fzr) ileri ve geri darbeli, isaret darbesi olan veya olmayan, artimli kodlayici =
8
Ab.SErVO UVW akim dizenleme sinyalli, isaret darbesi olan veya olmayan dort i
3) kanall artimli kodlayici g
Sadece UVW akim dlizenleme sinyalli kodlayici (Pr 3.34 sifira ayarl)* §
Fd.SErVO | Frekans darbeli ve yonlli artimli kodlayici
(4) isaret darbesi olan veya olmayan, artimli kodlayici
Fr.SErVO | Akim dizenleme sinyalli** ileri ve geri darbeli, isaret darbesi olan veya
(5) olmayan, artimh kodlayici
(36(; Seri iletisimi olmayan SinCos kodlayici
@
T D
SC.(I-7I|)PEr Hiper Face seri iletisim protokollii Mutlak SinCos kodlayici (Stegmann) g
@
Er(l;l)At Mutlak EndAt seri iletisim kodlayicisi (Heidenhain)
el
SC.:Egr;dAt EnDat seri iletisim protokollii Mutlak SinCos kodlayici (Heidenhain) % §
IO
52
(31?) Sadece mutlak SSI kodlayici =
S((:1'1S)SI SSI'l mutlak SinCos kodlayici

* Bu geribildirim cihazi, ¢ok dusuk ¢ézundrlikli geribildirim saglar ve yiksek
performans seviyesi gerektiren uygulamalarda kullaniimamalidir.

** U, V ve W sinyalleri, bir servo motorla kullanildiginda, artimli tip bir kodlayici ile
birlikte gereklidir. UVW sinyalleri, strtctye gug verildikten veya kodlayici baslatildiktan
sonra, ilk 120° elektrikli ddnme sirasinda, motorun konumunu tanimlamakta kullanilir.
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Pr 3.38

Terim | Ap | Fd | Fr |Ab.SErVO|Fd.SErVO|Fr.SErVO| SC |SC.HiPEr| EndAt|SC.EndAt SSI | SC.SSI
)| M| @ (3) (4) (5) (6) (7) (8) 9) (10) | (1)
1 A F F A F F Cos Cos Cos
2 Al | F\ F\ A\l F\ F\ Cosref Cosref Cosref
3 B D R B D R Sin Sin Sin
4 B\ | D\ | R\ B\ D\ R\ Sinref Sinref Sinref
5 z* Kodlayici girisi - Veri (giris/cikis)
6 Z\* Kodlayici girigi - Veri\ (giris/gikis)

Simle edilmis
7 kodlayici
Aout, Fout**

U Simile edilmis kodlayici
Aout, Fout**

Simule edilmis
8 kodlayici U\
Aout\, Fout\**

Simile edilmis kodlayici
Aout\, Fout\**

Simdle edilmis
9 kodlayici \%
Bout, Dout**

Simile edilmis kodlayici
Bout, Dout**

Simile edilmis

10 kodlayici W\ Simul;oeu(:\ilrrlsiguliﬁglaywl

Bout\, Dout\** ’
11 w Kodlayici girisi - Saat (¢ikis)
12 W\ Kodlayici girisi - Saat\ (¢ikis)
13 Iy
14 0V ortak
15 th***

*Isaret darbesi opsiyoneldir.

**Simule edilmis kodlayici ¢ikisi, sadece agik gevrimde mevcuttur.

***Kodlayici beslemesi, 5 Vdc, 8 Vdc ve 15 Vdc olarak parametre ile segilebilir.
****Terminal 15, T8 analog giris 3'e paralel bir baglantidir. Bunun bir termistor girisi olarak
kullanilmasi gerekiyorsa, Pr 7.15'i “th.sc” (7), “th” (8) veya “th.diSP” (9)'a ayarlayin.

4.6 Seri haberlesme baglantilari
Unidrive SP, standart destekleme 2 tel EIA485 iletisimleri seklinde bir seri iletisim

portuna (seri portu) sahiptir.
1
8
Tablo 4-2 RJ45 konnektor igin baglant bilgileri
Pin Islev
1 120 Q Sonlandirma rezistoru
2 RX TX
3 0V yahtiimis
4 +24 'V (100 mA)
5 0V yahtimis
6 TX etkin
7 RX\ TX\
8 RX\ TX\ (sonlandirma rezistorleri gerekiyorsa, pin 1'e baglayin)
Shell 0V yahtiimis

lletisim portu, 2 (inite yiiki, iletisim agina uygular.
Minimum baglanti sayisi 2, 3, 7 ve ekran. Her zaman ekranli kablo kullaniimahdir.
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4.7

Ekran baglantilari

Radyo frekansi emisyonunu bastirmak ve iyi bir parazit bagisikhg: saglamak igin
asagidaki yonergeler izlenmelidir. Elektrik parazitlerinden kodlayicinin calismasina gelen
bozuklugun énlenmesi igin, kodlayici kablo yonergelerinin titizlikle izZlenmesi 6zellikle 6nerilir.
Sdrictdeki korumalari sonlandirmak igin, surticiyle birlikte verilen topraklama
tutucusunu ve topraklama kelepgesini kullanin.

Sekil 4-10 Topraklama tutucusunu kullanarak, sinyal kablosu korumalarini topraklama

LBNIBIIG MUSAND
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Bir Unidrive SP boy 4 veya 5, panel lizerinden monte edildiginde, topraklama baglantisi

tutucusu yukari dogru katlanmaldir.

1. Ylzey montaj konumunda topraklama baglantisi tutucusu (verilen sekilde)

2. Panel tUzerinden montaj konumunda, yukari dogru katlanmis topraklama baglantisi
tutucusu
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Motor kablosu: Ekranli bir motor kablosu kullanin. Motor kablosunun ekranini (zirhini),
motor gévdesinin toprak ucuna, mimkin oldugunca ve 50 mm uzunlugu gegmeyen
kisa bir baglanti kullanarak baglayin. Ekranin, motorun terminaline tam 360°
sonlanmasi yararlidir.

Kodlayici kablosu: en iyi ekranlamayi elde etmek igin, genel bir ekrani ve bikulmusg
ciftler halinde bagimsiz ekranlari olan kablo kullanin, kabloyu Sekil 4-12'de gosterilen
sekilde baglayin. Genel ekrani, hem kodlayici hem de sirtcldeki topraklanmis metalik
yuzeylere kelepceyle tutturun.

Fren direnci kablosu: opsiyonel fren direnci de ekranl kabloyla baglanmalidir.
Ekransiz kablo gerekiyorsa, bilgi icin Unidrive SP Kullanici Kilavuzu'na bagvurun.
Kontrol kablolari: Kontrol kablo sisteminin, panelin disina gikmasi gerekiyorsa, ekranli
hale getirilmeli ve ekran(lar), stirlicliye topraklama tutucusu kullanilarak kelepceyle
tutturulmahdir. Ekran(lar)in tutucu ile temas edebilmesi igin, kablonun dig yalitim kilifini
sokun, ancak ekran(lar)a, uglara mimkun oldugunca yaklasana dek dokunmayin.

Sekil 4-12 Geribesleme kablosu ekran baglantilar

Bukula Bkl
kablo kablo
0V'a ekran ekrani ekrani 0V'a ekran
baglantisi Kablo baglantisi
\ © [ | o J/
Stricude Mo}orda
baglanti baglant
0 I o
Kablo — Kablo
ekrani Ekran tzerinde ekrani

topraklama kelepgesi
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4.8

Kontrol baglantilari
Sekil 4-13 Varsayilan terminal (ug) fonksiyonlari

1 11

konnektorleri 41 42

—— Q[ ov
SI[2]» +24v giri

Analog frekans/
hiz referansi 1

O[] ov
Tek uglu sinyal I> = ®> Ters gevrilmeyen giris
@n Ters gevrilebilir girig
ov
Fark sinyali Ters gevirici olmayan giris
Ters gevirici giris
+10V cikis
Analog ¢
frekans/hiz Analog giris 2
referansi 2
Analog giris 3 Analog girig 3

(Motor termistorii)

Analog ¢ikis 1
Hiz / frekans

Analog ¢ikis 2

Moment
(aktif akim)

ov

Sl21] ov

< +24V cikis
(kullanici segebilir)

ov
Sifir hizda — [Sp4« Diiital 110 (Giris/Gikis) 1

Sifirlama ¢—s e—————{Q25]p Dijtal 1/0 (Giris/Cikis) 2
ileri alstirma $——"——————{Q[2s]p Dijital /0 (Giris/Gikis) 3

Geri galistirma —" - } Dijital giris 4
Analog giris 1/ _~ Analog giris 1 o
giris 2 segimi Analog girs 2 [Ql2s]» Diital giris 5

Jog ileri segimi b—/> Dijital giris 6
— o
} Siriict etkin (GUVENLI
MOMENT KAPALI islevi)*
——Qa1j«
Siiriicii tamam Réle (Asirt gerilim
-< kategorisi II)

*SAFE TORQUE OFF (GUVENLI TORK KAPALLI) / Siriicii etkin terminali, sadece bir
pozitif lojik girisidir.

Dijital ve analog topraklari (T21 ve T11) baglamaktan kaginin.
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5 Baslarken

Bu bélim sirictnin kullanici araytzleri, meni yapisi ve guvenlik diizeyini tanitir.

5.1 Gosterge panelini anlama

Unidrive SP igin kullanilabilir iki tip tug takimi vardir. SM-Tus Takimi/SPO Tus Takimi, bir LED
ekrana ve SM-Tus Takimi Plus bir LCD ekrana sahiptir.

Boy 0: Suruclye, sadece SPO Tus Takimi takilabilir.

Boy 1 - 6 Surlcuye, hem SM-Tug Takimi hem de SM-Tus Takimi takilabilir.
Tdm boylar igin, SM-Tus Takimi Plus, bir pano kapagi lizerine de monte edilebilir.

511
(LED)
Gdosterge paneli, iki yatay sirali 7 bélmeli LED
gostergeden olusur.
Ust ekran, siiriiciiniin durumunu veya giincel

SM-Tus Takimi/SP0 Tus Takimi

5.1.2 SM-Tus Takimi Plus (LCD)
Ekran, t¢ metin satirindan olusur.

Ust satir, sol tarafta siiriiciiniin durumunu veya
glncel menlyd ve izlenen parametre sayisini ve
sag tarafta parametre degeri veya belirli hata

meniiyl ve izlenen parametre numarasini gosterir. tipini gosterir.
Alt iki satir parametre adini veya yardim metnini

Alt ekran, parametre degerini veya belirli hata
tipini gosterir.
Sekil 5-1 SM-Tus takimi

gOsterir.
Sekil 5-2 SM-Plus Tug Takimi

|

Ust ekran

Alt ekran
digmesi
Kontrol tuslari |
ileri/Geri (mavi) dugmesi — Joypad

Durdur/sifirla (kirmizi) diigmesi —
Baslat (yesil) dugmesi

EEEEEEE Mod (siyah)

Mod (siyah) dugmesi
Yardim digmesi

A

SPO Tus Takimini siiriicliye takarken, elektrik yikli olmasi muhtemel uglara dikkat edin.

Sekil 5-3 SPO Tus takimi

Ust ekran

Alt ekran

Baglat (yesil) digmesi
lleri/Geri (mavi) diigmesi

@‘— Mod (siyah) dugmesi

Gezinme tuslari

Dufdur/§|f|rla (kirmizi)

dugmesi

TSI Siriiciiyii sifirlamak igin, kirmizi renkli dur @) diigmesi de kullanilir.

Tim tus takimlari, bir SMARTCARD erisiminin oldugunu veya ikinci motor haritasinin etkin
olmasini gosterebilir (meni 21). Bunlar, ekranlarda asagidaki sekilde gorintilenirler.
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SM-Tus Takimi / SP0 Tus Takimi

SM-Plus Tus Takimi

SMARTCARD Ust ekranda, dérdiinci haneden sonraki | Ekranin sol alt késesinde “CC”
erigimi yer aliyor ondalik noktasi yanip s6necektir. simgesi goruntilenecektir
Ikinci motor Ust ekranda, tg¢lncl haneden sonraki Ekranin sol alt késesinde “Mot2”

haritasi etkin

ondalik noktasi yanip sénecektir.

simgesi goruntllenecektir

LBNIBIIG MUSAND

5.2 Tusg takiminin kullanimi
5.2.1 Kontrol tuslar
Tus takimi sunlardan olusur:
1. Joypad - parametreler arasinda gezinmek ve parametre degerlerini degistirmekte
kullanihr.
2. Mode (Mod) tusu - ekran modlari arasinda degisiklik yapmakta kullanilir; parametre
gOrinimd, parametre diizenleme, durum.

3. Ug kontrol tusu - tus takimi modu segili oldugunda, siiriicliyii kontrol etmekte kullanilir.

4. Help (Yardim) tusu (Sadece SM-Plus Tug Takimi igin) - segilen parametreyi
acliklayan metni kisaca gorintuler.
Yardim tusu, diger ekran modlari ve parametre yardim modu arasinda gecis saglar.
Joypad lzerindeki yukari ve asagi fonksiyonu, tim dizginin gérulebilmesi igin, yardim
metnini kaydirir. Joypad Uzerindeki sag ve sol fonksiyonunun, yardim metni izlenirken
herhangi bir etkinligi yoktur.
Bu bélimde verilen ekran érnekleri, SM-Tus Takiminin 7 segmentli LED ekrandir.
Ornekler, SM-Tus Takiminin alt satirinda gériintiilenen bilginin, SM-Tus Takimi Plus'in {st
satirinin sag tarafinda goérintilenmesi harig, SM-Tus Takimi Plus igin olanlarla aynidir.
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Sekil 5-4 Ekran modlar

Durum
Modu

(Ekran yanip h
sénmtiyor)

Zaman agimi** Zaman agimi**

Parametre Moduna girig yapmak Z2man asimi
igin tusuna veya @ tusuna basin Durum Moduna geri
dénmek igin @@
tusuna basin.

Parametre Parametre Moduna

Modu (Ust [l ¢ geri dénerken —nnn—

ekran yanip [T tusunu kullanin VIl G<sici Parametre

séniiyor) | 0* Modu (Ust ekran
yanip soénuyor)

Duzenlenecek parame-
treyi segmek igin
tuslarini kullanin.

. gerektiginde,
degistirmek tzere
baska bir parametreyi

l secme tuslari.

—
[N
/ | O
| Duzenle Modundan gikmak
icin tusuna basin
Duizenle Moduna girig ¢ 0 ¢

yapmak igin @ tusuna basin T

nrr
< . add | A
< > n

RO R/W —0
parametresi parametresi

Diizenle Modu
(Duizenlenecek karakter ekranin alt satirinda yanip séntiyor)

Parametre degerlerini 0 tuslarini kullanarak degistirin.

* L2 erigimi etkinlestirildiginde (Pr 0.49), sadece menliler arasinda hareket etmekte
kullanilabilir. Bkz. kisim 5.11 Parametre erisim seviyesi ve giivenlik | sayfa 47.
**Pr 11.41 (varsayilan deger = 240 s) tarafindan tanimlanan zaman asimi.
Sekil 5-5 Mod ornekleri

Parametre
izleme Modu Durum Modu
Saglikli Durum Alarm Durumu Trip Durumu
— = f .
Menii 5 Parametre 5 || Trip tipi
Pr 5.05 degeri i (UV = dsk voltaj)
T\ AR sirici durumu =
) N S trip etmis

Parametre degerlerini, dikkatle hesaplamadan degistirmeyin, yanlis dederler hasara
veya guvenlik tehlikesine yol acabilir.

Parametre degerlerini degistirirken, yeniden girilmesi gerekebilecegdinden, yeni degerleri
not edin.
Yeni parametre degerlerinin, stiricti AC besleme kesilip tekrar verildikten sonra uygulanmasi

icin, yeni degerler kaydedilmelidir. Bkz. kisim 5.7 Parametreleri kaydetme / sayfa 46.
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5.3

Menii 0

Mend 0, ortak kullanilan gesitli parametreleri, siirictinuin temel kolay kurulumu igin bir
araya getirmekte kullanilir.

Uygun parametreler, ileri menilerden meni 0'a kopyalanir ve bdylece her iki konumda
da mevcut olur.

Ayrintili bilgi igin, bkz. Bélim 6 Temel parametreler (Mentii 0) / sayfa 50.

Sekil 5-6 Menii 0 kopyalama

Menii 2
2211 5
Menii 0 /
Menii 1
004 : 54
005 0« :
0.06 : 150 \ :
N F1.14 © 0
Menii 4
407 : 150
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5.4 Menii yapisi

Sirtici parametre yapisi, menller ve parametrelerden olusur.
Siruci ilk enerjilendiginde, sadece menu 0 izlenebilir. Yukari ve asagi ok tuslari,
parametreler arasinda ve sag ve sol tuslari, seviye 2 erisimi (L2) etkinlestirildiginde
(bkz. Pr 0.49), mendler arasinda gezinmek icin kullanilir. Ayrintili bilgi igin, bkz. kisim
5.11 Parametre erigim seviyesi ve glivenlik | sayfa 47.
Sekil 5-7 Menii yapisi

Menii 0 | Menii1 | Menii 2 Menii 21 | Menii 22

Pr0.00 | Pr1.00 | Pr2.00 Pr21.00 | Pr22.00

Pr0.01 | Pr1.01 | Pr2.01 Pr21.01 | Pr22.01

Pr0.02 | Pr1.02 | Pr2.02 Pr21.02 | Pr 22.02

ttf— 1! @&

Pr 0.48 Pr1.49 Pr 2.36 Pr 21.29 | Pr 22.27 Parametreler

Pr0.49 | Pr1.50 | Pr2.37 Pr21.30 | Pr22.28 arasinda

Pr0.50 | Pr1.51 | Pr2.38 Pr21.31 | Pr22.29 hareket

Mendler arasinda hareket
Mendller ve parametreler her iki ydne de kaydirlabilirler.
orn. son parametre géruntileniyorsa, bir kez daha basmak, ekranin kaymasina ve ilk
parametreyi gdstermesine neden olacaktir.
Sirticli, menller arasinda gegis yaparken, belirli bir meniide en son hangi parametrenin
goruntulendigini hatirlar ve bu parametreyi gosterir.
Unidrive SP Kullanim Kilavuzu 43

Yayin No: 2 www.controltechniques.com




5.5

ileri meniiler
lleri meniiler, siiriictintin belirli bir iglev veya ézelligine uygun grup veya parametrelerden

olusur. 0 - 22 arasindaki menller, her iki tus takiminda da izlenebilirler. 40 - 41 arasi

mentiler, sadece SM-Plus (LCD) tus takimina 6zeldir. 70 - 91 arasi mendler, sadece SM-
Applications (SM-Uygulamalari) kurulu oldugunda, SM-Plus (LCD) tus takimi ile izlenebilir.

Menii Aciklama LED | LCD
0 Hizli/kolay programlama igin ortak kullanilan temel kurulum parametreleri | v v
1 Frekans/hiz referansi v v
2 Rampalar v v
3 Uydu frekans, hiz geribildirimi ve hiz kontrolu v v
4 Moment ve akim kontroli v v
5 Motor kontrolii v v
6 Siralayici ve saat v v
7 Analog I/0 (Girig/Cikis) v v
8 Sayisal I/0 (Girig/Cikis) v 4
9 Programlanabilir lojik, motorize pot ve ikili toplam v 4
10 Durum ve hatalar v v
11 Genel siriict kurulumu v v
12 Esik algilayicilar ve degisken segiciler v v
13 Konum kontrolii v v
14 Kullanici PID kontroléri v v

15, 16, 17 | Solutions Module (C6ziim Moddilli) kurulumu: v v
18 Uygulama menisu 1 v 4
19 Uygulama menisu 2 v v
20 Uygulama menisi 3 v v
21 ikinci motor parametreleri v 4
22 Ek Menu 0 kurulumu v v
40 Tus takimi yapilandirma menusu X v
41 Kullanici filtre menusi X v
70 PLC registerlar X 4
71 PLC Registerlari X v
72 PLC Registerlari X v
73 PLC Registerlari X v
74 PLC Registerlari X 4
75 PLC Registerlari X v
85 Zamanlayici fonksiyon parametreleri X 4
86 Dijital /0 (Giris/C1kis) parametreleri X v
88 Durum parametreleri X 4
90 Genel parametreler X v
91 Hizli erigsim parametreleri X v
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SM- Keypad PlusTus Takimi kurulum meniileri
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Tablo 5-1 Menii 40 parametre agiklamalari

Parametre Aralik({})

40,00 |Parametre 0 0 - 32767
) . ingilizce (0), Ozel (1), Fransizca (2),

40,01 Dil segimi Almanca (3), Ispanyolca (4), Italyanca (5)
40,02 |Yazihim strimi 999999

N Bos (0), Kaydet (1), Geri Yikle (2),
40,03 |Flash bellege kaydet Varsayilan (3)
40,04 |LCD kontrasti 0-31
40,05 |Sdriici ve ilgili veritabani yliklemesi atlandi Giincellendi (0), Atlandi (1)
40,06 |Favorilere gézatma kontrolu Normal (0), Filtrele (1)
40,07 | Tus takimi guivenlik kodu 0-999

- Devre Digi (0), Yuva1 (1), Yuva2 (2),
40,08 |Haberlesme kanali segimi Yuva3 (3), ikincil (4), Dogrudan (5)
40,09 |Donanim kodu 0-999
40,10 | Sirlcl nod adresi 0-255
40,11 |Flash ROM bellek boyutu 4 Mbit (0), 8 Mbit (1)
40,19 |Dizgi veritabani striim no. 0 - 999999
40,20 |Ekran koruyucu dizgileri ve etkinlestirme Higbiri (0), Varsayilan (1), Kullanici (2)
40,21 | Ekran koruyucu arahgi 0-600
40,22 | Turbo g6z atma sure araligi 0 - 200 milisaniye
Tablo 5-2 Menii 41 parametre aciklamalari

Parametre Aralik({)
41,00 |Parametre 0 0 - 32767
4411’0510' Filtre kaynagi FO1 - F50'ye g6z atiyor Pr 0.00 - Pr 391.51
41,51 |Begenilenlere gézatma kontrolu Normal (0), Filtrele (1)

5.6 Isletim modunu degistirme

isletim modunu degistirme, motor parametreleri dahil olmak iizere, tim parametreleri

varsayllan degerlerine geri dondirir. (Pr 0.49 Giivenlik durumu ve Pr 0.34 Kullanici

glivenligi kodu, bu islemden etkilenmez).

Prosediir

Asagidaki proseduru, sadece farkli bir isletim modu gerektiginde kullanin:

1. Sdrdcunln etkin konumda olmamasini saglayin, érn. terminal 31 agik veya Pr 6.15
OFF (KAPALI) (0).

2. Pr0.00'a, asagidaki degerlerden birini, uygun sekilde girin:
1253 (Avrupa, 50 Hz AC besleme frekansi)
1254 (USA, 60 Hz AC besleme frekansi).
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3. Pr0.48 ayarini agagidaki sekilde degistirin:

Pr 0.48 ayari isletim modu

m 1 Acik gevrim

ﬂ 2 Kapali gevrim Vektor

E 3 Kapali ¢evrim Servo

4 Rejen (Bu modda isletim hakkinda ayrintil bilgi igin bkz.
Unidrive SP Rejen Kullanici Kilavuzu)

ikinci siitundaki rakamlar, seri haberlesme kullanildiginda gegerlidir.

4. Asagidakilerden birini yapin:

«  Kirmizi @) sifirlama diigmesine basin

+ Sifirlama dijital girisine gecis yapin

* Pr10.38'i 100'e ayarlayarak seri haberlesme sirasinda bir siirlici sifirlamasi
yuratin (Pr. xx.00'in 0'a dénmesini saglayin).

5.7 Parametreleri kaydetme
Menii 0'da bir parametre degistirirken, parametre diizenleme modundan parametre
izleme moduna geri ddnmek igin yeni deger, @ Mod diigmesine basildiginda kaydedilir.
Parametreler ileri menUlerde degistirildiyse, degisiklik otomatik olarak kaydedilmez.
Bir kaydetme iglemi yurGtulmelidir.
Prosediir
Pr. ye 1000* degerini girin xx.00'e girin
Asagidakilerden birini yapin:
+  Kirmizi © sififama diigmesine basin
«  Sifirlama dijital girigine gecis yapin
+ Pr10.38'i 100'e ayarlayarak seri haberlesme sirasinda bir siirlici sifirlamasi
yuritin (Pr. xx.00'n 0'a dénmesini saglayin).
*Siricl, dislk gerilim hatasi veriyorsa veya 48 V bir yedek beslemeden glg aliyorsa,
kayit islemi gergeklestirmek igin Pr xx.00'e 1001 degeri girilmelidir.
5.8 Varsayilan parametre degerlerini geri yiikleme
Varsayilan parametre degerlerini bu yontemle geri yliklemek, varsayilan degerleri,
suricundn bellegine kaydeder. (Pr 0.49 ve Pr 0.34, bu prosedirden etkilenmez).
Prosediir
1. Sdricinin etkin konumda olmamasini saglayin, érn. terminal 31 acik veya Pr 6.15
OFF (KAPALI) (0).
2. Prxx.00'a 1233 (EUR 50 Hz ayari) veya 1244 (USA 60 Hz ayari) girin.
3. Asagidakilerden birini yapin:
«  Kirmizi @ sififama digmesine basin
»  Sifirlama dijital girigine gegis yapin
» Pr10.38' 100'e ayarlayarak seri iletisimler boyunca bir surtict sifirlamasi yiratin
(Pr. xx.00'in 0'a dénmesini saglayin).
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5.9

5.10

5.11

Parametreleri, sadece varsayilan-digi degerlerle goriintiileme
Pr xx.00'a 12000 girildiginde, kullaniciya sadece varsayilan-digi bir deger iceren
parametreler goriintilenecektir. Bu islev, etkin hale gelmek igin bir strlicu sifirlamasi

gerektirmez. Bu islevi devre disi birakmak igin, Pr xx.00'a geri déniin ve 0 degerini girin.

Bu islevin, etkin erisim seviyesinden etkilenebilir, erigsim seviyesi hakkinda ayrintil
bilgi igin, bkz. kisim 5.11 Parametre erisim seviyesi ve giivenlik.

Sadece hedef parametreleri goriintileme

Pr xx.00'a 12001 girildiginde, kullaniciya sadece hedef parametreler goriintllenecektir.
Bu islev, etkin hale gelmek icin bir siirici sifiramasi gerektirmez. Bu iglevi devre digi
birakmak igin, Pr xx.00'a geri dénun ve 0 degerini girin.

Bu islevin, etkin erigsim seviyesinden etkilenebilecegini not edin, erisim seviyesi
hakkinda ayrintili bilgi i¢in, bkz. kisim 5.11 Parametre erisim seviyesi ve glivenlik.

Parametre erisim seviyesi ve guvenlik

Parametre erigim seviyesi, kullanicinin, sadece menu 0'a mi yoksa menu O'a ek olarak
tim ileri mendlere (meni 1 - 22) mi erisecegini belirler.

Kullanici giivenligi, erisimin kullaniciya salt okunur mu yoksa okunur-yazilir mi olacagini
belirler.

Asagidaki tabloda gosterildigi Uzere, gerek kullanici glivenligi gerekse parametre erisim
seviyesi, birbirinden bagimsiz calisabilir:

LBNIBIIG MUSAND

ue|IBlIg unin

wnjniny| yiuexsyy

Parametre Kullanici Menii 0 lleri
erigim seviyesi guvenligi durumu menii durumu

L1 Acik RW Goérinmez

L1 Kapali RO Gérunmez

L2 Aclk RwW RwW

L2 Kapall RO RO

nwnjnny|
yupiel3

m
I
w
)
£
=
°
H

J9jas8Wwesed
lowa]

W = Okunur / yazilir erigim O = Salt okunur erigim

Sdricunun varsayilan ayarlari, parametre erisim seviyesi L1 ve kullanici guvenligi
acik'tir, 6rn. ileri menulerde, menu 0'a okunur / yazilir erigim, gérundr degildir.

Jojenowesed La||| QYUVOLYVINS [ewlnsiied niojop

s1yse) ezuy

uaIb|Iq 1s8)sIT 1N
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5.11.1 Erisim Seviyesi
Erisim seviyesi Pr 0.49'da ayarlanir ve ileri menu parametrelerine erigsime olanak taninir
veya engellenir.

L1 erigimi secildi - Sadece Menu 0 gériinir

Pr0.00
Pr0.01
Pr0.02
Pr0.03

Pr0.49
Pr0.50

L2 erigimi segildi - TUm parametreler gériinur

Pr0.00 Pr 1.00
Pr 0.01 Pr1.01
Pr0.02 Pr1.02
Pr0.03 Pr1.03

Pr21.00 | Pr22.00
Pr21.01 | Pr22.01
Pr21.02 | Pr22.02
Pr21.03 | Pr22.03

Pr0.49 Pr 1.49 . Pr21.30 | Pr22.28
Pr 0.50 Pr1.50 | ... Pr21.31 | Pr22.29

5.11.2 Erisim Seviyesini Degistirme
Erisim Seviyesi, Pr 0.49'un asadidaki sekilde ayarlanmasiyla belirlenir:

Dizgi Deger Etki
L1 0 Sadece menii 0'a erigim
L2 1 Tum mentlere erisim (menu 0 - meni 22)

Erisim Seviyesi, Kullanici Glivenligi ayarlanmis olsa bile, tus takimi yoluyla degistirilebilir.
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5.11.3 Kullanici Giivenligi A)
Kullanici Guvenligi, ayarlandiginda, herhangi bir meniide herhangi bir parametreye 3
yazdirma erigimini engeller (Pr. 0.49 ve Pr 11.44 Erisim Seviyesi disinda). i

Kullanici giivenligi agik - Tim parametreler: Oku/Yaz erigim ‘g
/ |
j=t3
=]
@
/ A [+
/ :
2
3
=
Py
Pr0.00 | Pr1.00 Pr21.00 | Pr22.00 H
Pr0.01 Pr1.01 Pr21.01 | Pr22.01 g
Pr0.02 | Pr1.02 Pr21.02 | Pr22.02
Pr0.03 | Pr1.03 Pr21.03 | Pr22.03 =
g
£2
3=
Pro49 | Pr149 | .. Pr21.30 | Pr22.28
Pro.50 | Pr1.50 | .o Pr21.31 | Pr22.29

Kullanici giivenligi kapali - Tum parametreler: Sadece Oku
erisim (Pr 0.4 ve Pr 11.44 harig)

Pr 0.00 Pr1.00 | ... Pr21.00 | Pr22.00
Pr0.01 Pr1.01 Pr21.01 Pr22.01
Pr 0.02/ Pr 1.02 ceeerenifens Pr21.02 | Pr22.02
Pr0.08 Pr1.03 | .../[.. Pr21.03 | Py22.03

m
I
w
)
£
=
°
H

Jowal

J9jas8Wwesed

Pro.49 | Pr1.49 . | Pr21.30 |/Pr22.28
[[Pro.50 | Pr1.50 | ... Pr21.31 | Pr22.29

Kullanici Giivenligini Ayarlama

Pr 0.34'e 1 ila 999 arasinda bir deger girin ve 0 digmesine basin; givenlik kodu
artik bu degere ayarlanmistir. Guvenligi etkinlestirmek icin, erisim seviyesi Pr 0.49'da
Loc'a ayarlanmalidir. Sirlcu sifirlandiginda, glvenlik kodu etkinlestirilmis ve siricd,
Erisim Seviyesi L1'e geri donmus olacaktir. Pr 0.34 degeri, glivenlik kodunu gizlemek
Uzere 0'a doénecektir. Bu noktada, kullanici tarafindan degistirilebilen tek parametre,
Erisim Seviyesi Pr 0.49'dur.

Kullanici Giivenliginin Kilidini Agma

QYVOLHVIAS |ewansied niojo

Duzenlenecek bir okuma-yazma parametresi segin ve @ tusa basin, ust ekranda g
o
CodE goéruntllenecektir. Guvenlik kodunu ayarlamak igin ok dugmelerini kullanin @ 3
digmesine basin. §
Dogru guvenlik kodu girildiginde, ekran diizenleme modunda segilen parametreye geri %
doénecektir. >
Yanlis bir kod girildiyse, ekran, izleme modu parametresine donecektir. §
Kullanici Guvenligini tekrar kilittemek icin, Pr 0.49'u Loc'a ayarlayin ve @ sifirlama ‘%
tusuna basin.
Kullanici Giivenligini Devre Digi Birakma c
Daha 6nceden, yukarida agiklanan sekilde ayarlanmis guvenlik kodunun kilidini agin. C
Pr 0.34'G O'a ayarlayin ve @ tusa basin. Kullanici Glvenligi artik devre disidir ve ('é'?
surlicliye her enerji verilisinde, parametrelere okunur/yazilir erisime olanak tanimak =
@

icin kilidinin yeniden agilmasi gerekmeyecektir.
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6

Temel parametreler (Menti 0)

Aralik(g) Varsayilan(=>) Tip
Parametre
oL VT SV oL | VT [ sv
0,00 [xx.00 Tx.00} 0-32.767 0 RW
0,01 [Minimum referans tutucu ~ [{1.07} +3,000.0 Hz [£HIZ_LIMIT_MAX Hz/rpm 0,0 RW
. EUR>50.0 [EUR> 1500.0
0,02 |Maksimum referans tutucu |{1.06} | 0-3.000,0 Hz |+HIZ_LIMIT_MAX Hz/rpm USA> 60.0 | USA> 18000 3.000,0|RW
0,0 - 3.200,0 0,000 - 3.200,000
0,03 |Hizlanma orani {2.11} /100 Hz /1,000 d/d 5,0 2,000 0,200 |RW
0,0 - 3.200,0 0,000 - 3.200,000
0,04 |Yavaglam orani {2.21} /100 Hz /1,000 d/d 10,0 2,000 0,200 |RW
. A1.A2 (0), A1.Pr (1), A2.Pr (2), Pr (3), Pad
0,05 [Referans segimi {1.14} (4), Prc (5) A1.A2 (0) RW
0,06 [Akim limiti {4.07} 0 - Akim_limit_max % 165,0 175,0 RW
Ur_S (0),
Ur (1), Fd (2),
0.07 OL> Gerilim modu sec¢imi  |{5.14} |Ur_Auto (3), Ur_I Ur_I (4) RW
SIE (5)
CL> Hiz kontrolori P kazanci |{3.10} 0.0000 - 6.5535 1/rad s~ 0,0300 I 0,0100 |RW
Motor nominal Ebat0-23,0
0.08 OL> Gerilim yUkseltimi {5.15} |geriliminin % 0.0 Boy4ve 52,0 RW
’ -25.0' Ebat 6: 1,0
CL> Hiz kontroloru | katsayisi [{3.11} 0.00 - 655.35 1/rad 0,10 l 1,00 [RW
OFF (KAPALI)
OL> Dinamik V/F {5.13} (0) veya On 0 RW
0,09 (Acik) (1)
CL> Hiz kontrolord D (312} 0,00000 - 0,65535 (s) 0,00000 RW
katsayisi
0.10 OL> Tahmini motor hizi {5.04} | +180.000 d/d RO
" [CL> Motor hizi {3.02} +Hiz_max rpm RO
OL&VT>Sirlct gkis |5 59y +Hiz_freq_max Hz RO
frekansi
0,11 R 0 - 65.535
SV> Siiriict kodlayici (3.29) Bir turun 1/ RO
konumu 216,
0,12 [Toplam motor akimi {4.01} 0 - Surtcu_akim_max A RO
OL & VT> Motor aktif akimi [{4.02} +Sirici_akim_max A RO
0,13 [SV> Analog giris 1 ofset .01 +9%10.000 0,000 |RW
ekleme
0,14 [Moment modu segicisi {4.11} 0-1 0-4 Hiz kontrol modu (0) RW
FASt (0)
0,15 [Rampa modu segicisi {2.04} Std (1) ngt((f;) Std (1) RW
Std.hV (2)
. OFF (KAPALI)
geL;mTﬁi\)’r‘; 2.259. otomatik | 39} | (0) veya On 0 RW
0,16 (Acik) (1)
CL> Rampa etkin (2.02} OFF (KA(FZ*Q';B)(%"W On on(Ack) (1) |Rw
OL> T29 sayisal giris Pr0.00 -
atamasi {8.26} Pr21.51 Pr6.31 RW
0.17 CL> Akim istemi filtre
" {4.12} 0,0-25,0ms 0,0 RW
zaman sabiti
0,18 |Pozitif mantik segimi {8.29} OFF (KAPALI) (0) veya On (Agik) (1) On (Agik) (1) RW
- 0-20 (0), 20-0 (1), 4-20tr (2), 20-4tr (3), 4-20
0,19 |Analog giris 2 modu {7.11} (4), 20-4 (5), VOLL (6) th (8) RW
0,20 |Analog giris 2 atamasi {7.14} Pr0.00 - Pr 21.51 Pr1.37 RW
0-20 (0), 20-0 (1), 4-20tr (2), 20-4tr (3), 4-20
0,21 |Analog giris 3 modu {7.15} (4), 20-4 (5), VOLLt (6), th.SC (7), th (8), VOLt (6) RW
th.diSp (9)
0,22 |Cift yonli referans segimi  {{1.10} OFF (KAPALI) (0) veya On (Acik) (1) OFF (KAPALI) (0) RW
0,23 |Jog (Adim) referansi {1.05} 0-4000Hz | 0-4000.0 d/d 0,0 RW
0,24 (On hiz referansi 1 {1.21} +Hiz_limit_max rpm 0,0 RW
0,25 |On hiz referansi 2 {1.22} |+Speed_limit_max rpm (Hiz limit maks. d/d) 0,0 RW
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Arahk(g) Varsayilan(=) Tip @
Parametre =
oL VT | SV oL VT | SV 3
= +Speed_ (Hiz) =
0,26 OL> On Hiz referansi 3 {1.23} freq_max Hz/rpm 0,0 RW %
CL> Asin Hiz Esigi 3.08} 0 - 40000 d/d 0 RW S
+Speed_ (Hiz) =
OL>On Hizreferansi 4 |(1.24y | freamax Hz/ 0,0 rwl | &
0.27 rpm (frek. maks. =
i Hz/devir/dak) ;
CL> Siriicl kodlayicist |3 34y 0 - 50.000 1024 4006 |RW| | &
darbe kenari/devir )
0,28 [Tus takimi ileri/geri tusu etkin[{6.13} OFF (KAPALI) (0) veya On (Acik) (1) OFF (KAPALI) (0) RW
=
0,29 SM‘AR.TCARD parametre (11.36) 0-999 0 RO Es
verileri 3
2
0,30 |Parametre kopyalaniyor  |{11.42} | "OnE (0. EAd (1), F(’;")g (2), AutO (3), boot nonE (0) rwf | =
0,31 [SurGcu nominal gerilimi {11.33} 200 (0), 400 (1), 575 (2), 690 (3) V RO g_‘
H = =
0,32 |Maksimum Agir Galisma |44 50 0,00 - 9999,99A ro| |3
akim degeri
OL> Donen motoru yakala [{6.09} 0-3 0 RW =
- - cm
0,33 |[VT> N(_)mlnal devirde (5.16} 0-2 0 RW S o
otomatik ayar £z
0,34 [Kullanici gavenlik kodu {11.30} 0-999 0 RW g =
0,35 [Seri iletisim modu 11.24} AnST (0), rtu (1), Led (2) o (1) RW
300 (0), 600 (1), 1200 (2), 2400 (3), 4800 (4),
0,36 | Seri iletisim hizi {11.25} 9600 (5), 19200 (6), 38400 (7), 57600 (8) sadece 19200 (6) RW -
Modbus RTU , 115200 (9) sadece Modbus RTU 2
0,37 [Seri iletisim adresi {11.23} 0- 247 1 RW 9
200 V sUrict: 75 8
0,38 |Akim gevrimi P kazanci {4.13} 0 - 30.000 T“f“ gel‘]!lm 400 v siriict: 150 RW
seviyeleri: 20
T
o
Ta ili 400 V surici: 2000 g
- ) Um gerilim siriict
0,39 |Akim cevrimi | katsayisi {4.14} 0 - 30.000 seviyeleri 40 | 575 V siiricii: 2400 RW r_"_n_
690 V siiriicii: 3000 o
0,40 |Autotune (Otomatik ayarlamay)|{5.12} 0-2 | 0-4 I 0-6 0 RW -
Maksimum anahtarlama =
0,41 ¢ hans, {5.18} 3(0),4(1),6(2), 8(3), 12 (4), 16 (5) kHz 3(0) 6(2) |RW g,
. . 6 POLE <
0,42 [Motor kutup sayisi {5.11} 0 - 60 (Otomatik - 120 kutup) 0 (Otomatik) 3) RW 2
OL & VT> Motor nominal “Zﬁ-
0,43 |giic faktsri {5.10} 0,000 - 1,000 0,850 RW g
SV> Kodlayici faz agisi {3.25} 0.0-359.9° 0,0 |RW
200 V surlcd: 230 2
. - - 400 V sirici: AVR> 400, ABD> 460 >
- : x
0,44 |Motor nominal gerilimi {5.09} 0 - AC_gerilim_set_max V 575 V siiriicii: 575 RW (__;
690 V siriici: 690 >
AVR> g
OL & VT> Motor nominal 0,00 - AVR> 1500 1.450,00 —
0,45 |tam yiikte hiz: (devidak) |08 |0~ 180-000d/d | 4 656 00 d/a ABD> 1800 ABD> RwW )
1.770,00 B
SV> Motor I1sil zaman sabiti [{4.15} 0,0 -400,0 20,0 |RW o
0,46 [Motor nominal akimi {5.07} 0 - Nominal_akim_max A Surtct nominal akim [11.32] RW a
. AVR> 50,0 o
0,47 [Nominal frekans {5.06} | 0-3.000,0Hz |0 -1.250,0 Hz| ABD> 60.0 RW 9
e o OPEn LP (1), CL VECE (2), SErVO
0,48 |Isletim modu segicisi {11.31} SEWVO (3), rEgEn (4) OPENn LP (1) | CL VECt(2) 3) RW :-f
0,49 |Guvenlik durumu 1.44} L7 (0), L2 (1), Loc (2) RW §
0,50 |Yazilim strimu {11.29} 1,00 - 99,99 RO 2
= =
0,51 Hata algilama durumundaki (10.37} 0-15 0 RW @
eylem
Anahtar: c
=
OL [ Acik cevrim {X.XX} | Kopyalanmis ileri parametre o
CL | Kapali gevrim vektor ve Servo RW | Oku/yaz: kullanici tarafindan yazilabilir. g
VT | Kapali gevrim vektor RO | Salt okunur: kullanici tarafindan sadece okunabilir g
SV | Servo g
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Sekil 6-1 Menii 0 mantik semasi

28 20
| ki dijital girigin islevi, Pr ayari ile kontrol edilir 0.05 (referans segicisi) Ayrintilar igin asagidaki tabloya bakiniz.

Analog referans
»H 2l >
4 ¢ [@) —

Analog giris
2 modu

Analog giris  Analog giris
20fsettrimi 2 atamas!

Korunmayan
herhangi bir
degisken
parametresi

Analog

referans 2

37 [@) 019 Referans
segicisi
Gift yonia
referans
segimi
Preset frekans
referansi
Onayarl
frekans 1
Onayarh
frekans 2

Sadece agik gevrim
Onayarl
frekans 3

Preset
frekans 4

<~4
e

Jog (Adim) referansi

Tus takimi referansi

ileri/geri tusunu

etkinlestir Dijital girigler T28 ve T29
Pr0.05 T28 T29
Preset referans A1.A2 Yerel/Uzak Jog
A1.Pr Preset referans segicileri
A2.Pr Preset referans segicileri
Pr Preset referans segicileri
PAd Yerel/Uzak Jog
Prc Yerel/Uzak Jog
Tam parametreler varsayilan ayarlarinda gorintalenir
Anahtar: Topraklama:
: iri L P! naya
yEo| Girig L bagli / degil Toplama noktasi
. \ / L
B Cikis Ters gevir ———  Limit
—
y Programlanabilir VE Karsilastirici
‘H2) giris veya gikis slias
RW parametre VEYA Toplam
RO parametre DEGIL Prx.xx tarafindan
p kontrol edilen segici
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ILERI

GERI
GALISTIRMA  GALISTIRMA SIFIRLA

o o

Maksimum
frekans/hiz
kelepgesi

Minimum
frekans/hiz
kelepgesi

Sadece kapall gevrim

—8

Rampalar

OL> FREKANS

CL>HIZ SIFIR HIZDA

Analog gikislar Dijital gikis.

Motor kontrolii
Akim

limit

Moment

modu segicisi
CL> Dénen
motoru yakala
VT> Motor tam
yiki anma hizi
otomatik ayarl
oL

Akim isterni filtre
zaman sabiti

Kutup sayist
Gilg faktori
Nominal gerilim (voltaj)

Hiz geviimi
turev kazanci

| CL> Hiz-déngii PID kazanglart

Hiz gevrimi

Nominal akim
Nominal frekans

SV> Motor isil zaman
sabiti

i
1 Anma hizi
i

OL> Motor-gerilim kontroli

modu

segicisi

Boost gerilimi

Motor hizi

Dinamik V/f
segimi

Giig balumii 7
PWM anahtarlama
frekansi

Sartod Sirtici ks
kodlayici ppr . -
Agin hiz
esigi oL&vT> Toplam /4> }1>
Motor akiit motor akim
akimi

15 yollu sub-D
Konnektor

Miknatislan
ma akim,

Direng
opsiyonel

]

1
[
o

Gerilim - Frekans dénusimi
Analog sayisal doniisiim
Modiil

Histerezis'li kargilastiric

Pr x.xx tarafindan kontrol
edilen anahtar

[]

Birlestir
Farkhlastir
-

\ Réle

ov
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N

Motoru calistirma

Bu bdlim yeni kullaniciya, bir motoru, olasi her calisma modunda ilk kez galistirmak igin
gerekli tum adimlari gosterir.

UYARI

Motorun aniden ¢alismaya baslamasindan dogabilecek herhangi bir hasar veya
guvenlik tehlikesi olusmamasina dikkat edin.

Motor parametrelerinin degerleri, motorun korunmasini etkiler.

Sirucldeki varsayilan fabrika ayarli degerlere gtivenilmemelidir.

Pr 0.46 Motor nominal akimi dogru degerin girilmesi sarttir. Bu, motorun isil korumasini
etkiler.

Sdric, tus takimi kullanilarak baslatildiginda tus takimi referansi (Pr 1.17) tarafindan
tanimlanan hiza gikacagindan, daha énce tus takimi modu kullaniimigsa, tus takimi
0 dagmeleri kullanilarak referansin 0'a ayarlanmis olmasina dikkat edin.

> > >

UYARI

Hedeflenen maksimum hiz makinenin givenligini etkiliyorsa, bagimsiz bir ek asiri hiz
korumasi kullaniimahdir.

71 Hizli Baglatma Baglantilan
7.1.1  Temel gereklilikler
Bu bolim, siirliciiniin istenen modda galismasi igin gereken temel baglantilar gosterir.
Her bir calisma moduna ait en az gerekli parametre ayarlari icin, lGtfen ilgili kisma bakin:
kisim 7.2 Hizli Baglatma / ilk ¢alistirma | sayfa 58.
Tablo 7-1 Her kontrol modu igin gereken en az kontrol baglantisi
Siiriicu kontrol yontemi Gereklilikler
Sdricu Etkin
Isil modu Hiz referansi
ileri galis veya geri galis komutu
Tus takimi modu Siricl Etkin
Seri haberlesme Strticti Etkin
¥ Seri haberlesme atlama baglanti (link)
Tablo 7-2 Her ¢calisma modu igin en az kontrol baglantisi gereklilikleri
Calisma modu Gereklilikler
Agik gevrim ve RFC modu Asenkron motor
Kapali ¢evrim vektér modu Hiz geribeslemeli asenkron motor
Kapali ¢evrim servo modu Hiz ve konum geribeslemeli sabit miknatisl motor
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Sekil 7-1  Motorun herhangi bir modda galigmasi i¢in gereken asgari baglantilar (Boy 0) )
L3 L2 L1 3
ek :

B @
Q
"""" e
[a=)
c:
Sigortalar} =
Fren direnci g]
(opsiyonel) Q
] g
=
5 -
[#]9] [L1]r2]3] L Q) 2 =
=1 N E ov 2
SE +10V c
=== Hiz E
5 referansi
of - g : e
SE ¥
=R
£3
Seri iletigim ® 8 é =
portu ®
9
)| 10
11 Qo
- Q T 8
Terminal Kodlayici baglantilan 2
S — v 3
os) ]
A o O] 21 m
: ) : Do Q)22 v i
u F A Fe A
0t } Fg::\ } Ag::\ Fgﬁ:\ Aguul[\ ® 23 n B
V. Dx B Dx B o
VT Dol T Boutl| Dol | 8ot ) 24 a g g
w 1k
v\\;\ 1 g\k\ ® 25 I % o
— L 26 L S~ lieri CALISTIR M Q
N 27—~ GERI GALISTIR o
) Q)28 d i
Kodlayici konnektorii ® 29|--—-=-=———— -=== “é
15 yollu D tip [u[vIw] + SED T E
. sorocu| U B
Q|31 |~ lemin S
T »
Asenkron Servo motor a s
motor (sabit miknatis) k %
m A
| o
1 ulviw|+ ; M 2
: | [¢] °
i 2 : d £
! : Pr 0,05 E
: |:(| E : b ______ =PAd (4) 2
| JTLIL AR | (_%‘
i _Mfles |
: ! >
z2z@) - z
. ®: _I LU u @ Marker (iz) darbesi opsiyonel N
Agik gevrim R e 1A o _ ut
| - @ Fren direncini yangin riskine karsi 2
H w w korumak igin termal asir yiikii. Bir ariza =
i . durumunda AC beslemeyi kesmek igin «
RFC [ | 2 10) bu elekirik tesisati kurulmalidir.
Bu, opsiyonel dahili fren direnci
i . kullaniliyorsa, gerekii degildir. c
Kapali gevrim vektor Servo =
o
T
@,
=2
Q
)
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Sekil 7-2 Motorun herhangi bir modda ¢aligmasi i¢in gereken asgari baglantilar (Boy 1 ila 3 arasi

Fron Direnger Fron Direnger
Dps\yunel aps\yune\
Sadece boy 2 ve 3 Sadece Boy 1
bt = [ococz[er] [se]=[+[e]
ov
+10V
Hiz
&) 2 referansi
girisi
oy
®
[0 <Coeszeo
Seri iletisim O
portu [¢]
4 [
— - 5000950
erminall Kodlayici baglantilar #%070%e% T
A 3 Cos 9,0,0,0,0
Al U Cosl l] 050905056
-5 o ] €
- - g:l\a O l] o'c"o”o"g r
Datal 059002050 ® 21 m
[ }Fout }Anul Fout Aout l] gﬂg,g,gﬂg |
UL_| Fouti | Aouti | Foutl | Aoull 2008600 2av
v } Dout } Bout | Dout | Bout oueee 0|22 n
Vi | Doutt | Bouti | Doutl | Bout
w Cik A 8 g Q|23 a
Wi Clky
+V +V i )| 24 |
oV oV
Th Th O TSI ® 25
5 1 rEE | 26— ~—— ILERICALISTIR M
10 6 66666C "
15 11 b H ‘P‘El N 7~ GERI GALISTIR g
Kodlayici konnel = L a @ + 28
15 yollu D tip S N O
|29]--------1 -——-
L1[L2[3|ulviw S T
wome | U
SURUCU
Q)31 L~ e $
Asenkron I Servo motor T
motor  J (kalici miknatis) a
Yy K
I | |
| m
|
(o]o)
ulviw|+ UV |w|+ i M
! SM-Keypad (Tus Takimi) / SM-Keypad (o)
© (Tus Takimi) Plus. Opsiyonel 6ge, tus d
takimi modu icin takilmalidir. Pr 0,05
:(l E =PAd (4)
| AT : 00 [os
_ AR
BB
BB
zz@® .
. i Lu YA @ lsaret darbesi opsiyonel
Acik gevrim v ! - )
| @ Fren direncini yangin riskine karsi
w W korumak igin termal asiri yikii. Burada,
RFC _ bir ariza durumunda AC beslemeyi
n__ 0 zz = U1 L2 L3 kesmek igin elektrik tesisati kurulmalidir.
Bu, opsiyonel dahili fren direnci
. " kullaniliyorsa, gerekli degildir.
Kapali cevrim vektor Servo
56 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu

www.controltechniques.com Yayin No: 2



Sekil 7-3 Motorun herhangi bir modda ¢alismasi igin gereken asgari baglantilar (Boy 4 ila 6 arasi) )
&
L3 L2 L1 g
=
o
Q,
)
=}
c:
=]
@
Q
_________________ 5
NE
S| 2 5
=
S| 3 ov [
+10V =
Q) 4 Hiz 2
S| 5 referansi =
girisi c
Ol 6 El
S| 7
Seri ietisim S| 8 Zm
portu =)
o) 9 ==
Sl 10 2=
S| 11
Terminall Kodlayici baglantilari -el—
A 5 Comt r D
B D Sin ® 21 &5
B\ D\ Sin\ o
Data m ]
) Datal )22 24v i z
1] }Fout }ﬁou«\ Eout\ ﬁoul\ ® 23 =1
[V} Fout\ it it it
v }DZ'L }Bgil D%in Bg:t n
W\_| Dout\ | Bouth Dout\ Bout\
w outl outl (gli‘ ® 24 ?
WA CIK\
W rra— |25 B
o & Q 26— ~~—{ ILeri cALISTIR M g g
N 27_¥ GERI GALISTIR o % [
ity )28 d )
Kodlayici konnektort 29— === ====-4 —_———
15 yollu D tip ® T
bestomo Q|30 surRucU| U k]
Fan besleme - NE= ~ ETKIN S 5
sadece boy 6 5
Asenkron T 3
motor Serv9 motor a o
(sabit miknatis) Fren direnci _ K
(opsiyonel) } A
I |
\ m 2
| :
00 3
| L
ulv]w[2 M Q
SM-Keypad (Tus Takimi) / (o] :‘;G
SM-Keypad (Tus Takimi) Plus d [S]
Opsiyonel driin, tus takimi Pr0.05
= :<'9 modu gntakimaldr. | _ =PAd (4) 7
AR ]
_I1llss g
zz @
i @ (@ lsaret darbesi opsiyonel g
A9|k gevrlm @ Fren direncini yangin riskine kars ]
korumak igin termal agin yik. Bir
ariza durumunda AC beslemeyi
RFC kesmek igin baglanmalidir. :-f
Bu, opsiyonel dahili fren direnci N
i . kullaniliyorsa, gerekli degild. -
Kapali gevrim vektor 8
P
c
[
[
a
@
@,
=2
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)
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7.2 Hizli Baglatma / ilk ¢aligtirma
7.21 Acik gevrim
Eylem Ayrinti
Enerii Sunlari saglayin:
>1) »  “Slrucl etkin” isareti verilmemis olmasini (terminal 31)
verilmeden M s L . .
. . Calistir” isaretinin verilmemis olmasini
once -
*  Motorun baglanmig olmasini
Siruculye eneriji verilirken Agik Cevrim modunun gérintilendiginden
emin olun. Mod hatallysa, bkz. kisim 5.6 /sletim modunu
degistirme [ sayfa 45.
Eger motor termistéri baglanmamissa ve siriict “th” hatasi
R veriyorsa, Pr 0.21 = VOLt ayarlayip, kirmizi sifirlama tusuna basin.
Sdrlcuye o
PR Sunlari saglayin:
enerji verin e,
»  Sdrlcunun “inh” gérintuliyor olmasini
Sirlict hata veriyorsa, bkz. Bélim 10 Ariza teshis / sayfa 107.
Sadece Boy 0: Herhangi bir dahili frenleme direnci bagli degilse,
siriicl “br.th” hatasi verecektir. Herhangi bir dahili frenleme direnci
gerekmiyorsa, hatayi devre digI birakmak igin Pr 0.51'i 8'e ayarlayin.
Girin:
Motor *  Pr0.47 (Hz)'de motor nominal frekansi
plakasinin *  Pr0.46 (A)'da motor nominal akimi
*  Pr0.45 (d/d)'de motor nominal hizi e T T w7
aynintilarini (drd) : 1zt ST paEe
girin +  Pr0.44 (V)'te motor nominal gerilimi - A\ veya A motor sargi 22| W‘m;‘;g‘;vﬂm s
tipini kontrol edin seel gy
Maksimum L
frekansi Girin: " i
*  Pr0.02 (Hz)'de maksimum frekans
ayarlayin ‘
Girin:
Hizlanma/ |+ Pr0.03 (s/100 Hz)'de hizlanma orani
yavaglama |« Pr0.04 (s/100 Hz)'de yavaglama orani (frenleme direnci
oranlarini takiliysa, Pr 0.15 = FAST (HIZLI) seklinde ayarlayin. Ayrica,
ayarlama Pr 10.30 ve Pr 10.31 ayarlarinin dogru yapildigindan emin olun, = o

aksi takdirde zamansiz “It.br” hatalari gorulebilir.)
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Eylem Ayrinti g
Unidrive SP, sabit veya donen otoayar (otomatik ayarlama) islemi %
gergeklestirebilir. Otoayar islemi etkinlestiriimeden énce, motor o
galismiyor konumunda olmalidir. Motorun gui¢ faktériiniin élgilen ‘%
degerinin slrlci tarafindan kullanilmasi igin, mimkin oldugunca =
donen otoayar kullaniimalidir. g

Ddnen otoayar iglemi motorun, verilen referans dikkate E
alinmadan, segilen ¢aligsma yéninde, nominal hizin 2/3'0 ‘%
oraninda hizlanmasina yol agacaktir. Islem tamamlandiginda, =
motor serbest durusa gegecektir. Suriicli, gerekli referansta H
calistirlmadan 6nce, “calistir” sinyali kaldiriimaldir. §
Sdricu, “galistir’ veya “stricu etkin” sinyali kaldirilarak i
herhangi bir anda durdurulabilir. H]
*  Motor yik altinda ve yiki motor saftindan ayirmak mimkin 2
olmadigi zaman sabit otoayar islemi uygulanabilir. Sabit oyoayar Zm
islemi, motorun stator direncini ve surtcudeki gerilim ofsetini T e E_' 2
Olcer. Bunlar, vektdr kontrol modlarinda iyi performans igin M 3=
Otoayar - . . . . PR
. gereklidir. Sabit otoayar islemi, motorun gug faktoriini 6lgmez, bu
(Otomatik nedenle motor plakasi lizerindeki deger, Pr 0.43'e girilmelidir.
ayarlama) |, Dénen otoayar islemi, sadece motor ylkten ayrilmigsa b o
kullaniimalidir. Dénen otoayar iglemi ilk olarak, motoru, segilen *ﬁ
yoénde ve nominal hizin 2/3'i] degerinde déndirmeden 6nce, g
sabit otoayar islemi gergeklestirir. Donen otoayar islemi,
motorun gi¢ faktérini olger. °
Otoayar islemi gerceklestirme: g 3
+  Sabit oyoayar iglemi igin Pr 0.40 = 1 veya d6nen otoayar islemi 23
icin Pr 0.40 = 2 seklinde ayarlama yapin %
«  “Surici Etkin” sinyalini kapatin (terminal 31). Suricd, “rdY”
simgesini gorlntlleyecektir. -
«  “Cahlstir’ sinyalini kapatin (terminal 26 veya 27). Surilcu otoayar 3—’
islemi gergeklestirirken, alt ekranda déniisiimlii olarak “Auto” ve §
“tunE” yanip sénecektir. »
+  Sirtcuniin “rdY” veya “inh” gériintiilemesini ve ardindan
motorun hareketsiz duruma gelmesini bekleyin. 2
Siricl hata veriyorsa, bkz. Bolim 10 Ariza teshis / sayfa 107. 3
Hata ver “Siriici etkin” ve “calistir” sinyallerini siriiciiden kaldirin. §
Parametre- | Pr xx.00'a 1000 girin 8
leri kay- Kirmizi @) sifirlama diigmesine basin veya sifilama sayisal girigini g
detme degistirin (Pr xx.00 degerinin 0'a dénmesini sadlayin) B
Q
3
@
Calistirma | Sirlcd, artik calismaya hazirdir @ §
z
8
8
o«
c
[
g
=
g
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7.2.2 RFC modu
Asenkron motor

Eylem Ayrinti
Enerji $un|ar|"s.§§;.llay|n.: o . . .
verimeden | ° “Surict et!qn" sl|r.1yal|n|.n verll.mem|§ olmasini (terminal 31) X
Snce »  “Cahstir” sinyalinin verilmemis olmasini
*  Motor ve geribesleme cihazinin bagh olmasini
Siraclye enerji verilirken Kapali Cevrim modunun gérintilendiginden
emin olun. Mod hataliysa, bkz. kisim 5.6 Isletim modunu degistirme /
sayfa 45.
Motor termistorii baglanmamigsa ve siriict “th” hatasi veriyorsa,
- Pr 0.21 = VOLt ayarlayip, kirmizi sifirla digmesine basin.
Sdrlcuye M .
enerji verin $un|a‘r.| ﬁaglauqui.l e e
*  Siriclnln “inh” gérantaliyor olmasini
Siricil hata veriyorsa, bkz. Bolim 10 Ariza teshis / sayfa 107.
Sadece Boy 0: Herhangi bir dahili frenleme direnci bagli degilse,
surict “br.th” hatasi verecektir. Herhangi bir dahili frenleme direnci
gerekmiyorsa, hatay devre digi birakmak igin Pr 0.51'i 8'e ayarlayin.
RFC modunu
segin ve - ]
kodlayici *  RFC modunu segmek igin Pr 3.24 = 1 olarak ayarlama yapin ﬁ*@i—@'ﬁ&%
kablo kopuk | | Pr 3.40 = 0 olarak ayarlama yapin ! g =
hatasini ’ Y yap
devre disi
birakin
Girin:
Motor *  Pr0.47 (Hz)'de motor nominal frekansi
plakasinin *  Pr0.46 (A)'da motor nominal akimi
ayrintilarini |+ Pr 0.45 (d/d)'de motor nominal hizi (temel hiz - kayma hizi)
girin +  Pr0.44 (V)'te motor nominal gerilimi - A veya A motor sargi tipini
kontrol edin
MaksImam - girin _
*  Pr0.02 (d/d)'de maksimum hiz
ayarlama
Girin:
hizlanma/ |+ Pr0.03 (s/1000 d/d)'de hizlanma orani
yavaglama |+ Pr0.04 (s/1000 d/d)'de yavaslama orani (frenleme direnci
oranlarini takiliysa, Pr 0.15 = FAST (HIZLI) olarak ayarlayin. Ayrica,
ayarlayin Pr 10.30 ve Pr 10.31 ayarlarinin dogru yapildigindan emin olun,

aksi takdirde zamansiz “It.br” hatalari gordlebilir.)
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Eylem

Ayrinti

Otoayar
(Otomatik
ayarlama)

Unidrive SP, sabit veya donen otoayar (otomatik ayarlama) islemi
gerceklestirebilir. Otomatik ayarlama etkinlestirimeden énce motor,
duraklama konumunda olmalidir. Sabit otoayar islemi, ortalama
performans saglayacaktir, oysa dénen otoayar islemi iyilestirilmis
performans sunar. Glnki dénen otoayar igslemi motor parametrelerinin,
surlicu icin gereken etkin degerlerini dlger.

Doénen otoayar islemi motorun, verilen referans dikkate

alinmadan, segilen galisma yéniinde, nominal hizin 2/3'0 oraninda

hizlanmasina yol agacaktir. igslem tamamlandiginda, motor
serbest durusa gegecektir. Surlicl, gerekli referansta

calistinimadan 6nce, “galistir” sinyali kaldirimaldir.

Siricl, “galistir” veya “siriict etkin” sinyali kaldirilarak

herhangi bir anda durdurulabilir.

»  Motor ylk altinda ve yiki motor saftindan ayirmak mimkin
olmadigi zaman sabit otoayar islemi uygulanabilir. Sabit otoayar
islemi, stator direnci ve motorun gegici endiiktansini dlger.
Bunlar, akim gevrim katsayilarini hesaplamakta kullanilir ve
testin sonunda Pr 0.38 ve Pr 0.39'daki degerler giincellenir.
Sabit otoayar islemi, motorun gu¢ faktérini 6lgmez, bu nedenle
motor plaka degeri, Pr 0.43'e girilmelidir.

» Donen otoayar islemi, sadece motor yikten ayrilmigsa
kullaniimahdir. Dénen bir otomatik ayarlama ilk olarak, motoru
segilen yonde 2/3 taban hizinda déndiirmeden 6nce, sabit bir
otomatik ayarlama gergeklestirir. Donen otoayar islemi,
motorun stator endiiktansini élger ve glg faktoriini hesaplar.

Bir otomatik ayarlama gergeklestirme:

+  Sabit bir otomatik ayarlama i¢in Pr 0.40 = 1 veya donen bir
otomatik ayarlama igin Pr 0.40 = 2 seklinde ayarlama yapin

«  “Surucl Etkin” sinyalini kapatin (terminal 31). Siricq, “rdY”
simgesini gorintileyecektir.

*  “Calistir” sinyalini kapatin (terminal 26 veya 27). Sirlcu otoayar
islemi gergeklestirirken, alt ekranda déntisimli olarak “Auto” ve
“tunE” yanip sénecektir.

*  Sdricindn “rdY” veya “inh” gérintiilemesini ve ardindan motorun
hareketsiz duruma gelmesini bekleyin.

Sdrlcu hata veriyorsa, bkz. Bélum 10 Ariza teghis / sayfa 107.

“Sirlcu etkin” ve “calistir” sinyallerini surticiiden kaldirin.
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7.2.3 Kapali gevrim vektor modu

Artimli kodlayici geribeslemeli asenkron motoru
Kolaylk agisindan burada sadece artimli sayisal bir kodlayici ele alinacaktir.

Desteklenen diger hiz geribesleme cihazlarindan birinin kurulumu konusunda bilgi igin,

surucuyle birlikte verilen CD Rom'da yer alan Unidrive SP Kullanici Kilavuzu'ndaki
Setting up a feedback device (Bir geribildirim cihazinin kurulumu) basvurun.

Eylem Ayrinti
Enerji Sunlari saglayin:
verimeden | ° “Siricu etkin” sinyalinin veriimemis olmasini (terminal 31) X
Snce »  “Cahstir” sinyalinin verilmemis olmasini
*  Motor ve geribesleme cihazinin bagh olmasini
Siraclye enerji verilirken Kapali Cevrim modunun gérintilendiginden
emin olun. Mod hataliysa, bkz. kisim 5.6 Isletim modunu degistirme /
sayfa 45.
Motor termistorii baglanmamigsa ve siriict “th” hatasi veriyorsa,
- Pr 0.21 = VOLt ayarlayip, kirmizi sifirla digmesine basin.
Sdrlcuye M .
N Sunlari saglayin:
QUG Verme | . Sirgiciindn “inh” goruntiliyor olmasini
Sirici hata veriyorsa, bkz. Bolum 10 Ariza teshis / sayfa 107.
Sadece Boy 0: Herhangi bir dahili frenleme direnci bagli degilse,
surict “br.th” hatasi verecektir. Herhangi bir dahili frenleme direnci
gerekmiyorsa, hatay devre digi birakmak igin Pr 0.51'i 8'e ayarlayin.
Artimh kodlayici temel kurulumu
Girin:
»  Sirlcl kodlayici tipi Pr 3.38 = Ab (0): Artimli (kare darbe)
kodlayici
»  Kodlayici gii¢ kaynagi Pr. 3.36 =5V (0), 8 V (1) veya 15V (2)
gﬂgﬁ;n?:”' & Koglay|0| geriljm kaynagini agiri yf'].ksek ayarlamak,
parametre- : geribesleme cihazina hasar verebilir.
lerini ayar- m
lama »  Siricu kodlayici Kenar/Devir (LPR), Pr 3.34'te (kodlayiciya uygun
ayarlanmali)
»  Sirlci kodlayici sonlandirma direnci ayari Pr. 3.39:
0 = A-A\, B-B\, Z-2\ sonlandirma direnci devre digi
1 = A-A\, B-B\, sonlandirma direncleri etkin, Z-Z\ sonlandirma
direncleri devre disi
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ sonlandirma direngleri etkin
Girin:
Motor *  Pr0.47 (Hz)'de motor nominal frekansi @;
plakasinin |+ Pr0.46 (A)da motor nominal akimi e —
ayrintilarini |+ Pr 0.45 (d/d)'de motor nominal hizi (temel hiz - kayma hizi) 3 =
girin +  Pr0.44 (V)da motor nominal gerilimi - A veya A baglantisi olup
olmadigini kontrol edin
MaksImam - Girin
*  Pr0.02 (d/d)'de maksimum hiz
ayarlama
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Eylem Ayrinti
Girin:
hizlanma/ |« Pr0.03 (s/1000 d/d)'de hizlanma orani
yavaglama |+ Pr 0.04 (s/1000 d/d)'de yavaslama orani (frenleme direnci }
oranlarini takiliysa, Pr 0.15 = FAST (HIZLI) olarak ayarlayin. Ayrica, e
ayarlayin Pr 10.30 ve Pr 10.31 ayarlarinin dogru yapildigindan emin olun,
aksi takdirde zamansiz “It.br” hatalari gorulebilir.)
Unidrive SP, sabit veya dénen otoayar (otomatik ayarlama) islemi
gergeklestirebilir. Otomatik ayarlama etkinlestiriimeden énce motor,
duraklama konumunda olmalidir. Sabit bir otomatik ayarlama, ortalama
performans saglayacaktir, oysa dénen bir otomatik ayarlama
iyilestirilmis performans sunar. Clnki motor parametrelerinin,
surtctnun gerekli kildigi fiili degerlerini dlger.
Ddnen otoayar islemi motorun, verilen referans dikkate
alinmadan, segilen ¢aligma yoniinde, nominal hizin 2/3'L'.'| oraninda
hizlanmasina yol agacaktir. islem tamamlandiginda, motor
serbest durusa gegecektir. Surticu, gerekli referansta
calistinimadan dnce, “calistir’ sinyali kaldirimaldir.
Sdracu, “calistir’” veya “strlcu etkin” sinyali kaldirilarak
herhangi bir anda durdurulabilir.
*  Motor ylk altinda ve yiki motor saftindan ayirmak mimkin
olmadigi zaman sabit otoayar islemi uygulanabilir. Sabit otomatik
ayarlama, stator rezistansini ve motorun gegici endiiktansini dlger.
Bunlar, akim gevrim kazanimlarini hesaplamakta kullanilir ve Zm
Otoayar testin sonunda, Pr 0.38 ve Pr 0.39'daki degerler glincellenir.
(Otomatik Sabit bir otomatik ayarlama, motorun giig faktériinii dlgmez, bu
ayarlama) nedenle motor tabelasi (izerindeki deder, Pr 0.43'e girilmelidir.
» Donen otoayar islemi, sadece motor yikten ayrilmigsa M -
kullanilmalidir. Dénen otoayar iglemi ilk olarak, motoru, segilen
yénde ve nominal hizin %/5'ii degerinde déndirmeden énce,
sabit otoayar islemi gergeklestirir. Donen bir otomatik ayarlama,
motorun statér enduktansini dlger ve giic faktériinii hesaplar.
Otoayar islemi gergeklestirme:
»  Sabit bir otomatik ayarlama i¢in Pr 0.40 = 1 veya donen bir
otomatik ayarlama igin Pr 0.40 = 2 seklinde ayarlama yapin
«  “Surucl Etkin” sinyalini kapatin (terminal 31). Sirtcq, “rdY”
simgesini goruntileyecektir.
*  “Calistir” sinyalini kapatin (terminal 26 veya 27). Sirlici otomatik
ayarlamayi gergeklestirirken, alt ekranda déniisiimlui olarak “Auto”
ve “tunE” yanip sonecektir.
*  Sdricindn “rdY” veya “inh” gérintiilemesini ve ardindan motorun
hareketsiz duruma gelmesini bekleyin.
Sdrlcu hata veriyorsa, bkz. Bélum 10 Ariza teghis / sayfa 107.
“Sirlcu etkin” ve “calistir” sinyallerini surticiiden kaldirin.
Parametre- | Prxx.00%a 1000 girin
leri kay- Kirmizi @) sifirlama diigmesine basin veya sifilama sayisal girisini
detme degistirin (Pr xx.00 degerinin 0'a dénmesini saglayin)
Calistirma Siricdq, artik calismaya hazirdir @
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7.24 Servo

Hiz ve konum geribesleme cihazli sabit miknatisli motor
Kolaylik agisindan burada sadece komutasyon gikislarina sahip, artimli (kare darbe)
sayisal kodlayici ele alinacaktir. Desteklenen diger hiz geribesleme cihazlarindan
birinin kurulumu konusunda bilgi icin, suricuyle birlikte verilen CD Rom'da yer alan
Unidrive SP Kullanici Kilavuzu'ndaki Setting up a feedback device (Bir geribesleme
cihazinin kurulumu) basvurun.

Eylem Ayrinti
Sunlari saglayin:
Enerji *  “Sdricu etkin” sinyalinin verilmemis olmasini (terminal 31)
verilmeden «  “Calgtir” sinyalinin verilmemis olmasini
once ¢ Motorun baglanmis olmasini

*  Geribesleme cihazinin bagl olmasini

Sdrlclye gl
verme

Sdirucl enerjilenirken Servo modunun gériintilendiginden emin olun.
Mod hataliysa, bkz. kisim 5.6 igletim modunu degistirme / sayfa 45.
Motor termistorii baglanmamigsa ve suriicl “th” hatasi veriyorsa,

Pr 0.21 = VOLt ayarlayip, kirmizi sifirla digmesine basin.

Sunlari saglayin:

e Sirtclinin “inh” gérantiliyor olmasini

Sirlict hata veriyorsa, bkz.Bolim 10 Ariza teshis / sayfa 107.
Sadece Boy 0: Herhangi bir dahili frenleme direnci bagli degilse,
sirdicu “br.th” hatasi verecektir. Herhangi bir dahili frenleme direnci
gerekmiyorsa, hatayi devre disi birakmak igin Pr 0.51'i 8'e ayarlayin.

Artimh kodlayici temel kurulumu

Girin:

«  Siricl kodlayici tipi, Pr. 3.38 = Ab.SErVO (3)'te: Komutasyon
cikislarina sahip kare darbe kodlayici

« Kodlayici gi¢ kaynagi Pr. 3.36 =5V (0), 8V (1) veya 15 V (2)'da

Motor Kodlayici gerilim kaynagini, kodlayici igin asiri yuksek
geribildirim ayarlamak, geribildirim cihazina hasar verebilir.
parametrelerini | | INZYYAN
ayarlama «  Sricl kodlayici Darbe/Devir, Pr. 3.34'te (kodlayiciya gore m
ayarlanmali)
«  SUricl kodlayici sonlandirma direnci ayari Pr. 3.39'da:
0 = A-A\, B-B\, Z-Z\ sonlandirma direnci devre disi
1 =A-A\, B-B\, sonlandirma direngleri etkin, Z-Z\ sonlandirma
direncleri devre digi
2 = A-A\, B-B\, Z-Z\ sonlandirma direngleri etkin
Motor -
plakasinin Girin: .
aynintilarini Pr 0.46 (A)'da motor nominal akimi
girin *  Kutup sayilari Pr 0.42'de

Maksimum hizi
ayarlama

Girin:
¢ Pr0.02 (d/d)'de maksimum hiz
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Eylem

Ayrinti

hizlanma /
yavaglama
oranlarini
ayarlayin

Girin:

«  Pr0.03 (s/1000 d/d)'de hizlanma orani

* Pr0.04 (s/1000 d/d)'de yavaslama orani (frenleme direnci
takiliysa, Pr 0.15 = FAST (HIZLI) olarak ayarlayin. Ayrica,
Pr 10.30 ve Pr 10.31 ayarlarinin dogru yapildigindan emin olun,
aksi takdirde zamansiz “It.br” hatalari gorilebilir.)

LBNIBIIG MUSAND

Otoayar
(Otomatik
ayarlama)

Normal dislk hiz testi motoru, verilen referansi dikkate

almadan, segcilen yonde en fazla 2 tur déndiirecektir.

Tamamlandiginda, motor hareketsiz konuma gelecektir.
Sdricl, gerekli referansta galistirimadan 6nce, “galistir”

sinyali kaldiriimalidir.

Sdrucd, “gahstir” veya “Surtcl Etkin” sinyalinin kaldirilarak

herhangi bir anda durdurulabilir.

«  Motor, bu otoayar islemine baglamadan énce yikten ayriimalidir.

*  Normal dusuk hiz testi, motoru segilen yénde en fazla 2 tur
dondirecek ve suriict, kodlayici faz agisini dlgerek degeri Pr 3.25'te
guncelleyecektir Test ayrica stator direncini ve motorun endiiktansini
da 6lger. Bunlar, akim gevriminin katsayilarini hesaplamakta
kullanilir ve testin sonunda, Pr 0.38 ve Pr 0.39'daki degerler
glincellenir. Bu testin tamamlanmasi yaklasik 20 saniye alir.

Bir otomatik ayarlama gergeklestirme:

*  Pr0.40 = 2 seklinde ayarlama yapin

*  “Cahstir’ sinyalini kapatin (terminal 26 veya 27).

e “Surucu Etkin” sinyalini kapatin (terminal 31). Suricu, testi
gergeklestirirken, alt ekranda dontiglimli olarak “Auto” ve “tunE”
yanip sonecektir.

«  Suriictinin ekraninda “rdy” veya “inh” gérintiilemesini ve
ardindan motorun hareketsiz duruma gelmesini bekleyin.

Sdiricu hata veriyorsa, bkz. Bélim 10 Ariza teghis / sayfa 107.

“Surucl etkin” ve “galistir” sinyallerini siriciden kaldirin.

ue|IBlIg unin

wn|nny yiuexsy

nwnjnny|
yupiel3

uayleiseg

Parametreleri
kaydetme

Pr xx.00'a 1000 girin

Kirmizi @ sifirfama diigmesine basin veya sifirlama sayisal girigini
degistirin (Pr xx.00 degerinin 0'a dénmesini saglayin)

Calistirma

Sdricd, artik calismaya hazirdir

)

J9jasewesed
[EIET

o
S

5
=
E
3
B
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SMARTCARD

8.1 Giris

Bu, parametrelerin ¢ok cesitli sekillerde basit yapilandiriimasina olanak taniyan standart
bir 6zelliktir. SMARTCARD sunlar igin kullanilabilir:

»  Sdrlcller arasinda parametre kopyalama

* Tum sirlcu parametre ayarlarini kaydetme

»  “Varsayilanlardan farkli” parametre ayarlarini kaydetme

*  Onboard PLC programlarini depolama

« Bakim amagl, tim kullanicilarin parametre degisikliklerini otomatik olarak kaydetme
+ Tum motor esdeger devre parametrelerini yikleme.

Boy 0

SMARTCARD'I takarken, ST SPO ok uglarinin mutlaka yukari dogru bakmasini saglayin.
Boy 1-6

SMARTCARD, modiiliin en Ustlinde, sirlici ekraninin altinda (takiliysa), sol tarafta yer
alir. SMARTCARD'In SP1-9 ok uglar yukari bakacak sekilde takilmasini saglayin.

Sdricl, sadece okumasi veya yazmasi istendiginde SMARTCARD'la iletisime gecer,
diger bir deyigle, kart sistem calisirken (“hot swapped”) degistirilebilir

>

Kodlayici faz agisi (sadece servo modu)

Sdricit yazihm sirdmi V01.08.00'den itibaren, SMARTCARD aktarim yéntemlerinden
herhangi bir kullanilirken, Pr 3.25 ve Pr 21.20'deki kodlayici faz agilari, SMARTCARD'a
kopyalanir.

Siricl yazilim sirimi V01.05.00 - V01.07.01 arasinda, Pr 3.25 ve Pr 21.20'deki
kodlayici faz agilari, sadece Pr 0.30 Prog (2)'ye veya Pr xx.00 3yyy'ye ayarlandiginda
SMARTCARD'a kopyalanir.

Bir stiriciiniin parametre ayarlarint SMARTCARD kullanililarak yedeklemek / saklamak
yararlidir, ancak SMARTCARD parametre ayarlarini siriculer arasinda aktarmak igin
kullanihyorsa dikkatli olunmalidir.

Hedef siriicliye bagli servo motorun kodlayici faz agisinin, kaynak surlctiye bagli
servo motorunkiyle ayni olup olmadigi bilinmiyorsa, bir otoayar islemi gerceklestiriimeli
veya kodlayici faz agisi Pr 3.25 (veya Pr 21.20)'ye manuel olarak girilmelidir.

Kodlayici faz agisi yanligsa, surict, motorun kontrolini kaybedebilir ve sirici
etkinlestirildiginde bir O.SPd veya Enc10 hatasi meydana gelebilir.

Siricl yazilim strimi V01.04.00 ve dncesinde veya yazilim suriima V01.05.00 -
V01.07.01 ile ve Pr xx.00 ayari 4yyy olarak kullanilirken, Pr 3.25 ve Pr 21.20'deki
kodlayici faz acilari SMARTCARD'a kopyalanmaz. Bu nedenle, hedefteki Pr 3.25 ve
Pr 21.20, bu veri blogunun SMARTCARD'dan aktarimi sirasinda degismez.

>

SMATRTCARD'I takarken veya c¢ikarirken, gl igerebilen terminallere (uglara) dikkat
edin.
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Sekil 8-1 SMARTCARD'in kurulumu

SMARTCARD' takma

SMARTCARD takih

LBNIBIIG MUSAND

ue|IBlIg unin

wn|nny yiuexsy

nwnjnny|
yupiel3

SMARTCARD, moddliin en Ustlinde, stirticii ekraninin altinda (takiliysa), sol tarafta yer alir.
Boy 0: SMARTCARD'In temas noktalari siirlictinlin sol tarafina bakacak sekilde takin.
Boy 1 - 6 SMARTCARD'In temas noktalar surticiinun sag tarafina bakacak sekilde takin.

Kolay kaydetme ve okuma

SMARTCARD, 999 bagimsiz veri blogu konumuna sahiptir. 1 - 499 arasi her bagimsiz
konum, veri depolamada, SMARTCARD'In kapasitesi bitene dek kullanilabilir.

Sirucl, SMARTCARD'lari 4 kB ve 512 kB arasinda bir kapasiteyle destekleyebilir.
SMARTCARD'In veri blogu konumlari, asagidaki kullanima sahip olacak sekilde

dizenlenmistir:

Sekil 8-2 Temel SMARTCARD igletimi

uayleiseg

J9jasewesed
[EIET

Strtict, tum parametreleri

g
SMARTCARD'dan okur HERS

Tum surtct parametrelerini
SMARTCARD'a programlar
NOT

Veri blogu 1'de

o6nceden bulunan tim
verilerin Gzerine yazar

Pr0.30 = Prog + @

Bir parametre kaydi
gerceklestirildiginde, surici |
SMARTCARD'a otomatik
olarak kaydeder Otomatik

] Kayit

Pr 0.30 = Auto + @

Boot ‘ Sdarict, cihaz agildiginda
il d ] » B SMARTCARD'dan 6nyiiklenir
" 3] 5 N ve bir parametre kaydi

gerceklestirildiginde, strtict
SMARTCARD'a otomatik

Otomatik olarak kaydeder

Kayit |k

Pr 0.30 = boot + @

Jsojenowesed Lo|| [V TRV eLLiSIES NIOJON
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Tablo 8-1 SMARTCARD veri bloklari

Veri blogu Tip Ornek kullanim
1-499 Oku/Yaz Uygulama kurulumlari
500 - 999 Salt okunur Makrolar

SMARTCARD'a veya SMARTCARD'dan veri aktarimi, agagidakilerden biri ile belirtilir:

+  SM-Tus takimi: Ust ekranda, dérdiincii haneden sonraki ondalik noktasi yanip
sonecektir.

*  SM-Tus Takimi Plus: Ekranin sol alt késesinde “CC” simgesi goriintllenecektir

Kart, surlict hata vereceginden, veri aktarimi sirasinda gikariimamalidir. Bu meydana

geldigi takdirde, aktarimi yeniden deneyin veya bir karttan surlclye aktarim ise,

varsaylilan parametreleri yikleyin.

Veri aktarma
Veri aktarma, bilgileri silme ve koruma, Pr xx.00'a bir kod girilerek ve ardindan, stricu
gOsterilen sekilde sifirlanarak gergeklestirilir.

SMARTCARD kodlari

Kod Eylem

2001 Sirlcu parametre[erini, varsayllanlardan farkli olarak, veri blogu no. 001'deki 6nyUklenebilir bir
SMARTCARD bloguna aktar

3yyy Sirlcu parametrelerini, bir SMARTCARD blok no. yyy'ye aktar

4yyy Sdirtci verilerini, varsayilanlardan farkli olarak, SMARTCARD blok no. yyy'ye aktar

Syyy Strtici Onboard PLC programini, SMARTCARD blok no. yyy'ye aktar

6yyy SMARTCARD veri blogu yyy'yi slriclye aktar

7yyy SMARTCARD veri blogu yyy'yi sil

8yyy Sirlcu parametrelerini blok yyy ile karsilastir

9555 SMARTCARD uyari bastirma bayragini sil (V01.07.00 ve uzeri)

9666 SMARTCARD uyari bastirma bayragini ayarla (V01.07.00 ve tzeri)

9777 SMARTCARD salt okunur bayragini sil

9888 SMARTCARD salt okunur bayragini ayarla

9999 SMARTCARD' sil

yyy, 001 - 999 arasi blok numarasini belirtir. Blok numaralari Gizerindeki kisitlamalar igin bkz.
Tablo 8-1.

Salt okunur bayragdi ayarlanmissa, sadece 6yyy veya 9777 kodlar etkindir.
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= e
9 lleri parametreler g
o]
Sekil 9-1 slricunun genel blok semasini gosterir. ‘g
Sekil 9-1 Siiriiciiniin genel blok semasi =
c
Menii 8 Menii 6 Menii 13 &
Dijital 1/0 p| Siralayic Konum £
(Giris/Cikis) ve saat kontroli z
]
v y
Menii 7 Meni 1 Menii 2 II\:nreerI:ubz“lmll s
Analog I/0 | — Frekansihiz | —p Rampalar [ ®| Hiz f/b vg , =
(Giris/Cikig) referansi . §m
kontroli £%
|
§
o
Menii 4 g
Menii 5 >
. |€4&— Moment/akim |g——
Motor kontroli kontrolii -
33
Q
Menii 0 Menii 9 Menii 10 Menii 11 g
Temel Programlanabilir Durum ve Genel sirici E
parametreler mantik hatalar kurulumu ‘31
T 2]
Menii 12 Menii 14 Menii 15 Menii 16 %
Esik Kullanici PID Eﬁozurln ; Coztm 9
dedektorleri kontrolorii odut Modild 2 g
kurulumu kurulumu
B
3
H
Menii 17 Menii 18 Menii 19 Menii 20 )
G6zum Modulu Uygulama Uygulama Uygulama 8
3 kurulumu Meniist 1 Meniisu 2 Menisu 3
>
5
g
Menii 21 Menii 22 ’
Ikinci motor Ek Menu 0 S
parametreleri kurulumu e
&
o
=)
g
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9.1

Menii 1: Frekans/hiz referansi
Sekil 9-2 Menii 1 mantik semasi

Analog referans

Analog giris 1

log

Analog
referans 1

Analog

YEREL/UZAK
28

@]

Analog referans 2
(141 ] seqim

referans 2

Onayarli referans
Onayarl

rferans segior 15 }

Preset referans segim uglari 1~ 3

Preset referans
segimi

1.21~1.28

Preset
referans 1 -8

Tus takimi
referans segimi
Hassas referans
segimi
Referans
segicisi*
Segilen referans
* gosterge

<

Tarama

Segilen énayarli ¢1.50
referans gosterge

e

Preset referans
tarama suresi

Preset referans Tarama

Zamanlayicisi sifirlama
Tus takimi referansi Giig verme tus
takimi kontrol
modu referansi

Tus Takimi
Referanst

Hassas referans

Hassas referans
giincellemesi devre disi

Hassas
referans

Hassas
referans trimi

Referans yiizde

orani trimi Segilen
0 referans
seviyesi
Referans
offset
Pr1.49 | Pr1.50 | Kullanilan referans
>1 Pr tarafindan tanimlanmis preset referans 1.50 Referans
T | Analog referans 2 offset modu
>1 Pr tarafindan tanimlanmis dnayari referans 1.50 segim
X Pr tarafindan bnayarli referans 1.50
x| Tus takimi referans!
x| Hassas referans

Anahtar
X Ne

X

Tum parametreler varsayilan ayarlarinda gorintalenir

Oku-Yaz (RW)
parametresi

Sadece Oku
(RO) parametresi
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c:
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@©
JoG ILERI GALISTIRMA GERI GALISTIRMA =
- - -~ [
29 26 27 =
@l [@ @l C:
S
=
=]
@
Q
Moni 6 | Menii 8 | g
Srralayici * =
. Siralayic (Menii 6) | %
Jog segildi =
gosterge Referans frek atla/hiz L
bandinda gésterge 2
Gift yonla X
referans [ 1.10 ] Referans etkin A
: referans 3
Filtre 6
fotesne | RO =
segildi gosterge P Maksmm =
Ters calisma !rekans/mg : fol g g
segildi gésterge kelepgesi £z
g
‘ : Menii 2 3=
v % Minimum c
Negatit frek/hiz
minimum i i 'kelepgesi
hiz segimi i (Maksimum
ters frek/hiz)
. ' ®
I
+ __[1.06] @
L non 5
Py
rrrrr °
S
@ Frekansi Frekansi Frekans! B
tla/hiz1 | iatla/hiz2 | iatla/hiz3 2
Hiz ileri atlalhiz 3 3
[ os ] reerane e 3
Jog (Adim) T Frekanst Frekanst Frekanst 3 —
referansi atla / hiz atla / hiz atla / hiz o
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+ ___[1.06]
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9.2

Menii 2: Rampalar
Sekil 9-3 Menii 2 mantik semasi

Hizlanma orani segme uglari

Anahtar
-
P Giri Oku-Yaz (RW)
g X @ Ielrrrlr?mallen parl:imz‘lzre

Sadece Okunabilir
(RO) parametre

Tum parametreler varsayilan ayarlarinda gérinttlenir

Hizlanma
orani segicisi

©~N O g AW N >

Hizlanma orani 1 ~ 8

Hizlanma orani 1

Hizlanma orani 2

[z ]
[zr]
E Hizlanma orani 3
[ers]
[ere]

Hizlanma orani 4
Hizlanma orani §
[[216 | Hizlanma orani 6

Hizlanma orani 7

Do ] tanma ram &

© ©® N O a b W N

Segilen nayarli
referans gosterge

Jog hizlanma -
orani [219 ]

Segllenjog /7, N _ _ ______ & M __________.
gosterge

Geri hizianma ~ Geri yavaslama
orani orani

XN OO bW N 2

Hizlanma

Rampa kontrolii

Rampa
takozu

Rampa modu

A 4

Rampa 6ncesi
hiz referansi
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Yavasl. orani segme uglari

LBNIBIIG MUSAND

[a=)
S
j=t3
=]
1 @
=)
2 9
=3
3
@ =
5 2
] El
Yavaslama =
orani segicisi 7 =
2 g
=
c
3
Yavaslama orani 1 ~ 8
Py
[Zz1] Yavasiema oani Zm
2
2 [2227] vavastama orani 2 cZ
53
3 [2237] vavastama orani 3 el
4 Yavaslama orani 4 —
s 2] vovastama oanis
6 Vovasiama orant 6 o
w)
7 Yavaglama orani 7 o
9
Py
8 Yavasl 8 ]
avasiama oram 3
9
B
Segilen preset B
referans gésterge E o
@ 3
IO
32
m Jog yavaslama @
orani
=
g
=8
1 ’ IS)
______________________ Segilen jog =
gbsterge -
28
2
ileri Yavasl. Geri Yavasl §
orani orani D
N N Akim kontrol w
Meniisii 4 =<
t t (Sadece acik " i >
dongi ampa etkin
90 [[2.92 | (sadece kapal gevrim) ;_U|
Yavaglama (e]
- Agik gevrimde rampalar Rampa sonrasi >
Rampa kontrolii + her zaman etkindir referans g

1
1
1
S-Rampas etkin® 3 201

S-Rampa hizlanma limiti
@

Standart rampa voltaji*
Atalet telafi momenti

(Sadece kapali dénga)

°
e
o
3
o
2
£
o
o
=
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9.3

Menii 3: Frekans izleme, hiz geribeslemesi ve hiz kontrolii
Sekil 9-4 Menii 3 Acik gevrim mantik semasi

15 yollu yan-D
konnektori

=%

Sriici
kodlayici hizi

Strtict
kodlayict
filtresi

Siiriici
kodlayicisi darbe

kenari/devir

Kodlayici]

Sriict

oo |>]|>

1
2
3
4

kodlayic tipi
Sonlandirm

Striict kodlayici
referans hedefi

Korunmayan
herhangi degisken
Strtot kodlayie bt
referansi Strtiot kodlayici
Maksimum referans olgeklendirme
stiriicii kodlayici 3.45 344 |
referansi L=
L
Frekans
izleme etkin

Izleme oran
numeratorii

Izleme oran
denumeratori

L]

Son hiz talebi

Mend 2

Rampa tncesi
referans

algila modu

Mutlak hizda

Kayma
kompanzasyonu
Menti 5 Motor
Rampa sonrasi frekansi
referans
.
2.01 ) 0 @
15 yollu yan-D
konnektéri
cikisini segin
Frekans
izleme 7 F(A)
cikisini 5 g
etkinlestirin ki
X 2048 FveD 190 g (; =
sikisini —
segin —
Sifir hiz Sifir hizda Gift yonli
esigi gbstergesi referans segimi
I
1
Minimum :
hiz v Minimum hizda
veya altinda
gostergesi
Asiri hiz hatas!
(s ] g tosPa
Maks.
frekans
Hizda alt
limit Hizda penceresinin
altinda géstergesi
Anahtar

Hizda st limit

Hizda
gostergesi

izerinde gdstergesi

Oku-yaz (RW)
parametreleri

<&

Sadece oku (RO)
parametresi

varsayilan
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Gvenlik Bilgileri

Uriin Bilgileri

Mekanik Kurulum

Elektrik
Kurulumu

Baslarken

Temel
parametreler

Motoru galistirma

SMARTCARD

lleri

parametreler

Ariza teshis

UL Listesi bilgileri
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Sekil 9-5 Menii 3 Kapali gevrim mantik semasi

Sert frekans
referansi |32 ]

Sert frekans

referansi
g [ 323 ]

Rampa Referans
sonras| etkin Son hiz
referans  gostergesi referansi
2.01 3.01
15 yollu sub-D

Sirtici kodlayici
KODLAYICI ARAYUZU Stricd iz geribesleme
kodlaytoi filtresi

Sriicii kodlayict tip " e
1z geribesleme

Striicii kodlayicist segicisi

darbe kenari/devir
Sirtic kodlayici
sonlandirma devre digi
Suruct kodlayict
besleme gerilimi**

Menii 15, 16 ve 17'deki
opsiyon modiil kurulu-
mundan geribesleme

el

Kapali gevrim

Kodlayici faz agisi* vektdr modu

Yuva 1'te opsiyon
hiz

- 15.03
‘SURUCU KODLAYICI KONUMU

Konum geribes-

geribesleme

leme kilidi Yuva 2'te segenek

il hiz {16.03 >
Stirticti kodlayici Y geribesieme
devir sayaci

Yuva 3'teki opsiyor
Siriici kodlayici inden hiz

SOBH

17.03
konumu geribesleme
Striicti kodlayici surici
iyi konumu kn;“dllraeysl‘cl
RFC sensol
hiz geribesleme

hesaplayici

Maksimum Siriici kodlayict
stirtict kodlayict -
referansi (rpm) referans hedefi |_3:46 ] Korunmayan
herhangi
degisken
3 parametre

Striicti kodlayict
Strdc referans dlgeklendirme
kodlayict  3.45
referansi
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@
j=8
<
1)
2
=
@©
Q,
[5)
=5
Hiz kontroldri
kazang segimi
[a=)
3.16 c:
=]
Hiz gevrimi kazanglari @
Q
Hiz Hiz kontrolorti >
hatasi kit e
2
- C1g! o
=
=
X
=
5
=
=]
3
Hiz kontrolori
diferansiyel
geribesleme kazanci Zm
2
==
g
3=
f=
w
I
@
o
] 2
Gift ysnla 3
Sifir hiz Sifir hizda referans g
esigi Gstergesi segimi
Hiz A gos
geribesleme
he]
Minimum hizda veya 5]
altinda géstergesi o
3@
@ 3
IO
32
[}
g
=
Asir hiz hatas 9
(0.SPd) o
=
“©
28
2
E
3
Hiza Ulasti pencer- [5)
Hiza Ulasti esinin altinda gésterge
Rampa 6ncesi alt limit @
referans Hiza Ulast %
gbstergesi ol
3
o
>
A
o
Hiza Ulasti penceresinin
trerinde g6et
Mutlak Hiza Ulasti tzerinde gostergest -
algila modu Hiza Ulagti 2
st limit ‘Anahtar g
= 3
bq Giris Oku-yaz (RW) 3
[
Sadece oku (RO)
parametresi
>
=
Tam varsayilan N
I
T
N
=
«
[
[
[
(7]
o
@
@,
=2
Q
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9.4 Menii 4: Moment ve akim kontrolii

Sekil 9-6 Menii 4 Agik gevrim mantik semasi

Rampa 6ncesi Mend 2 rampa Moment mod
referans kontrolgrit segicisi*
/\ . Rampa sonras!
1.03 T referans

Motor
frekansi

Motor
degerleri

T3

%100 yukte Akim limiti
gostergesi aktif
gstergesi

Anahtar

Oku-yaz (RW)
parametreleri

G
[ x [GI] ¥ el

Cikis
terminalleri

Sadece oku (RO)
parametresi

<

Y

© O ©

1
1
1
1 1
1 limiti aktif prp— 1
1
1
1 P kazanci |
! Lers] i |
1 kazanci } !
| i ) Aktif Akim
1 \ akim bilyUKIaga
1
| 1
1 -1
1 4.02
1 ' 4.20
| 5 _
I Motor  Molor 4.02- /-}:m akim
! frekansi  nominal - (Amp)
: frekansi [0}
| 420- Yizde M\knailslanma
1 moment akimt
\ Moment akimi
1
! Moment Woment
| referansi” ot
6nisimi
1
| Moment
| referans
| ofseti etkin
1
1
I Moment
I referans ofseti
1
1
| Akim limitleri Asin akim
1 Stirticti nominal Motor limiti Motor isil Motor koruma Dusiik hiz
: stirekli akimi @ déndiirme zaman sabiti modu Kkoruma modu
Yenileyici
. yapianima
1 Motor nominal
| akimi Simetrik v v
1
1
| .
\ Asiri ylk algilama
1
1
1
1
1
1
1
1 Frenleme  Motor asiri yik  Motor akimi
1 enerjisi asin  akimlatsri  asiri yik alarm
1 yiik gostergesi gostergesi
1
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Sekil 9-7 Menii 4 Kapali gevrim vektor mantik semasi ©
1=
<
@
EA
=
@

Atalet kargilama Q
enti [
a Molor  Motor MmN [
nominal  nominal alebi talebi c:
e @ L s W Sl _gomeel et e g
geribesleme Hiz kontrol [a2 | @
Hiz gevim Moment modu kazanci segimi 2z
crkist segicisi ¥
talebi e ‘Akim kontrolord
Akim gevrimi
(—; P kazanc =
+ Vax ) Akim gevrimi @
G Akmtalebi Filte L
< =
referans \ €
| sovyosi | z
Sargilayiol =
agici hiz [ 3
Sifirhiz gegersiz E Aktif akim
Ak
esigi kalma seviyesi prie il
Py
Moment cm
referanst c 2
£z
g=
referans
ofseti etkin
Woment Kullanic akim akim
referans ofseti maksimum
dlgekiendimmesi o]
Ak limitier Agirbasan 1
Motor isil Motor koruma Disiik hiz
kim limiti 51 “w
Sarict nnmmal Motor o Zzaman sabiti mod koruma modu o
i nomin e o
Yenileyici 418 g
yapilandirma g
noming ki Simelrik ¥ v
Asir yiik algilama
°
o
Anahtar S -
30
Girig Oku-yaz (RW) 10 08 o 3
terminalleri parametreleri g o
%100 yokte  Akim imiti am Fren\eme Mo«or asin Molar akimi o
Cikis Sadece oku (RO) géstergesi géstergesi  enerjisi agin yik akim asin yiik alarm e
terminalleri parametresi gostergesi  akamolalord  gostergesi

‘Tum parametreler varsayilan ayarlarinda gosteriimektedir
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o
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Sekil 9-8 Menii 4 Servo mantik semasi

LLLLLE
[ T
4

Atalet
kompanza-
syon momenti

Akim

Akim

talebi talebi

filtre 1 filtre 2
Atalet [e12 ] [[e23 ]

kompanza- :
P Hiz kontrolorii
syonu etkin

kazanci segimi

e @

geribesleme

Moment modt
segicisi®

Hiz gevrim
cikist

‘Akim kontrolori
Akim gevrimi
P kazanct
Akim gevrimi
I katsayisi

Son hiz
talebi

Filtre

Rampa ASiT iz
viyesi

oncesi < 1.03

Y/
/N

referans.
Saricilgoziicii
Sifrh asin hiz
‘e!.g.‘z seviyesi Kullanici akim
maksimum
slgeklendirmesi Motor aktif
Voment . Yk .02 ) akimi
referansi L4908 yhades!
+
Moment
referans
ofseti etki
Moment
referans ofseti
Akim limitleri l:gk::“b‘e‘irswf‘i‘r‘! Motor isil Motor koruma Dustik hiz
zaman sabit modu koruma modu

stirekli akim® Ye

enileyici

Hotor Sopiataima
nominal
akimi

v

Surici - Motor
nominal [as ] ndime H

Simetrik

Asiri yik algilama

Anahtar
iy Giris Oku-yaz (RW)
X y 10 08)
> (1] PN I et

%100 yikte Ak\m limiti Fren\eme Momr a§m Moloraklm\
@)

Cikis Sadece oku (RO) gbstergesi aktif enerjisi agirt yiik agin yiik alarm
terminalleri gostergesi yilk gostergesi  akumilatri gostergesi
Tum parametreler varsayilan ayarlarinda gosterilmektedir

parametresi
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9.5

Menii 5: Motor kontroli

Sekil 9-9 Menii 5 Agik gevrim mantik semasi

Uydu frekans
talebi

<

Rampa sonrasi
referans

s .
Kayma

kompanzasyonu
etki ﬁ

Kayma
karsilgi

Autotune
(Otomatik ayarlama)

DC ara devre

Frekans
izleme etkin

Toplam motoj

gl (kw)

Motor degerleri
Motor nominal
frekansi
Motor
nominal akimi

Motor nominal
tam yik RPM

Motor nominal
gerilimi

- Motor nominal
g faktorl

E Motor kutbu
sayls!

Dinamik V/f
segimi

(=]
E Gerilim boost'
(o]

Stator direnci

Gerilim ofseti

onditans

gerilimi

<

Motor
gerilimi

Motor
frekansi

Tahmini

motor h\zw

19 JIIudAND

Motor aktif
akimi

Anahtar

-
»

Giris Oku-yaz (RW)
torminaten [0 ] pora Yl e

Cikis Sadece oku (RO)
terminalleri parametresi

ayarlarinda

Aktif akim
ylizdesi

Motor
miknatislayici akim

Motor akim
buyukluiga

L1 L2 L3
—1
5
=
Volt )
2
Py
€
=
Hertz c
3
PWM
fanihtar\ama
rekansi =
Yiiksek cm
kararlilikli c @
uza vektor &
modulasyonu 52
Sbézde kare c
dalga etkin
Otomatik
anahtarlama
egisikligini
dovrd i birak P
ko)
Gerilim o
kontrol6ri =
kazanci 3
S
L0 9
el
D
)
3
o 3
IO
32
[]
]
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Sekil 9-10 Meni 5 Kapali gevrim mantik semasi

Konum

Hiz geribesleme
geribesleme J

Hiz- gevrim 3.04

O

Aki Hesaplayici
Motor nominal
akimi

Motor kutup
sayisi

Motor stator
direnci

Motor gegici
endiktansi
Kapali Gevrim Vektor
- Motor nominal
frekansi
- Motor tam yiik
nominal hizi
Motor nominal
(599 ] gerimi
Motor nominal
[0 ] gicakars
Motor stator

IEI enduktansi
[z ]

Motor doygunluk
kesme noktasi 1

- Motor sattirasyon!
kesme noktasi 2
Servo

IEI Kodlayici
faz agisi

Flux agisi

Akim Aki
referanslari

buyiklag

Akim kontrolii

kontrolér gikigt

Moment referansi

Oto-ayar

Dustik frekans gerilim boostu

Yiksek dinamik performans etkin
E Gerilim kontrolérii kazanci

Akim
geribesleme

Anahtar

(<@

Oku-yaz (RW)

-~
) g Giris
@ terminalleri parametreleri

Cikis Sadece oku (RO)
terminalleri parametresi

ayarlarinda
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Gerilim referansi

DC ara de
gerilimi

vre

<

Modiilatér

Maksimum
anahtarlama frekansi

Otomatik anahtarlama
frekansi degisikligini

devre disi birak

Aki Kontrolorii
Motor nominal
gerilimi
E Alan kazancini
distirme
Kapali Gevrim Vektor

Dinamik V/f / fluks
optimizasyonu etkin

Motor tam yiik
nominal hiz
optimizeri etkin

Servo

E Yiksek hizli servo
mod etkin

Glig hesaplamasi (V x 1)

Motor aktif
akimi

Motor akim
biyiikliga

D £

Motor
miknatislanma akimi
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9.6

Menii 6: Siralayici ve saat
Sekil 9-11 Menii 6 mantik semasi

T25 dijital I/0 2 10)
Jog ileri ——ih

Kontrol
kelimesi etkin

Durdur / Baslat Kontrol kelimesi
segimi***

|

Siralayici
[ 604 ] Striicti etkin —ih Stop modu
segicisi*

Sebeke kaybi
[603 ] modu
Sifir hizda tut
etkin*

|

lleri calistir ——ih
6.30 10LF

J

6.31
| Sk = Dénen motoru
Gt gaigi -, yakalamar*
632 } Qr
6.32 Siralayact
oy m mandallamasini
ileri / Geri ——h - etkinlegtir**
Menii 8 6.33 028 Referans etkin
Caligtirma ——ih gostergesi
6.34 0F

Jog geri —1fh
6.37 o

Geri segildi
gostergesi

Durdurma —i
6.39

Jog segildi
gbstergesi

b4

Donanim
etkin 6.29

Limit anahtar 1
Limit anahtar: 2

Mantik CALISTIR
— ]
[ e S
DURDUR / SIFIRLA
@ SIFIRLA = [T~
i
@ ILERI/GERI Tr : Sade_(_:ekapallgevrim

|

Menii 2

Mantik 1 Rampa etkin
Sadece agik gevrim Meni 3
Sert frekans
— T DC enjeksiyon referansi etkin
fron sevyest
Referans DC enjeksiyon
e fren stiresi*
segil
gostergesi
Tus takimi
DURDUR
tusu etkin
6.13 & ’
- Saat kontrolii
Tus takimi .
ILERI/GERI Elektrik .
tusu etkin maliyeti / KWh Giig sayaci
Enerjilenme o
stresi Gg tiiketim sayaci
sifirla
Filtre degisiklikleri
rasindaki zaman Galigtirma
Calistirma @ araligi maliyeti
stiresi Filtre degistirme
gerekiilyapildi Filtre degisikligi
I gerekliliginden
Hata ginlugn Bnceki siire
Toplam 5.03 mast
motor glict igin saati segin
DC veriyolu
gerilimi

Suricti glic besleme monit6ri Aktif besleme

Dk gerilim besleme

Anahtar

Girig Oku-yaz (RW)
terminalleri parametre\en

Cikis Sadece oku (RO)
terminalleri parametresi Tim p: ayarlarinda
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9.7 Menii 7: Analog I/0O (Girig/Cikis)
Sekil 9-12 Menii 7 mantik semasi

Analog
girisi 1 Analog giris 1
Analog giris 1 Analog giris 1 hedef
ofset ekleme ofseti parametresi  Korunmayan
. 7.07 herhangi
Analog girisi 1 . degisken
parametre
Analog
r
s +
B j < ;
@ ' Analog giris 1 g
! olgeklendirme
1
VIf émekleme | Analog girisi 1
zamani ' ters gevir
i
Analog giris 2 Analo
. . g
Analog giris 1 akim gevrimi kaybi girisi 2 Analog giris 2
tam 6lgegini hedef

Analog giris 2

kalibre et
Korunmayan

herhangi
degisken
parametre
?

Analog girigi 2

Analog
ref. 2

Analog giris 2
odlgeklendirme

Analog giris 2
mod segicisi
Analog girisi 2

ters gevir
Analog giris 3

akim gevrim kaybi Analog

girisi 3

Analog giris 3 hedef

Analog giris 3 parametresi

ofseti Korunmayan
herhangi
degisken
parametre

Analog girisi 3

Analog giris 3 Analog giris 3

mod segicisi Slgeklendirme
Analog ¢ikis 1 Analog ¢ikis 1 Anal irisi
kontrolu kaynak parametresi raog 9!

3 ters gevir

Degisken herhangi

Motor parametre Analog ¢ikis 1
frekansi
o> [ 501
cL> [ 302 >
Hiz Analog gikis 1 Analog gikis 1
geribesleme odlgeklendirme modu segicisi
Analog ¢ikis 2
kaynak parametresi Anahtar
7.22 P
Degisken :l ). g Giris Oku-yaz (RW)
herhangi parametre Analog gikis 2 } @ terminalleri parametreleri
Motor
aktif akimi - _
¢ p'd Cikis Sadece oku (RO)
a0z ]---- SH)  x 4] I terminalleri parametresi

Analog gikis 2 Analog gikis 2
6lgeklendirme ~ modu segicisi

Tum parametreler varsayilan ayarlarinda gosteriimektedir
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9.8 Menii 8: Diji

tal 1/0 (Girig/Cikig)

Sekil 9-13 Menii 8 mantik semasi

T24 dijital /0
1 durumu

T24 dijital 1/0 1

1/0 polaritesi
secimi

Acik kollektor
cikist

durumu

T25 dijital I/0 2

1/ polaritesi
secimi

Aclk kollektor
cikigl

T26 dijital /0 3
durumu

1/O polaritesi
segimi

Agik kollektor
cikisl

T24 gikig
segimi

T25 dijital 1/0 2

T25 gikis
segimi

| 8.32 I

rII—
g—

T26 cikis
segimi

| 8.33 I

rll—
g

T24 dijital I/0 1
kaynak/hedef

T24 dijital I/0 1
ters gevir

i

i Q
1 Caligtir/

i

I

i

mantik
segimi

T25 dijital I/0 2
ters gevir

1
|

1

| p 22.22

:

i
i
i
1 Calistir/
|
i

]

Sifir hizda

Herhangi bit
parametre

Korunmayan

herhangi bit

parametre
22.22

;

??2.7?
Herhangi bit
parametre

22.22

:

T25 dijital I/0 2
2| kaynak/hedef

Korunmayan
herhangi bit
parametre

Sirtict
sifilama

L)

Herhangi bit
parametre

Durdur T26 dijital I/0 3
mantik (oot F—> 828 | yaynaiunocor
segimi
T26 dijital I/0 3
ters cevir Korunmayan
herhangi bit
parametre

leri galigtir
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T27 dijtal girisi 4 T27 dijilgl girisi 4 Cal|§t|r/Du|fd|{r _T_27 dijital )
durumu ters gevir mantik segimi  giris 4 hedefi
8.04 8.14 6.04 |—>| 8.24
I T l l T l Korunmayan
1 herhangi bit

T27 dijital giris 4

1.0 polaritesi
segimi

Referans
segicisi*
1.14

i

T28 ve T29 dijital giri
otomatik segim devre disi*

parametre

Geri galigtir

T28 dijital girisi 5
ters gevir

T29 dijital girigi 6
ters cevir

T28 dijital
giris 5 hedefi
Korunmayan
herhangi bit

H parametre
'
'

—L77]

T29 dijital
girig 6 hedefi

Analog giris 1/
giris 2 segimi

123 gijtal girisi 5
durumu
J 8.29 ] >
1.0 polaritesi
segimi °
T29 dijital girigi 6
durumu
8.06
—
1 8.29 I é
1.0 polaritesi
segimi ©
T22 24V gikis

kaynag) ters gevir

T22 24V

cikis 8.08

durumuN_"
4. ¢

Stirtict etkin
modu segimi

8.10

Role kaynagi
ters gevir

Réle
durumu

Harici hata

Striict etkin
gostergesi 8.09
0
431 S .

Siiriict etkin

Role
kaynag!

8.27

Herhangi bit
parametre
Sirtict
- ??2.22 Saglam

i Korunmayan
herhangi bit

parametre

_- Jog ileri
{Lea1]

Korunmayan
herhangi bit
parametre

Anahtar

Girig
terminalleri

Oku-yaz (RW)
parametreleri

Sadece oku (RO)
parametresi

Cikig
terminalleri

<

Bu mantik semasi sadece tiim parametreler
varsayilan ayarlarinda oldugunda gegerlidir
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9.9

ve zamanlayicilar
Sekil 9-14 Menii 9 mantik semasi: Programlanabilir mantik

Menii 9: Programlanabilir mantik, motorize pot, ikili toplam

Herhangi bit
parametre

Fonksiyon-1
girig-1 ters gevir

islev-1 cikisi
gostergesi

Fonksiyon-1
cikigi ters gevir

Fonksiyon-1 girig-1
kaynak parametresi

Herhangi bit Fonksiyon-1 1 "
parametre giris-2 ters gevir o Fonksiyon-1
gecikmesi
Fonksiyon-1 girig-2
kaynak parametresi
Herhangi bit Fonksi
iyon-2
parametre giris-1 ters gevir Fonksiyon-2
cikisi
gostergesi

Fonksiyon-2
cikigi ters gevir

Fonksiyon-2 girig-1
kaynak parametresi

Fonksiyon-2
giris-2 ters gevir

Herhangi bit -
parametre Fonksiyon-2

gecikmesi

Dt

Fonksiyon-2 girig-2
m kaynak parametresi

Anahtar
Oku-yaz (RW)
parametreleri

Sadece oku (RO)
parametresi

-
X Keilit
} telrrrlzinalleri
PN
by Ck
‘ telml'?inalleri

Tum parametreler varsayilan ayarlarinda gosterilmektedir

Fonksiyon-1
hedef
parametresi

H Korunmayan
1

i

1

i

1

i

v

herhangi bit
parametre

Fonksiyon-2
hedef
parametresi

H Korunmayan

H herhangi bit
i parametre
|
v
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Sekil 9-15 Menii 9 mantik semasi: Motorize pot ve ikili toplam

Motorize
pot. orani

9.23 |

Motorize pot. Motorize pot.

cift kutup segimi

cikig géstergesi

Motorize pot.
hedef parametresi

x@
Z
<

Cikis

@ terminalleri

terminalleri

1
Motorize i ! Korunmayan
pot. yukari v ! ! ze[hangi
9.26 ! egisken
I_I ! parametre
iz ,
<
M < 9.24
Motorize pot. _ﬂ
4 / cikis dlgegi
lng_ Gegersiz bir
- hedef parametre
Motorize 4 ayarlanmasi
pot. asagi halinde fonksiyon
devre disi kalir
- Motorize
9.21 pot. modu
Motorize pot.
sifira ayarlandi
Ikilik-toplam ikilik-to!
. mantik ¢ikis 1 ;E‘;ag‘f
Ikilik-toplam degeri mantik he ‘?
ofset parametresi
Korunmayan
Ikilik-toplam mantik herhangi bit
birleri (LSB) parametre
+
9.30 if —>—+® > >
ikilik-toplgmv Gegersiz bir hedefe
mantik ikileri ayarlanmasi halinde
islev devre disi kalir
: Anahtar
Ikilik-toplam mantik
ortleri (MSB e
dortleri (MSB) P Giris Oku-yaz (RW)

parametreleri

Sadece oku (RO)
parametresi

Tum parametreler varsayilan ayarlarinda goésteriimektedir
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9.10 Menii 10: Durum ve hatalar

Parametre
10.01 Sdrict tamam
10.02 Suriict etkin
10.03 Sifir hiz
10.04 Minimum hizda veya altinda galigiyor
10.05 Ayarlanan hizin altinda
10.06 Hizda
10.07 Ayarlanan hizin tizerinde
10.08 Ulasilan yuk
10.09 Sdrici cikigl, akim limitinde
10.10 Yenileyici yapilandirma
10.11 Frenleme IGBT si etkin
10.12 Fren direnci alarmi
10.13 Verilen yon
10.14 Calisan yon
10.15 Sebeke kaybi
10.16 Dusuk voltaj etkin
10.17 Asiri yuk alarmi
10.18 Sdricu asirt 1Isinma alarmi
10.19 Siriict uyarisi
10.20 Hata 0
10.21 Hata 1
10.22 Hata 2
10.23 Hata 3
10.24 Hata 4
10.25 Hata 5
10.26 Hata 6
10.27 Hata 7
10.28 Hata 8
10.29 Hata 9
10.30 Tam gug fren zamani
10.31 Tam glg fren slresi
10.32 Harici hata
10.33 Suricu sifilama
10.34 Otomatik sifirlama girisim sayisi
10.35 Otomatik sifilama gecikmesi
10.36 Sdriclyd, son girisime kadar tamam konumunda tut
10.37 Hata algilama lizerine eylem
10.38 Kullanici hatasi
10.39 Frenleme enerjisi asiri yik akimulatori
10.40 Durum kelimesi
10.41 Hata 0 tarihi: yil.glin
10.42 Hata 0 tarihi: saat.dakika
10.43 Hata 1 tarihi
10.44 Hata 2 tarihi
10.45 Hata 3 tarihi
10.46 Hata 4 tarihi
10.47 Hata 5 tarihi
10.48 Hata 6 tarihi
10.49 Hata 7 tarihi
10.50 Hata 8 tarihi
10.51 Hata 9 tarihi
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9.11 Menii 11: Genel suiriicti kurulumu )
@
Parametre %
1.0 Pr 0.1 kurdlumu &
11.02 Pr 0.12 kurulumu g
11.03 Pr 0.13 kurulumu -
11.04 Pr 0.14 kurulumu =
11.05 Pr 0.15 kurulumu @©
11.06 Pr 0.16 kurulumu <
11.07 Pr 0.17 kurulumu =
11.08 Pr 0.18 kurulumu =
11.09 Pr 0.19 kurulumu g
11.10 Pr0.20 kurulumu ol
1.1 Pr 0.21 kurulumu s
.12 Pr 0.22 kurulumu 5
11.13 Pr 0.23 kurulumu
11.14 Pr 0.24 kurulumu Zm
11.15 Pr 0.25 kurulumu £2
.16 Pr 0.26 kurulumu ER
1.17 Pr 0.27 kurulumu
11.18 Pr 0.28 kurulumu
11.19 Pr 0.29 kurulumu g
11.20 Pr 0.30 kurulumu 2
11.21 Parametre dlgeklendirme E]
11.22 Enerji verildiginde goriintllenen parametre
11.23 Seri adresi 3
11.24 Seri modu g 5
11.25 Baud hizi 23
11.26 Minimum comms (iletisim) iletme gecikmesi % -
11.28 Sirdcu turevi
1.29 Yazilim sGrama g
11.30 Kullanici giivenlik kodu E:
.31 Kullanicr stiricti modu 8
11.32 Maksimum agir yik akimi nominal glicu “§
11.33 Sirdcu gerilimi 5]
11.34 Yazilim alt strima <£
11.35 Modiil sayisi >
11.36 Onceden yiklenmis SMARTCARD parametre verileri §
11.37 SMARTCARD veri sayisi 8
11.38 SMARTCARD veri tipi / modu
11.39 SMARTCARD veri strimu B
11.40 SMARTCARD veri saglama toplami g
11.41 Durum modu zaman asimi %
11.42 Parametre kopyalaniyor )
11.43 Yuk varsayilan degerleri
11.44 Giivenlik durumu >
11.45 Motor 2 parametrelerini seg N
11.46 Onceden ylklenmis varsayilanlar g
11.47 Strticti Onboard PLC programi etkin &
11.48 Siricu Onboard PLC program durumu
11.49 Surici Onboard PLC programlama etkinlikleri =
11.50 Strticti Onboard PLC programi ortalama tarama siresi 5
11.51 Sirtict Onboard PLC programi ilk galistirma é.
&
g
Unidrive SP Kullanim Kilavuzu 91

Yayin No: 2 www.controltechniques.com



9.12

trol fonksiyonu
Sekil 9-16 Menii 12 mantik semasi

Menii 12: Esik algilayicilar, degisken segiciler ve fren kon-

Esik Esik Dedektoru
Dedektorii 1 Esik 1 ¢ikist
Dedektora 1 gostergesi
. esik seviyesi A
Herhangi
bir degisken Esik
parametre Dedektorii 1

Esik
Dedektori 1
cikisi hedef
parametresi Korunmayan

herhangi ug

parametre

i 27.22

Esik Esik Esik Dedektorii 1
Dedektorii 1 Dedektoru cikis! ters gevir
giris kaynagi 1 histerezis
Esik Esik Dedektoru )
Dedektori 2 Esik 2 gikigl E§Il§ .
Dedektdrii 2 gostergesi Dedektori 2
esik seviyesi gikisi hedef .
Degisken i Y parametresi Herhangi bir
herhangi Esik korunmayan
parametre Dzdekt(‘jru 2 bit parametre

Tum parametreler

12.23 varsayilan
Esik Esik Esik Dedektérii 2 ..a:’arfli””k‘:adr
Dedektori 2 Dedektori cikis! ters gevir gosterimerded
giris kaynag 2 histerezis
| |
1 I
Anahtar A
= . ' Histerezis
g Giris Oku-yaz (RW) Esik X .
} @ terminalleri parametreleri seviyesi | [/~ — T A
2 : St
e Ckis Sadece oku (RO) ! !
4 @ terminalleri @ parametresi Esik | |
cikisi
» t
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Sekil 9-17 Menii 12 mantik semasi (devam)

Degisken segici 1

Degisken herhangi
parametre

Degisken segici 1
giris 1 6lgeklendirme

Degisken segici 1
giris 1 kaynak

Degisken herhangi

| 12.10 | Deg(;j@ken segici 1

Degisken segici 1

1215 kontrolu

parametre

Degisken segici 1
giris 2 dlgeklendirme

Degisken segici 1
giris 2 kaynak

Degisken
secici 1¢ikis  pegisken
gostergesi segici 1 gikig  Korunmayan
hedefi herhangi
degisken
parametre

e

Degisken segici 2

Degisken herhangi
parametre

Degisken segici 2
giris 1 6lgeklendirme

Degisken segici 2
giris 1 kaynak

Degisken herhangi

Degisken segici 2
1230 | odu
,—l Degisken segici 2
> 12.35 | ontrolu

parametre . -
Degisken segici 2
giris 2 6lgeklendirme

Degisken segici 2
giris 2 kaynak

Degisken
segici 2 ¢cikis  Degisken
gostergesi segici 2 gikis  Korunmayan
hedefi herhangi
pocel
parametre

i/

Anahtar

(< [@
o

SEPER¢

Girig Oku-yaz (RW)
terminalleri parametrelerl

Cikis
terminalleri

Sadece oku (RO)
parametresi
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Fren kontrol iglevleri, surucuyle, harici bir frenin iyi koordine edilmis isletimine olanak
taniyacak sekilde veriimektedir. Gerek donanim gerek yazilim, yliksek kalite ve gii¢
standartlarina gore tasarlanmis olsa da, giivenlik islevleri olarak kullanimi
amagclanmamistir, 6rnegin bir hata veya ariza durumunda yaralanma riski vardir.
Fren salma mekanizmasinin yanlis igletimi, tim uygulamalarda yaralanma ile
sonuglanabilir, glivenilirligi kanitlanmis bagimsiz koruma cihazlar da ilave edilmelidir.

Sekil 9-18 Acik gevrim fren fonksiyonu

Akim Anahtar
genligi

>

g Giris Oku-yaz (RW)
L X y:
Surtct ’ terminalleri parametreleri

etkin

-
g Cikis Sadece oku (RO)
‘ I terminalleri parametresi

Ust akim
esigi
Fren sonrasi
birakma
m gecikmesi
Alt akim
o 12.47
sl Rampa
tutma
ko L e
frekansi —v L
4 A=
Al —{* ; L
i [ H
> Fren i
LATel Fren
kontrolér -IEII
Fren birakma —r etkin T 12.46 birakma
frekans| VI Fren oncesi
birakma
M [ 842 ] 725 dijital 110 2 ters gecikmesi
Réle kaynagi ters
Fren uygulama \ T25 diii
ijital 1/0 2
frekansi kaynak/hedef
= = i 1k
- » } Réle kaynagi ars | i ° | oris
T25 dijital I/0 12 LATel
firl:
gikis segimi stna |,
Referans
aclk
.B Sifirlama girisi 1 ise, ¢ikis 0'dir.
1.1 > Sifirlama girisi 0 ve giris 1 ise,
cikis 1'de kilitlenir.
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Sekil 9-19 Acik gcevrim fren sirasi [5)
§.
} e
Pr 12.44 Fren birakma frekansi i Pr12.45 Fren uygulama frekans: ;
_‘/_4____4____ _________________________________ E" _____ Pr 5.01 Cikis frekansi g
Pr12.42 Ust al/(lm esigi c:
_____ - S S Pr 4.01 Akim genligi g
&
)
I R R I S N S Pr 10.02 Suriict etkin B
=
[}
[
. Pr 1.11 Referans agik 2
x
=
! =
i Pr 12.40 Fren birakma 5
S
1 P m
[ R R Pr 2.03 Rampa tutma E_‘ o
! e
11213 415 {6 | 2=
+—r—>
Pr12.46 Pr12.47 -
1. Ust akim esigini ve fren birakma frekansini bekleyin )
2. Fren 6ncesi birakma gecikmesi 3
3. Fren sonrasi birakma gecikmesi ]
4. Fren uygulama frekansini bekleyin
5. Sifir frekansi bekleyin
6. Durdurma siralamasinin 2. fazi olarak 1 sn gecikme (Pr 6.01 =1, 2 or 3) B
8 o
53
ze
)
=
o
53
c
“©
®
&
3
5
%)
<
>
X
4
[
>
x
o
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Fren kontrol iglevleri, surucuyle, harici bir frenin iyi koordine edilmis isletimine olanak
taniyacak sekilde verilmektedir. Gerek donanim gerek yazilim, ylksek kalite ve gli¢
standartlarina gore tasarlanmis olsa da, giivenlik islevleri olarak kullanimi

genligi

Alt akim esigi

Referans
agik

1.11

amagclanmamistir, 6rnegin bir hata veya ariza durumunda yaralanma riski vardir.
Fren salma mekanizmasinin yanlis igletimi, tim uygulamalarda yaralanma ile
sonuglanabilir, giivenilirligi kanitlanmis bagimsiz koruma cihazlari da ilave edilmelidir.
Sekil 9-20 Kapali gevrim fren iglevi
Konum
Fi birak d:
ietvatib v gy KN N
etkin
Motor akisi
7/8 x Nominal aki @ Fren sonrasi
birakma gecikmesi Rampa
Akim tutma

—»—12.40» Fren
Fren uygulama birakma
12.48 | gecikmesi

Fren H

Sifir
Kontroor [ 12.41 | hizda tut
etkin T

v

Hiz
geribesleme

Fren
uygulama hizi

T25 dijital I/0 2
ters gevirme
Réle kaynagi
e gourme
T25 dijital I/0 2
kaynak/hedef
Rl keynag
T25 dijital 110 2
cikig secimi

Fren uygulama
hizi gecikmesi L 12:48

girig cikis
= ol—

Anahtar

LAT

-

by Giris Oku-yaz (RW)

Pd cikis Sadece oku (RO) Sifirlama girisi 1 ise, gikis 0'dir.
‘ terminalleri parametresi Sifirlama girisi 0 ve giris 1 ise,
cikis 1'de kilitlenir.

sifirla
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Sekil 9-21 Kapali ¢gevrim fren sirasi

Pr12.45 Fren uygulama hizi

LBNIBIIG MUSAND

Pr 3.02 Cikis frekansi

Pr 4.01 Akim genligi

ue|IBlIg unin

Pr 10.02 Siricu etkin

Pr 1.11 Referans agik

wnjniny| yiuexsyy

Pr 12.40 Fren birakma

Pr 2.03 Rampa tutma
Pr 13.10 Konum kontrol modu

JUpRI3

nwnjnny|

Pr 6.08 Sifir hizda tutma

N
(&)

-« > —>
Pr12.47 Pr12.46 Pr12.48

1. Motorda aki olusumunu bekleyin (sadece kapali gevrim vektér)
2. Fren sonrasi birakma gecikmesi

3. Hiz esigini bekleyin

4. Fren uygulama hizi gecikmesini bekleyin

5. Fren uygulama gecikmesi

uayleiseg

Jowal

J9jasewesed
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9.13 Menii 13: Konum kontroli
Sekil 9-22 Menii 13 Acgik cevrim mantik semasi

Bagil (jog) Bagil (jog)
hareketgeri hareket etkin —

Bagil (jog) T
hareket referansi H

Konum kontrol referans konumu

Devir Konum
sayaci Konum iyi

Siiriicu
Kodlayici < 3-28 X 3.29 X 3.30

Konum
kontroléri

Kaynag: : Konum

referans ters
Yot @@@
\¢
A Konum
Yuva 2 16.06 [
H 1
Yuva 3
Konum hatasi
sififama
Yerel
referans

Yerel doniis
reeranem oksay

Yerel referans
devre dist

Konum kontrol geribesleme konumu

Devir Konum Konum
sayaci Konum iyi kontroldrii

geribesleme
@ 3.30 kaynagi

st
Kodlayici

®
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Frekans/hiz
referansi segildi

1.01

Konum
kontroléri
modu*

Konum gevrimi
devre disi

Hiz
besleme-< 1.39
ileri

Konum
kontrolér
P kazanci

13.09

Konum gevrim hatast

@@ 13.03
Devir Konum lyi
konum

kontrolori
hiz tutucusu

Rampa 6ncesi Rampa sonras!
referans referans
Menii 2
1.03 Rampa 2.01
Kontrolii
Hiz besleme-
ileri seimi
Anahtar
Oku-yaz (RW)
parametreleri
Sadece oku (RO)
parametresi
Bu mantik semasi sadece tiim parametreler
varsayilan ayarlarinda oldugunda gegerlidir

LBNIBIIG MUSAND
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Sekil 9-23 Menii 13 Kapali gevrim mantik semasi

Konum kontrol referans konumu

Devir Konum
sayaci Konum  iyi

Siiriicii
Kodlayici 3.30

Bagil (jog)
hareket referansi

Konum
kontrolrii -

kaynagi

N\
A Konum

Bagi (jog)
hareket geri

Konum
referans ters

Yerel
referans

Yerel dontis

referansini yoksay

Konum kontrol geribesleme konumu|

Devir Konum
sayaci Konum iyi

Siriici
3.30

Kodlayici

O
O

Yuva 1

Yuva 2

Yerel referans
devre disi

Konum
kontrolsri
geribesleme
kaynagi

AKonum

Bagil (jog)
hareket efkin

Konum hatast
sififama

Oryantasyon
konumu
referansi

*Ayrintil bilgi igin, Grlnle birlikte verilen CD'de yer alan Unidrive SP Kullanici
Kilavuzu'ndaki Konum Modlari'na basvurun.
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Frekans/hiz
referansi segildi @

Konum
kontrolorii
modu*

Konum gevrimi
devre disi

Hiz ileri
besleme

Sifir
hizda tut

Oryantasyon
kabul penceresi

Oryantasyon
konumu
tamamlandi

Rampa 6nces
referans

[] Menti 2

Rampa sonras!

referans son
referansi

Hiz ileri
besleme
segimi

'y
13.Iw=

1.03 Rampa 2.01
Kontrolii

Dogrudan
hiz referans
segicisi

1 veya 3

13.10=
1ila6

Dogrudan
e vetoans 222 |

Konum

Konum gevrim hatasi

kontrolorii
P kazanci

13.09

SG6

Devir Konum Hassas
konumu

L=

Konum
kontrolorii
hiz tutucusu

Anahtar

.
by Giris Oku-yaz (RW)
X Y
Pd ciks Sadece oku (RO)
terminalleri parametresi

Bu mantik semasi sadece tiim parametreler
varsayilan ayarlarinda oldugunda gegerlidir

hiz
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9.14

Menii 14: Kullanici PID kontrolori
Sekil 9-24 Meni 14 Mantik semasi

Ana referans
kaynak parametresi

Degisken herhangi
parametre

PID Ana
referans

\¢

14.19 >

PID referans
kaynak parametresi PID referans
kaynag ters gevir

Degisken herhangi

parametre . PID H
H referansi H PID
: PID referans hatas
14.20 ; devir-orani limiti

1
0
PID geribesleme w

kaynak parametresi PID geribesleme

14.04 kaynag ters gevir

Degisken herhangi
PID
parametre .
geribesleme
£\
H 14.21

PID etkin

Sriict normal
gostergesi

Herhangi bit
parametre

Opsiyonel PID etkin
kaynak parametresi
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PID integral
devresi tutma etkin

PID cikisi
Ust limit

PID oransal (P)
katsayisi

PID integral (I)
katsayisi

PID turev (D)
katsayisi

PID cikisi i;?j:f'k|$
alt limit parametre*

PID simetrik t>1<0rrL‘lnmz_axyan
limitler etkin erhangi
degisken

PID kontrolér  p|p cikis parametre

cikisi Olgegi katsayisi

Anahtar
-
b g Giris Oku-yaz (RW)
2

Cikis Sadece oku (RO)
terminalleri parametresi

Tam parametreler varsayilan ayarlarinda gésteriimektedir

LBNIBIIG MUSAND

ue|IBlIg unin

wn|nny yiuexsy

nwnjnny|
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uayleiseg

J9jasewesed
[EIET

*PID kontrol6ri, sadece Pr 14.16, Pr xx.00 disinda bir parametreye ayarlanmis ve
korunmayan hedef parametre ise kontrol edilir.
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9.15  Menii 15, 16 ve 17: Solutions Module (C6ziim Modiilii) kurulumu

Tim Solutions Modules (C6zim Modulleri)'nde ortak parametreler. Ayrintili bilgi igin,
Solutions Module (G6zim Moduilleri) kullanici kilavuzuna bagvurun.

Parametre
x.01 Solutions Module (G6zim Moduli) kimligi
x.50 Solutions Module (C6ziim Moddilii) hata durumu
Pr x.01 Modiil
0 Kurulu modil yok
101 SM-Resolver
102 SM-Universal Kodlayici Plus
104 SM-Kodlayici Plus / SM-Kodlayici Cikis Plus
201 SM-1/O Plus
203 SM-1/O Zamanlayici
204 SM-I/0O PELV
205 SM-1/O 24V Korumali
206 SM-1/0120V
207 SM-I/O Lite
208 SM-1/0 32
301 SM-Applications
302 SM-Applications Lite
303 SM-EZMotion
304 SM-Applications Plus
305 SM-Applications Lite-V2
306 SM-Guvenlik
401 SM-LON
403 SM-PROFIBUS-DP-V1
404 SM-INTERBUS
406 SM-CAN
407 SM-DeviceNet
408 SM-CANopen
409 SM-SERCOS
410 SM-Ethernet
421 SM-EtherCAT
501 SM-SLM
104 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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9.16 Menii 18, 19 ve 20: Uygulama meniisii 1, 2 ve 3 )
@
Parametre %
1331 g; Besleme Kesilmesinde kayitli tamsayisi %
1282 ) 1318 8; Salt okunur tamsay! —g‘?
18.11 - 18.30 (1) &
19.11 - 19.30 (2) Okunur-yazilir tamsay!i )
20.01 - 20.20 (3) =
1231 ) 1328 g; Okunur-yazilir bit §
20.21 - 20.40 (3) Okunur-yazilir uzun tamsayi E
=
=
9.17  Menii 21: Ikinci motor parametreleri .
Py
Parametre E_‘ E
21.01 Maksimum referans kelepgesi {0.02} é S
21.02 Minimum referans kelepgesi {0.01}
21.03 Referans segicisi {0.05}
21.04 Hizlanma orani {0.03} o
21.05 Hiz kesme orani {0.04} )
21.06 Nominal frekans {0.47} 2
21.07 Nominal akim {0.46}
21.08 Nominal yik dev/dak {0.45} -
21.09 Nominal gerilim (voltaj) {0.44} 3 4
21.10 Nominal giig faktdri {0.43} 33
21.11 Motor kutup sayisi {0.42} % -
2112 Stator direnci B
21.13 Voltaj ofsefi g
21.14 Gegici endiiktans (oL, g
2115 Motor 2 etkin g
21.16 Termal sure sabit {0.45} S‘
21.17 Hiz kontrol6ri Kp kazanci {0.07} o
21.18 Hiz kontrolorl Ki kazanci {0.08} 2
21.19 Hiz kontroldrl Kd kazanci {0.09} >
21.20 Kodlayici faz agisi {0.43} §
21.21 Hiz geribesleme segicisi 3
21.22 Akim kontrolérii Kp kazanci {0.38}
21.23 Akim kontrolorii Ki kazanci {0.39} g
21.24 Statér endiktansi (Lg) E
21.25 Motor doygunluk kesme noktasi 1 %
21.26 Motor doygunluk kesme noktasi 2 ]
21.27 Motor akim limiti
21.28 Regen akim limiti ’%’
21.29 Simetrik akim limiti {0.06} ;
21.30 Motor voltu her 1.000 d/d igin, K¢ <
2131 Motor kutup egimi i
,g
G
3
g
B
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9.18

Menii 22: Ek Menu 0 kurulumu

Parametre
22.01 Pr 0.31 kurulumu
22.02 Pr 0.32 kurulumu
22.03 Pr 0.33 kurulumu
22.04 Pr 0.34 kurulumu
22.05 Pr 0.35 kurulumu
22.06 Pr 0.36 kurulumu
22.07 Pr 0.37 kurulumu
22.10 Pr 0.40 kurulumu
22.11 Pr 0.41 kurulumu
22.18 Pr 0.48 kurulumu
22.20 Pr 0.50 kurulumu
22.21 Pr 0.51 kurulumu
22.22 Pr 0.52 kurulumu
22.23 Pr 0.53 kurulumu
22.24 Pr 0.54 kurulumu
22.25 Pr 0.55 kurulumu
22.26 Pr 0.56 kurulumu
22.27 Pr 0.57 kurulumu
22.28 Pr 0.58 kurulumu
22.29 Pr 0.59 kurulumu
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10  Arnza teshis

Tablo 10-1 Hata belirtileri

LBNIBIIG MUSAND

Hata Teshis

I¢ frenleme direnci termistor i1si1 izleme arizasi (sadece boy 0)

Herhangi bir i¢ frenleme direnci kurulu degilse, bu hatayi devre disi birakmak icin Pr 0.51'i
(veya Pr 10.37'yi) 8'e ayarlayin.

Bir i¢ frenleme direnci takiliysa:

+ g frenleme direnci termistériiniin dogru sekilde baglandigindan emin olun

»  Sdricudeki fanin dogru sekilde galistigindan emin olun

+ g frenleme direncini yenisiyle degistirin

ue|IBlIg unin

SMARTCARD hatasi: SMARTCARD Okuma/Yazma arizasi

SMARTCARD'In takilmig/dogru sekilde yerlestiriimis oldugunu kontrol edin
SMARTCARD'I yenisiyle degistirin

wnjniny| yiuexsyy

SMARTCARD hatasi: Menii 0 parametre degisikligi, gerekli dosya SMARTCARD iizerinde
olusturulmadigindan, SMARTCARD'a kaydedilemez

Menu 0 parametresine tus takimi Gzerinden auto(3)'e veya boot(4)'e Pr 11.42 ayari ile bir yazma
islemi baslatildi, ancak gerekli dosya SMARTCARD Uizerinde olusturulmadi

Pr 11.42'nin dogru sekilde ayarlanmis oldugundan emin olun ve suriicliyti, SMARTCARD
Uizerinde gerekli dosyayi olusturmak igin sifirlayin

Parametreyi meni 0 parametresine yeniden yazdirmaya c¢aligin

nwnjnny|
yupiel3

SMARTCARD hatasi: SMARTCARD, bir Solutions Module (C6ziim Modiilii) tarafindan
erisildiginden, gerekli iglevi gerceklestiremiyor

Solutions Module'lin SMARTCARD'a erigmeyi tamamlamasini bekleyin ve sonra gerekli islevi
yeniden deneyin

uayleiseg

SMARTCARD hatasi: Veri konumu zaten veri iceriyor

Veri konumundaki verileri silin
Verileri, alternatif bir veri konumuna yazdirin

SMARTCARD hatasi: Siiriicliye kaydedilen degerler ve SMARTCARD lizerindeki veri
blogundaki degerler, birbirinden farkl

J9jasewesed
[EIET

Kirmizi @ sifilama digmesine basin

SMARTCARD hatasi: Belirlenen veri konumu, herhangi bir veri icermiyor

Veri blogu sayisinin dogru olmasina dikkat edin

SMARTCARD hatasi: SMARTCARD verileri bozulmus

Kartin dogru sekilde yerlestirildiginden emin olun
Verileri silin ve yeniden deneyin
SMARTCARD'I yenisiyle degistirin

SMARTCARD hatasi: SMARTCARD dolu

Bir veri blogunu silin veya farkli bir SMARTCARD kullanin

AYVOLHVIAS |ewansied niojo

Analog giris 2 akim kaybi (akim modu)

Analog giris 2 (terminal 7) akim sinyalinin var olup olmadigini kontrol edin (4-20 mA, 20-4 mA)

Analog giris 3 akim kaybi (akim modu)

Analog girisi 3 (terminal 8) akim sinyalinin var olup olmadigini kontrol edin (4-20 mA, 20-4 mA)

Kontrol kelimesinden (Pr 6.42) baslatilan hata

Pr 6.43'l 0'a ayarlayarak kontrol kelimesini devre disi birakin veya Pr 6.42'nin ayarini kontrol edin

Kurulu gii¢ modiillerinin sayisi, Pr 11.35'te kayith degerlerle artik eslesmiyor

Tum gi¢ modiillerinin dogru sekilde baglanmis olmasina dikkat edin
Tum gli¢ modullerine dogru sekilde gli¢ verilmis olmasina dikkat edin
Pr 11.35'teki dederin, bagli glic moddillerinin sayisiyla eslesmesini saglayin

SMARTCARD hatasi: Kurulu Solutions Modules, kaynak siiriicliyle hedef siiriicli arasinda
farklhilik gosteriyor

Dogru Solutions Modules (C6ziim Moddlleri)'nin kuruldugundan emin olun
180 Solutions Modules'in ayni Solutions Module yuvasinda oldugundan emin olun

Kirmizi @ sifilama digmesine basin
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Hata Teshis

SMARTCARD hatasi: SMARTCARD iizerindeki veri bloklari, bu iiriinle uyumlu degil

Pr xx.00'yi 9999'a ayarlayarak ve kirmizi @ sifilama digmesine basarak, SMARTCARD
Uizerindeki tim verileri silin
SMARTCARD'I yenisiyle degistirin

SMARTCARD hatasi: SMARTCARD, Read Only (Sadece Okunulabilir) bit setine sahip

SMARTCARD'In Oku/Yaz erisimine olanak tanimak igin Pr xx.00'a 9777 girin
Kartin, 500 ila 999 veri konumlarina yazmamasina dikkat edin

SMARTCARD hatasi: Kaynagin gerilim ve/veya akim nominal giicii ile hedef siiriiciiler
birbirinden farkh

Surlict derecelendirmesine bagimli parametreler (RA kodlamali parametreler), farkli gerilim ve
akim nominal gli¢ surticlleriyle, farkli degerlere ve araliklara sahip olabilir. Bu nitelige sahip
parametreler, hedef siriictiniin derecelendirmesi, kaynak siriciiden farkl oldugunda ve dosya
bir parametre dosyasi oldugunda, SMARTCARD'lar tarafindan hedef sirlicliye aktariimayacaktir.
Bununla birlikte, V01.09.00 yazilimi ve Uzeri siriici derecelendirmesine bagimli parametrelere
sahip slirlici derecelendirme parametreleri, sadece akim nominal giicti farkliysa ve dosya,
varsayllan tip dosyadan farkliysa aktarilacaktir.
Kirmizi @ sifirlama diigmesine basin
Siirlict derecelendirme parametreleri sunlardir:
Parametre islev
2.08 Standart rampa voltaji
4.05/6/7, 21.27/8/9 Akim limitleri
186 4.24 Kullanici akim maksimum 6lgeklendirmesi
5.07, 21.07 Motor nominal akimi
5.09, 21.09 Motor nominal gerilimi
5.10, 21.10 Nominal gii¢ faktoru
5.17,21.12 Stator direnci
5.18 Anahtarlama frekansi
5.23,21.13 Gerilim ofseti
5.24,21.14 Gegici endiktans
5.25,21.24 Stator endiktansi
6.06 DC enjeksiyon frenleme akimi
6.48 Sebeke kaybi sonrasi galisma seviyesini bulma
Yukaridaki parametreler, varsayilan degerlerine ayarlanacaktir.

SMARTCARD hatasi: SMARTCARD parametresi ayari, siiriiciiyle uyumlu degil

Sifirlama diigmesine basin
Hedef siirlicl tipinin, kaynak parametre dosyasi siiriicl tipiyle ayni olmasini saglayin

Iki veya daha fazla sayida parametre, ayni hedef parametreye yaziyor

Pr xx.00 = 12001 seklinde ayarlama yapin ve menulerde gorinur tim parametreleri gogaltmaya
karsi kontrol edin

EEPROM verileri bozulmus - Siirlicii modu, agik ¢cevrim haline gelir ve seri haberlesme,
siiriiciiniin RS485 iletisim portundaki uzak tus takimi ile, zaman disi kalir

Bu hata, sadece varsayilan parametrelerin yiklenmesi ve kaydedilmesi ile giderilebilir

Siiriicii kodlayici hatasi: Kodlayici giic kaynag asin yiikli

Kodlayici gug kaynagi kablo sistemini ve kodlayici akim gereksinimini kontrol edin
Maksimum akim =200 mA @ 15V -veya-300mA @ 8 Vve 5V

Siiriicii kodlayici hatasi: Tel kopmasi (Siiriicii kodlayici terminalleri 1 ve 2, 3 ve 4, 5 ve 6)

Kablo surekliligini kontrol edin
Geribesleme sinyallerinin kablo sisteminin dogru oldugunu kontrol edin
Kodlayici glictiniin dogru sekilde ayarlandigini kontrol edin
190 ) ) > S
Geribesleme cihazini yenisiyle degistirin
Ana surici kodlayici girisi Uzerinde, tel kopma uyarisi gerekmiyorsa, Enc2 hatasini devre disi
birakmak icin Pr 3.40 = 0 seklinde ayarlama yapin

108 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Hata Teshis
Siirticti kodlayici hatasi: Faz ofseti, calisgtirma sirasinda hata veriyor

Kodlayici sinyalini girdltiiye karsi kontrol edin
Kodlayici ekranlama sistemini kontrol edin
Kodlayici mekanik montajini kontrol edin
Ofset 6lciim testini tekrarlayin

LBNIBIIG MUSAND

m Siriicu kodlayici hatasi: Geribesleme cihazi iletigim arizasi

Kodlayici gii¢ kaynaginin dogru olmasini saglayin
Baud hizinin dogru olmasini saglayin

Kodlayici kablo sistemini kontrol edin
Geribesleme cihazini yenisiyle degistirin

192

ue|IBlIg unin

m Siiriicii kodlayici hatasi: Checksum (Sayisal Kontrol Toplami) veya CRC hatasi

Kodlayici sinyalini parazite kargi kontrol edin

Kodlayici kablo ekranlama sistemini kontrol edin

EnDat kodlayicilarla, iletisim ¢oziinirlGgund kontrol edin ve/veya Pr 3.41 otomatik yapilandirma
islemini yiratin

wnjniny| yiuexsyy

Enc6 Siiriicii kodlayici hatasi: Kodlayici bir hata gosterdi

Geribesleme cihazini yenisiyle degistirin
SSI kodlayicilarla, kablo sistemini ve kodlayici besleme ayarini kontrol edin

Enc7 Siiriicui kodlayici hatasi: Baglatma basarisiz

Sirlcuyl yeniden ayarlayin

Pr 3.38'e dogru kodlayici tipinin girildigini kontrol edin

Kodlayici kablo sistemini kontrol edin

Kodlayici giig beslemesinin dogru sekilde ayarlandigini kontrol edin
Pr 3.41 otomatik yapilandirma iglemini yiratin

Geribesleme cihazini yenisiyle degistirin

195

nwnjnny|
yupiel3

Siiriicli kodlayici hatasi: Giig verme sirasinda otomatik yapilandirma talep edildi ve
basarisiz oldu

uayleiseg

Pr 3.41 ayarini 0'a degistirin ve manuel olarak, surlicti kodlayici donuslerini (Pr 3.33) ve devir
bagina esdeger hat sayisini (Pr 3.34) girin
lletisim ¢6zinirligind kontrol edin

Siirticui kodlayici hatasi: Segilen konum geribildirimi, kurulu bir Solutions Module
(Goziim Modiilii) hiz / konum geribildirimine sahip olmayan bir Solutions Module
yuvasindan secilmistir

J9jasewesed
[EIET

Pr 3.26 (veya, sayet ikinci motor parametreleri etkinlestiriimisse Pr 21.21) ayarini kontrol edin

Siiriicti kodlayici hatasi: Kodlayici faz agisi (Pr 3.25 veya Pr 21.20) yanhs oldugundan,
servo modu faz arizasi

Kodlayici kablo sistemini kontrol edin

Kodlayici faz agisini 6lgmek igin bir otomatik ayarlama gergeklestirin veya Pr 3.25 (veya Pr 21.20)'ye
dogru faz agisini manuel olarak girin

Cok dinamik uygulamalarda yapay Enc10 hatalari gorilebilir. Bu hata, Pr 3.08'deki asiri hiz esigi
sifirdan yuksek bir dedere ayarlanarak devre digi birakilabilir. Fazla buylk bir deger kodlayici
arizasinin tespit edilmemesi anlamina gelebileceginden, asin hiz esik seviyesi ayarlanirken
dikkatli olunmalidir

AYVOLHVIAS |ewansied niojo

Siiriicii kodlayici hatasi: Bir SINCOS kodlayicinin analog sinyallerinin, siniis ve kosiniis
dalga formlarindan ve (uygulanabiliyorsa) comms (iletisim) konumundan tiireyen sayisal
hesaplama ile hizalanmasi sirasinda bir ariza meydana geldi. Bu ariza, genellikle siniis ve
kosiniis sinyallerindeki giiriiltii nedeniyle olusur

Kodlayici kablo korumasini kontrol edin
Gurllttye karsi sinls ve kosinis sinyallerini inceleyin

Siiriicii kodlayici hatasi: Hiperface kodlayici - Kodlayicli tipi, otomatik yapilandirma
sirasinda teshis edilemedi

Kodlayici tipinin otomatik yapilandirilabildigini dogrulayin
Kodlayici kablo sistemini kontrol edin
Parametreleri manuel olarak girin

Siiriicii kodlayici hatasi: EnDat kodlayici - Kodlayicinin sayisi, otomatik yapilandirmanin
2 giiciinde olmadig sirada, kodlayicidan okumaya déner

163 Farkli tipte bir kodlayici segin
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ENP.Er

Et

Teshis

Siiriicui kodlayici hatasi: EnDat kodlayici - Otomatik yapilandirma sirasinda, kodlayici
konumunu kodlayicidan, bir okuma doniisii iginde tanimlayan comms bit (iletisim
bit)'lerinin sayisi ¢ok fazla

Farkl tipte bir kodlayici segin
Arizali kodlayici

Siiriicti kodlayici hatasi: Otomatik yapilandirma sirasinda, kodlayici verilerinden
hesaplanan periyod/devir sayisi, ya 2'den az ya da 50.000'den fazladir

Dogrusal motor kutup egimi / kodlayici pPr kurulumu yanlis veya parametre araligi disinda
orn. Pr5.36 =0 veya Pr21.31=0
Arizal kodlayici

Siiriicii kodlayici hatasi: EnDat kodlayici - Dogrusal bir kodlayici igin comms bit (iletisim
bit'i)/devre sayisi, 255'i gegiyor

Farkl tipte bir kodlayici segin
Arizali kodlayici

Siirticui kodlayici hatasi: Doner bir SINCOS kodlayici i¢in, otomatik yapilandirma sirasinda
elde edilen periyod/devir, ikili glicte degildir

Farkl tipte bir kodlayici segin
Arizali kodlayici

Secili konumdaki geribesleme cihazina kayitli elektronik etiketten gelen veri hatasi

Geribesleme cihazini yenisiyle degistirin

Terminal 31 lizerindeki giristen gelen harici hata

Terminal 31 sinyalini kontrol edin

Pr 10.32 degerini kontrol edin

Pr xx.00'a 12001 girin ve Pr 10.32'yi idare eden parametreyi kontrol edin

Pr 10.32 veya Pr 10.38 (=6)'nin seri haberlesme tarafindan idare edilmedigini dogrulayin

Veri igleme hatasi: CPU adres hatasi

Donanim arizasi - tedarikgiye bagvurun

Veri igleme hatasi: DMAC adres hatasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri isleme hatasi: Yasa digi talimat

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri igleme hatasi: Hatali slot talimati

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri igleme hatasi: Tanimsiz 6zel durum

Donanim arizasi - Tedarikgiye basvurun

Veri igleme hatasi: Ayrilmis 6zel durum

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri isleme hatasi: Denetim birimi arizasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye basvurun

Veri igsleme hatasi: Seviye 4 ¢okiisi

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri igleme hatasi: Kiime tagmasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye basvurun

Veri isleme hatasi: Yonlendirici hatasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri igleme hatasi: EEPROM'a erigim basarisiz

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri isleme hatasi: Ana program yigin tagmasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Veri igleme hatasi: Donanimla uyumlu olmayan yazilim

Donanim veya yazilim arizasi - Tedarikgiye basvurun
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Teshis

Coklu modiil sistem termistorii agik veya kisa devre

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Coklu modiil sistem ara baglanti kablo hatasi

LBNIBIIG MUSAND

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Isi geribesleme arizasi ya da termistor agik veya kisa devre

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Gii¢ evresi tanima: seri kod hatasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

ue|IBlIg unin

Gii¢ evresi tanima: taninmayan boyut

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Gii¢ evresi tanima: ¢goklu modiil boyut uyumsuzlugu

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

wnjniny| yiuexsyy

Gii¢ evresi tanima: ¢oklu modiil gerilim uyumsuziugu

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Gii¢ evresi tanima: taninmayan siiriicii boyutu

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Akim geribesleme ofset hatasi

nwnjnny|
yupiel3

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Yeniden basglatma rélesi kapanamiyor, yeniden baglatma monitorii arizal veya giic verme
sirasinda, frenleme IGBT'si kisa devre

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

uayleiseg

Gii¢ blogu termistor 1 arizasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Gli¢ blogu termistor 2 arizasi veya i¢ fan arizasi (boyut 3)

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Kontrol paneli termistor arizasi

J9jasewesed
[EIET

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Gili¢ modiiliinden DCCT teli kopma arizasi

Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

Kapasitor grubu fan arizasi (boyut 4 ve lizeri) veya paralel bagh modiillerde bir modiile gii¢
verilmemis

Parelel bagh moddillerde tim modiillere giden AC veya DC gii¢ kaynagini kontrol edin
AC veya DC gli¢ kaynagi varsa, bu bir donanim hatasidir - tedarikgiye basvurun

Gii¢ blogu - Kimlik ve hata bilgileri seri kod hatasi

Donanim arizasi - tedarikgiye bagvurun

AYVOLHVIAS |ewansied niojo

Cikig akimi asin yiik zaman asimi (Izt) - akiimiilator degeri Pr 4.19'da goriilebilir

Yukin sikismis olmamasini saglayin

Motor Uizerindeki yiikiin degismedigini kontrol edin

Servo modda bir otomatik ayarlama sirasinda goriildiiyse, motor nominal akim degerinin Pr 0.46
(Pr 5.07) veya Pr 21.07 <siiriiciinin Agir Is nominal akim degerinde olmasini saglayin

Nominal hiz parametresini ayarlayin (sadece kapali gevrim vektér modu igin)

Geribesleme cihazi sinyalini girlltiye kargi kontrol edin

Geribesleme cihazi mekanik baglantisini kontrol edin

Fren direnci agin yiik zaman asimi (Izt) - akiimiilator degeri Pr 10.39'da goriilebilir

Pr 10.30 ve Pr 10.31'e girilen bilgilerin dogru olmasini saglayin
Fren direncinin giiciinii yikseltin ve Pr 10.30 ve Pr 10.31'i degistirin

19 Dig bir termal koruma cihazi kullaniliyor ve fren direnci asiri yik{ kontrolu gerekmiyorsa, hatayi
devre disi birakmak igin Pr 10.30 veya Pr 10.31'i 0'a ayarlayin
Siiriicii, besleme gerilimine Regen modunda senkronize olamadi
39 Unidrive SP Regen Kurulum Kilavuzu'nda Ariza Teghis bélimune bagvurun.
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Teshis

| Hata

Siiriicti kontrol paneli asiri Isinmasi

23

Pano / siriici fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin
Pano havalandirma yollarini kontrol edin

Pano giris filtrelerini kontrol edin

Ortam sicakhgini kontrol edin

Siirlict anahtarlama frekansini disurin

Termal modele dayali, glic modiilii agir isinmasi

21

Siricu anahtarlama frekansini disurin
Gorev gevrimini kisaltin

Hizlanma / Yavaglama oranlarini diistrin
Motor yikinl azaltin

Sogutucu asiri iIsinmasi

Muhafazanin / siirticl fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin
Muhafazanin havalandirma yollarini kontrol edin

Muhafazanin giris filtrelerini kontrol edin

Havalandirmayi artirin

Hizlanma / hiz kesme oranlarini dis(riin

Siirlict anahtarlama frekansini disurin

Gorev gevrimini kisaltin

Motor yikin{ azaltin

N
N

Gii¢ modiilii sogutucusu asiri iIsinmasi

105

Muhafazanin / siirlicl fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin
Muhafazanin havalandirma yollarini kontrol edin

Muhafazanin giris filtrelerini kontrol edin

Havalandirmayi artirin

Hizlanma / hiz kesme oranlarini distrin

Suriict anahtarlama frekansini disirin

Gorev gevrimini kisaltin

Motor yikinl azaltin

Termal modele dayali, siiriicii asiri Isinmasi

27

Suriicti, motoru hata vermeden 6nce durdurmaya galisacaktir. Motor 10 saniye iginde durmazsa,
sirlcl derhal hata verir

Muhafazanin / siirlicl fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin
Muhafazanin havalandirma yollarini kontrol edin

Muhafazanin giris filtrelerini kontrol edin

Havalandirmayi artirin

Hizlanma / hiz kesme oranlarini dis(riin

Gorev gevrimini kisaltin

Motor yukinUl azaltin

Gii¢ modiilii redresorii agiri Isinmasi veya giris sok giderici direnci asiri isinmasi (boy 4 ve
tizeri)

102

Besleme dengesizligini kontrol edin

Ayni hatta Bir DC suriiciiniin de bagli olmasi gibi besleme bozukluklarini kontrol edin
Muhafazanin / siiriict fanlarinin dogru sekilde galismaya devam edip etmedigini kontrol edin
Muhafazanin havalandirma yollarini kontrol edin

Muhafazanin giris filtrelerini kontrol edin

Havalandirmayi artirin

Hizlanma / hiz kesme oranlarini disiriin

Siirlict anahtarlama frekansini disurin

Gorev gevrimini kisaltin

Motor yikin( azaltin

112
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| Hata

Ani cikis asir akimi algilandi: tepe ¢ikis akimi %225'ten biyiik

Hizlanma / yavasima sureleri agiri kisa.
Otomatik ayarlama sirasinda gorildiyse, voltaj boost u azaltin Pr 5.15
Cikis kablaji Gizerinde kisa devre kontrolu yapin
Motor yalitimini kontrol edin
Geribesleme cihazi kablo sistemini kontrol edin
Geribildirim cihazi mekanik baglantisini kontrol edin
Geribildirim sinyallerinin guriltiy icermedigini kontrol edin
Motor kablo uzunlugu, bu boy igin limitler dahilinde mi?
Hiz gevrim kazang parametrelerindeki degerleri azaltin — Pr 3.10, Pr 3.11 ve Pr 3.12
(sadece kapali gevrim vektor ve servo modlari igin)
Ofset 6lciim testi tamamlandi mi1? (sadece servo mod)
Akim gevrim kazang parametrelerindeki degerleri azaltin — Pr 4.13, Pr 4.14 (sadece kapali
cevrim vektor ve servo modlari igin)

LBNIBIIG MUSAND

ue|IBlIg unin

OIAC.P

Modiil ¢ikis akimlarindan, giic modiilii asiri akimi algilandi

wnjniny| yiuexsyy

104

Hizlanma / hiz kesme orani agiri kisa.
Otomatik ayarlama sirasinda gérildiyse, voltaj giglendirmesini azaltin Pr 5.15
Cikis kablaji Gizerinde kisa devre kontrolu yapin
Motor yalitiminin batiinligund kontrol edin
Geribildirim cihazi kablo sistemini kontrol edin
Geribildirim cihazi mekanik eslesmesini kontrol edin
Geribildirim sinyallerinin parazit icermedigini kontrol edin
Motor kablo uzunlugu, bu gergeve boyutu icin limitler dahilinde mi?
Hiz gevrim kazang parametrelerindeki degerleri azaltin — Pr 3.10, Pr 3.11 ve Pr 3.12
(sadece kapali gevrim vektori ve servo modlar)
Ofset 6lclim testi tamamlandi mi? (sadece servo mod)
Akim cevrim kazang parametrelerindeki degerleri azaltin — Pr 4.13, Pr 4.14 (sadece kapali gevrim
vektorl ve servo modlar)

nwnjnny|
yupiel3

uayleiseg

Fren transistorii asiri akimi algilandi: fren transistorii igin kisa devre koruma etkinlestirildi

Fren direnci kablo sistemini kontrol edin
Fren direnci degerinin, minimum diren¢ degerine esit veya bu degerin lizerinde oldugunu kontrol edin
Fren direnci yalitimini kontrol edin

J9jasewesed
[EIET

Gii¢ modiilu frenleme IGBT asiri akimi

Fren rezistoru kablo sistemini kontrol edin
Fren rezistdr degerinin, minimum direng degerine esit veya bu degerin lizerinde oldugunu kontrol edin
Fren rezistorl yalitimini kontrol edin

IGBT gerilim izlemesi lizerinden, glic modiilii agin akimi algilandi

Vce IGBT koruma etkinlesirildi
Motor ve kablo yalitimini kontrol edin.

Dijital cikig asiri yiikii: 24 V beslemeden cekilen toplam akim ve dijital ¢ikislar 200 mA
degerini agiyor

Dijital ¢ikislar Gzerindeki toplam yuki (terminaller 24, 25, 26) ve +24 V terminalini (terminal 22)
kontrol edin

AYVOLHVIAS |ewansied niojo

Motor hizi, hiz agimi esigini gegti

Pr 3.08'deki hiz asimi hata esigini yikseltin (sadece kapall gevrim modlar)
Hiz, 1.2 x Pr 1.06 veya Pr 1.07 (agik gevrim modu) degerini asti
Hiz agimini azaltmak igin, hiz gevrimi P kazancini (Pr 3.10) dustiriin (sadece kapali gevrim modlar)

DC veri yolu voltaji, tepe seviyeyi veya maksimum siirekli seviyeyi 15 saniye asti

Yavaslama rampasini yikseltin (Pr 0.04)

Fren direnci degerini dustrin (minimum degerin Gzerinde kalsin)

Nominal AC besleme seviyesini kontrol edin

DC veri yolunun yiikselmesine neden olabilecek besleme bozukluklarini kontrol edin — Bir DC
surtictinun devreye girmesinden sonra besleme geriliminde olusabilecek asir dalgalanmalar
Motor yalitimini kontrol edin

2 Siiriicii nominal gerilimi  Tepe gerilimi  Maksimum siirekli gerilim seviyesi (15 saniye)
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175
Sirlcu, disuk DC gerilim modunda galisiyorsa, asiri gerilim hata seviyesi 1.45 x Pr 6.46'dir.
Unidrive SP Kullanim Kilavuzu 113
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Hata Teshis
Gii¢ modiilii DC veri yolu voltaji, tepe seviyeyi veya maksimum siirekli seviyeyi 15 saniye asti

Hiz kesme rampasini ylikseltin (Pr 0.04)

Fren rezistor degerini dustrin (minimum degerin Gizerinde yer alan)

Nominal AC besleme seviyesini kontrol edin

DC veri yolunun yiikselmesine neden olabilen besleme bozukluklarini kontrol edin — besleme geri
kazanimindan sonra, DC siricdler tarafindan uyarilmis bir gentikten voltaj agimi

Motor yalitimini kontrol edin

106 Siiriicii voltaj nominal giicii  Tepevoltaj Maksimum siirekli voltaj seviyesi (15 saniye)
200 415 410
400 830 815
575 990 970
690 1190 1175

Suriicti, dustik voltaj DC modunda galigiyorsa, asiri voltaj hata seviyesi 1.45 x Pr 6.46'dir

Hiz referansini tug takimindan alan siiriiciide, tug takimi gikarildi

Tus takimini takin ve sifirlayin
Hiz referansini baska bir kaynaktan segmek igin, hiz referansi segicisini degistirin

AC voltaj girisi faz kaybi veya bilyiik besleme dengesizligi algilandi

Her (¢ fazin da mevcut ve dengeli oldugunu dogrulayin
Giris gerilim seviyelerinin dogru oldugunu kontrol edin (tam ytiikte)

Y[1k seviyesi, stirlicliniin faz kaybi kosullari altinda hata vermesi icin %50 - 100 arasinda
olmalidir. Striicti, motoru bu hata baslatiimadan énce durdurmaya galisacaktir.

Gii¢ modiilii faz kaybi algilama

Her Ug¢ fazin da mevcut ve dengeli oldugunu dogrulayin
Giris voltaji seviyelerinin dogru oldugunu kontrol edin (tam yikte)

I¢ gii¢c besleme arizasi

TUm Solutions Modules (C6zim Moddilleri)'ni kaldirin ve sifirlayin
Arayiiz serit kablolarini ve baglantilarini kontrol edin (sadece boy 4, 5, 6)
Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

10 V harici glic kaynaginin akimi 10 mA' den yiiksek

Terminal 4'e giden kablo sistemini kontrol edin
Terminal 4'teki ylki azaltin

24V dahili giic kaynagi asin yiiklii

Suriicuniin toplam kullanici yiki ve Solutions Modules (C6zum Modulleri), dahili 24 V gli¢
kaynag! limitini asti

Kullanici ylku; strtctnan dijital gikislari, SM-1/0O Plus dijital ¢ikislar, surliciiniin ana kodlayici
beslemesi ve SM-Universal Encoder Plus kodlayici beslemesinden meydana gelir

*  YUku azaltin ve sifirlayin

+  Dis bir 24 V >50 W gli¢ kaynagi saglayin

*  Tum Solutions Modules (C6ziim Modiilleri)'ni kaldirin ve sifirlayin

Gii¢ modiilii gii¢ besleme arizasi

Tum Solutions Modules (C6ziim Modiilleri)'ni kaldirin ve sifirlayin
108 Arayiz serit kablolarin ve baglantilarin butiinlugini kontrol edin (sadece ebat 4, 5, 6)
Donanim arizasi - Tedarikgiye bagvurun

ST\ Al EEPROM'daki besleme kesilmesinde kayit parametreleri bozulmusg

Glg¢ kapatma kayit parametreleri kaydedildiginde, guictn kaldirildigini gosterir

Siiricl, basariyla kaydedilen son gii¢ kapatma parametre setine geri donecektir

37 Bu hatanin, surtclye bir sonraki gug verilisinde meydana gelmesini saglamak igin, bir kullanici
kaydi (Pr xx.00" 1000 veya 1001' getirin ve surticlyu sifirlayin) gergeklestirin veya suriicliye
normal sekilde siriclinin glclini kesin

Otomatik ayarlama(autotune) veya acik ¢evrim vektor modu 0 veya 3'te baslatma sirasinda
direng dlgme arizasi

Motor gli¢ baglantisini kontrol edin

EEPROM'daki kullanici kayit parametreleri bozulmusg

Kullanici parametreleri kaydedildiginde, gucin kaldiriidigini gosterir
Sdric, basariyla kaydedilen son kullanici parametre setine geri dénecektir

36 Bu hatanin, suriciye bir sonraki gug¢ verilisinde meydana gelmesini saglamak igin, bir kullanici
kaydi (Pr xx.00'1 1000 veya 1001' getirin ve suUriclyu sifirlayin) gergeklestirin
114 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Hata Teshis
Harici tusg takimi ile siiriicii arasinda RS485 seri iletisim kaybi

Sdrlicy ve tus takimi arasindaki kabloyu yeniden takin
Kabloyu kontrol edin

Kabloyu yenisiyle degistirin

Tus takimini yenisiyle degistirin

30

LBNIBIIG MUSAND

SLX.dF Solutions Module (C6ziim Modiilli) yuva X hatasi: Yuva X'te kurulu Solutions Module tipi

ue|IBlIg unin

degisti
202’13‘09’ Parametreleri kaydedin ve sifirlayin
SLX.Er Solutions Module (G6ziim Modiilii) yuva X hatasi: Yuva X'teki Solutions Module bir ariza
i algiladi
202, 207, | Pr15/16/17.50'deki degeri kontrol edin. Ayrintili bilgi igin bkz. ilgili Solutions Module Kullanici
212 Kilavuzu - Ariza Teghis bélumi

EID 6.2 Solutions Module (C6ziim Modiilii) yuva X hatasi: Solutions Module X donanim arizasi

wnjniny| yiuexsyy

200, 205, | Solutions Module (GC6zim Modduli)'niin dogru sekilde takilmasini saglayin
210 Solutions Module (C6zim Modulu) igin tedarikgiye bagvurun

SLX.nF Solutions Module (G6ziim Modiilii) yuva X hatasi: Solutions Module kaldinldi

Solutions Module (C6zim Modulu)'nin dogru sekilde takilmasini saglayin
Solutions Module (C6zim Modduli)'ni yeniden takin
Parametreleri kaydedin ve siriclyd sifirlayin

203, 208,
213

nwnjnny|
yupiel3

Solutions Module hatasi: Siirlicii modu degisti ve Solutions Module parametre
yonlendirmesi su anda yanlis

Sifirla digmesine basin
Hata giderilemiyorsa, surticinlin tedarikgisiyle irtibata gegin

Solutions Module (G6ziim Modiilii) yuva X hatasi: Solutions Module denetim birimi zaman disi

uayleiseg

Sifirla digmesine basin
Hata giderilemiyorsa, surticiniln tedarikgisiyle irtibata gegin

2. iglemci Solutions Module (C6ziim Modiilii) kodunda tanimlanan kullanici hatasi

Bu hatanin nedenini bulmak igin, SM-Applications (SM-Uygulamalari) programi sorgulanmalidir

J9jasewesed
[EIET

40 - 89 Bu hatanin nedenini bulmak i¢in, SM-Applications (SM-Uygulamalari) programi sorgulanmalidir

t099 2. iglemci Solutions Module (C6ziim Modiilii) kodunda tanimlanan kullanici hatasi

Bu hatanin nedenini bulmak igin, SM-Applications (SM-Uygulamalari) programi sorgulanmalidir

2. islemci Solutions Module (C6ziim Modiilii) kodunda tanimlanan kullanici hatasi

Bu hatanin nedenini bulmak i¢in, SM-Applications (SM-Uygulamalari) programi sorgulanmalidir

LAk PRV 2. islemci Solutions Module (G6ziim Modiilii) kodunda tanimlanan kullanici hatasi

Bu hatanin nedenini bulmak igin, SM-Applications (SM-Uygulamalari) programi sorgulanmalidir

[SCEERAVC N 2. islemci Solutions Module (G6ziim Modiilii) kodunda tanimlanan kullanici hatasi

AYVOLHVIAS |ewansied niojo

168 - 174 | Bu hatanin nedenini bulmak igin, SM-Applications (SM-Uygulamalari) programi sorgulanmalidir

t216 2. iglemci Solutions Module (C6ziim Modiilii) kodunda tanimlanan kullanici hatasi

m Bu hatanin nedenini bulmak igin, SM-Applications (SM-Uygulamalari) programi sorgulanmalidir
th Motor termistor hatasi

Motor isisini kontrol edin
24 Termistori kontrol edin
Pr 7.15 = VOLt seklinde ayarlama yapin ve bu islevi devre disi birakmak igin stirlicliyd sifirlayin

“ Motor termistor kisa devresi

Motor termistor kablosunu kontrol edin
25 Motoru / motor termistérind yenisiyle degistirin
Pr 7.15 = VOLt seklinde ayarlama yapin ve bu islevi devre disi birakmak igin stirlicliyd sifirlayin

m Otomatik ayarlama, tamamlanmadan once durdu

Sirlcu, otomatik ayarlama sirasinda takildi
Otomatik ayarlama sirasinda, kirmizi durdurma anahtarina basildi

18 Otomatik ayarlama prosediirii sirasinda, SAFE TORQUE OFF (GUVENLI TORK KAPALI) sinyali
(terminal 31) etkin durumdaydi
Unidrive SP Kullanim Kilavuzu 115
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Hata Teshis
Konum geribildirimi degismedi veya atalet testi sirasinda gerekli hiza ulagilamadi (bkz. Pr 5.12)

Motorun serbestge dondiginden emin olun, 6rn. frenin serbest konumda olmasi
Geribesleme cihazi kablo baglantilarinin dogrulugunu kontrol edin

1" Pr 3.26'nin dogru sekilde ayarlandigini kontrol edin

Geribildirim parametrelerinin dogru sekilde ayarlandigini kontrol edin

Motor iler kodlayici arasindaki baglantisini kontrol edin

Konum geribildirim yonii yanhs veya atalet testi sirasinda motor durdurulamadi (bkz. Pr 5.12)

Motor kablosunu kontrol edin
12 Geribildirim cihazi kablo sisteminin dogrulugunu kontrol edin
Iki motor fazini degistirin (sadece kapali gevrim vektor)

Siiriicii kodlayici baglantisi hatali yapildi veya aralik disi atalet 6lgiildi (bkz. Pr 5.12)

Motor kablo sisteminin dogrulugunu kontrol edin
Geribildirim cihazi U, V ve W kablo baglantisinin dogrulugunu kontrol edin

Bir otomatik ayarlama sirasinda, siiriicii kodlayici U sinyal arizasi

Geribesleme cihazi U fazi kablo baglantisini kontrol edin
Kodlayiciyi yenisiyle degistirin

Bir otomatik ayarlama sirasinda, siiriicii kodlayici V sinyal arizasi

Geribesleme cihazi V fazi kablo baglantisini kontrol edin
Kodlayiciyi yenisiyle degistirin

Bir otomatik ayarlama sirasinda, siiriicii kodlayici W sinyal arizasi

Geribesleme cihazi W fazi kablo baglantisini kontrol edin
Kodlayiciyi yenisiyle degistirin

Motor kutbu sayisi yanhs ayarlandi

Geribesleme cihazi igin devir kontroll yapin
Pr 5.11'de kutup sayisinin dogru ayarlandigini kontrol edin

Gii¢ modiilii tanimlanamayan hata

Gug¢ modulleri arasindaki birbiriyle baglantili tim kablolari kontrol edin
Kablolarin gurtlti kaynaklarinin uzagindan gegmesini saglayin

Onboard PLC programi: siiriicii lizerindeki Onboard PLC program dosyasina erigilemiyor

Surlictyu devre disi birakin - siirlici etkinlestirildiginde, yazma erisimine izin veriimez
Onboard PLC programina su anda bagka bir kaynak erigiyor - diger eylem tamamlandiginda
yeniden deneyin

(VG Onboard PLC programi, sifira bolmeye galigti

“ Programi kontrol edin

Onboard PLC program degiskenleri ve iglevi, izin verilen RAM alanindan fazlasini kullanarak,
UP OFL - 9
cagrilari bloke eder (yigin tagmasi)

“ Programi kontrol edin

UP ovr Onboard PLC programi, aralik digi parametre yazmaya calisgti

Programi kontrol edin

UP PAr Onboard PLC programi, var olmayan bir parametreye erismeye caligti

“ Programi kontrol edin

UP ro Onboard PLC programi, salt okunur bir parametreye yazmaya calist

Programi kontrol edin

UP So Onboard PLC programi, salt yazilir bir parametreyi okumaya ¢aligti

93 Programi kontrol edin

UP udF Onboard PLC programi hatayi tanimlayamadi

97 Programi kontrol edin

(VI SATEI I Onboard PLC programi bir hata talep etti

“ Programi kontrol edin

uv Ara devre DC gerilimi diigiik gerilim esigine ulasti.

AC besleme gerilim seviyesini kontrol edin
Siiriicii gerilim degeri(Vac) Gerilim esigi altinda (Vdc) UV sifirlama gerilimi (Vdc)

1 200 175 215
400 350 425
575 ve 690 435 590
116 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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Alarm belirtileri

Herhangi bir modda, asagidaki kosullardan biri meydana geldiginde, 2. sirada
goéruntilenen verilerle ddntsumli olarak bir alarm yanip séner. “Autotune”, “Lt” ve “PLC”
disinda, herhangi bir alarmi kaldirmak igin islem yapilmadigi takdirde, strtict sonunda
hata verir. Alarmlar, her 10 saniyede bir yanip sénen “PLC” disinda, her 640 milisaniyede

LeNBIE HUSAND

bir yanip sdner. Alarmlar, bir parametre diizenlendidi sirada goruntilenmezler. s
=]
Tablo 10-2 Alarm belirtileri 2
Alt ekran Aciklama £l
Fren direnci agiri yUki =
=
Stirlictideki fren direnci 12t akiimiilatori (Pr 10.37), siriicinin hata verecegi ve fren IGBT'sinin etkin olacagi §
degerin %75.0'ina ulasti. =
“ Sogutucu veya kontrol paneli veya inverter IGBT asiri sicaklik alarmlari etkindir E_'
+  Sdrict sogutucusunun sicaklidi, bir esige ulasti ve 1si ylikselmeye devam ederse, sirticti O.ht2 hatasi 3
verecek (bkz. O.ht2 hatasi).
veya Z m
=
+  Kontrol PCB etrafindaki ortam sicakhg, asiri 1si esigine yaklasiyor (bkz. O.CtL hatasi). g )
=
ovLd Motor agiri yuki =
Stiriictideki motor 1%t akiimiilatérii, stiriiciiniin hata verecegi ve surticudeki yiikin >%100 olacagi degerin
%75'ine ulasti. -
Auto tune 2
u ) o
(Otomaik ayarlama) Otomatik ayarlama devrede §
Otomatik ayarlama proseduri baglatild
“Auto” ve “tunE” ekranda donisiimll olarak yanip sénecektir. -
3
Bir limit anahtarinin etkin oldugunu ve motorun durmasina yol agacagini gosterir (6rn. ileri referansli ileri limit 23
anahtari, vb.) g
Onboard PLC programi galigiyor
Bir Onboard PLC programi kuruldu ve galisiyor. Alt ekranda, her 10 saniyede bir yanip sénen “PLC”
gorintilenecektir.

AYVOLHVIAS |ewansied niojo
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Durum belirtileri
Tablo 10-3 Durum belirtileri

Ust ekran

Aciklama Siriici cikis kati

Yenileyici yapilandirma modu etkin
Regen Unitesi etkinlestirildi ve beslemeyle senkronize edildi.

Etkinlegtirildi

AC Besleme kaybi

Siiriici, AC beslemenin kayboldugunu algiladi ve DC ara devre gerilimini, motorun hizini Etkinlestirildi
keserek korumaya galigiyor.

Motora uygulanan DC

T~ o - Etkinlestirildi
Suriict, DC enjeksiyon frenlemesi uyguluyor.
Hiz kesiyor
prara— y Etkinlestirildi
Sdricl, motorun hizini yavaslatiyor.
Engelle
Siirlicti engellendi ve galistirlamaz. Devre digi
Siirtict etkin sinyali, terminal 31'e uygulanmadi veya Pr 6.15, 0'a ayarlandi.
Konumlama . o
T " — — Etkinlestirildi
Sdirict, motor milini konumluyor/yénlendiriyor.
Hazir
- Devre digl
Sdricl galismaya hazir.
o Galisryor Etkinlestirildi
Sdricl galigiyor.
Taryor . o
Etkinlegtirildi

Regen> Siirlicl etkinlestirildi ve hatta senkronize ediliyor.

Durma veya sifir hizda tutma

Sdricd, sifir hizda tutuyor. Etkinlestirildi
Regen> Siirlicl etkinlestirildi, ancak AC besleme gerilimi ¢ok diisik veya DC ara devre
gerilimi hala yukseliyor ya da duguyor.

Hata kosulu

prrr—n - - - P TrT— Devre disi
Surlict hata verdi ve artik motoru kontrol etmiyor. Hata kodu, list ekranda géruntilenir.

Tablo 10-4 Baslatma sirasinda ortaya gikan Solutions Module ve SMARTCARD
durum gostergeleri

Alt ekran

Aciklama

Baslatma sirasinda, SMARTCARD'dan siriicliye bir parametre seti aktariliyor.

Sdric, baglatma sirasinda SMARTCARD'a bir parametre setini yaziyor.

loAding
Surlict, bir Solutions Module (GC6zim Modull)'ne bilgi yaziyor.

118 Unidrive SP Kullanim Kilavuzu
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UL Listesi bilgileri

Boy 0 surtciuler, UL gerekliliklerini karsilamak Gzere tasarlanmisgtir.
Boy 1 - 6 surtculer, hem UL hem de cUL gerekliliklerini karsilamak tzere tasarlanmistir.

Control Techniques UL dosya numarasi E171230'dur. UL listesinin dogrulamasi, UL
web sitesinde bulunabilir: www.ul.com.

Ortak UL bilgileri
Uygunluk

Siirtict, UL listeleme gerekliliklerine, sadece asagidakiler gerceklestirildiginde uyum saglar:

»  Suricu, UL50 tarafindan tanimlandigi sekliyle, tip 1 veya daha iyi bir muhafaza icine
kurulmustur.

«  Slrdclnun calismasi sirasinda, ortam hava sicakhgi 40 °C 'yi gegmemektedir

»  Sekil 3-8 Boy 0 - 6 stirtictiniin ézellikleri | sayfa 25'de belirtilen terminal sikma
torklart.

«  Siricu kontrol kati, harici bir gli¢c kaynagi (+24 V) tarafindan besleniyorsa, bu
kaynak UL Sinif 2 glic kaynagdi olmalidir.

Motor asir yiik koruma

Sirlcl, motor asin yik korumasi saglar. Varsayilan asiri yik koruma seviyesi, striicinin,
acik cevrim modunda tam yik akiminin (FLC) %150'sinden fazla ve kapali gevrim vektor
veya servo modlarinda tam ytk akiminin (FCL) %175'inden fazla degildir. Korumanin
dogru sekilde calisabilmesi igin, motor nominal akiminin Pr 0.46 (veya Pr 5.07)'ye girilmesi
gerekir. Koruma seviyesi, gerektiginde %150'nin altinda olacak sekilde ayarlanabilir.
Ayrintili bilgi i¢in Unidrive SP Kullanici Kilavuzu'na bagvurun. Saricu ayrica, motor termal
korumasi da saglar. Bkz. Motor termal koruma bolima / Unidrive SP Kullanici Kilavuzu.

Asin Hiz Korumasi
Sdricu, asirt hiz korumasi saglar. Bununla birlikte, ylksek giivenirlikte bagimsiz bir
asiri hiz koruma cihazina esdeger koruma seviyesi saglamaz.

Giuce bagh UL bilgileri
Unidrive SP boy 0 - 6
Uygunluk

Siirtict, UL listeleme gerekliliklerine, sadece asagidakiler gerceklestirildiginde uyum saglar:

Sigortalar

Boy 0 -3

* AC beslemesinde, dogru UL listeli hizli karakterli sigortalar (30 A'ya kadar sinif CC
veya sinif J, ve 30 A Uzeri sinif J), 6rn. Bussman Limitron KTK-R serisi, Ferraz
Shawmut ATMR serisi veya esdegeri, kullanilir. Surucl, sigortalar yerine kompakt
salter (MCB) kullaniliyorsa, UL'ye uyum saglamaz.

Sigortalar konusunda ayrintili bilgi igin, bkz. Tablo 2-1 / kisim 2.1 Degerler | sayfa 8.

Boy 4 -6

* AC beslemede, UL listeli Ferraz HSJ (Yuksek hizli J sinifi) sigortalar kullanihr.
Sdrlci, burada belirtilenler yerine diger sigortalar veya MCB'ler kullaniliyorsa,
UL'ye uyum saglamaz.

Sigortalar konusunda ayrintili bilgi igin, bkz. Tablo 2-2 / kisim 2.1 Degerler | sayfa 8.
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Alan kablo sistemi

Boy 0 -4

*  Kurulumda sadece sinif 1 60/75 °C bakir tel kullanilir

Boy 5 ve 6

*  Kurulumda sadece sinif 1 75 °C bakir tel kullanilir

Alan kablo konnektorleri

Boy 4 -6

» Alan kablo sistemi gui¢ devresini sonlandirmak igin, UL listeli tel konnektorler
kullanihir, 6rn. lisco TA serisi

AC besleme ozellikleri

Sirucl, 264 Vac rms maksimum (200 V sdiriciler), 528 Vac rms maksimum

(400 V suructuler) veya 600 Vac rms maksimum (575 V ve 690 V suriculer)'de azami
100.000 d/d simetrik Amper sunma kapasiteli bir devrede kullanima uygundur.

Maksimum siirekli ¢ikis akimi
Sdriclt modelleri, Tablo 11-1, Tablo 11-2, Tablo 11-3 ve Tablo 11-4'de gdsterilen
maksimum sirekli ¢cikis akimlarina (FLC) sahip olarak listelenmistir.

Tablo 11-1 Maksimum siirekli ¢ikig akimi (200 V siiriiciiler)

Model FLC (A) Model FLC (A)
0201 2,2 2201 15,5
0202 3,1 2202 22
0203 4,0 2203 28
0204 5,7 3201 42
0205 75 3202 54
1201 5,2 4201 68
1202 6,8 4202 80
1203 9,6 4203 104
1204 1" 5201 130

5202 154

Tablo 11-2 Maksimum siirekli ¢ikis akimi (400 V siiriiciiler)

Model FLC (A) Model FLC (A)
0401 13 2401 15,3
0402 17 2402 21
0403 2.1 2403 29
0404 3,0 2404 29
0405 42 3401 35
1401 2,8 3402 43
1402 3,8 3403 56
1403 5,0 4401 68
1404 6,9 4402 83
1405 8,8 4403 104
1406 1 5401 138
5402 168
6401 205
6402 236
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Tablo 11-3 Maksimum siirekli ¢ikis akimi (575 V siirticiiler)

Model FLC (A) Model FLC (A)
3501 54 3505 16
3502 6,1 3506 22
3503 8,3 3507 27
3504 11

Tablo 11-4 Maksimum siirekli gikis akimi (690 V siiriiciiler)

Model FLC (A) Model FLC (A)
4601 22 5601 84
4602 27 5602 99
4603 36 6601 125
4604 43 6602 144
4605 52

4606 62

Giivenlik etiketi

Konnektorler ve montaj destekleri ile birlikte verilen guvenlik etiketi, UL uyumlulugu igin,
bakim personeli tarafindan agikga gorilecek sekilde, siirlici muhafazasinin i¢ kisminda
sabit bir bélime yerlestiriimelidir.

Etiket, acik bir sekilde “CAUTION Risk of Electric Shock Power down unit 10 minutes
before removing cover (DIKKAT Elektrik Carpmasi Riski, Enerjiyi Kesin, Kapagi
acmadan 6nce 10 dakika bekleyin)” ibaresini belirtir.

UL listesinde mevcut aksesuarlar
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*  SM-Tus takimi + SM-PROFIBUS DP-V1
*  SM-Tus Takimi Plus *  SM-DeviceNet

*  SM-I/O Plus *  SM-I/O Zamanlayici

+  SM-I/O Lite +  SM-1/O 120V

*  SM-Ethernet «  SM-CAN

*+  SM-CANopen +  SM-INTERBUS

*  SM-Universal Encoder Plus * SM-Applications Lite

* SM-Resolver *  SM-Applications Lite-V2
*  SM-Encoder Plus +  SM-SLM

*  SM-Kodlayici Cikis Plus *  SM-Uygulamalari

* 15-way D-type converter *+  SM-I/O PELV

*  SM-Uygulamalari Plus + SM-LON

SM-SERCOS
SM-EtherCAT

SM-I/O 24V Korumali
SM-1/0O 32
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