Teknik Biilten

Hazirlayan : CT Tirkiye

No/Rev. :2017/01 -v1.0

Konu : Yiik Kaldirma Uygulamalarinda Unidrive M Kullanimi

Bu blltende ;

Yik kaldirma uygulamalarinda (ylik asansori,engelli asansori,aski ving vb)
kullanilan Unidrive M200 serisi Drive In parametre ayarlari ve sistem
gereksinimleri anlatiimaktadir.Kullanilan mod acik cevrim (open-loop) olup
ayarlar bu mod Uzerine anlatiimistir.

- Bo6lim 1 : Motor Etiket Degerlerinin Siriclye Tanitilmasi

- Bo6lim 2 : Surlict Genel Parametre Ayarlarinin Yapilmasi

- Bolum 3 : Surlict Fren Kontak Cikisi icin Parametre Ayarlarinin Yapilmasi
- Bo6lim 4 : Kontrol Modu Secimi ve Tune Ayarinin Yapilmasi

- B&lim 5 : Parametre Kaydetme (SAVE Parameters) islemi

- Bo6lim 6 : Baglanti Diyagramlari

- Bolim 7 : Teknik Destek Birimi iletisim Bilgileri
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Boliim 1 : Motor Etiket Degerlerinin Siriiciiye Tanitilmasi

- Suaricu Bilgileri ;
Modeli : Unidrive M200 - 07400770
Rating :37 kW (77 A)
Voltage : 400 V

Versiyon : 01.04.03.04 veya lstii (daha duslik versiyonlarda litfen
Teknik Servis Birimi ile irtibata geciniz. (Par. 00.78 software vers.))

- Motor Bilgileri ;
Akimi: 64 A
Frekansi : 50 Hz
Voltaji : 400V
Devir Sayisi : 1465 rpm
Kutup Sayisi: 4

Power Factor : 0,83
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Not : Unidrive M siirlicide parametre girisi icin 00.xx menustindeki parametreler hizl
parametre erisimi icin tasarlanmistir.Yani diger tim mendtlerdeki belli basl
parametrelere bu mentden ulasmak mamkindur.

Bu bultende parametre ayarlari normal ¢alisma menitlerindeki parametreler
kullanilarak anlatilmaktadir.Bu parametrelerin yaninda parantez icinde gorilen
degerler o parametrenin hizli erisim menisindeki 00.xx parametre karsiligini ifade
etmektedir.Cihaz fabrika ayarlarinda iken sadece 00.xx It mendlere ulasilabilir. Tim
mentlere ulasmak icin 00.010 parametresi ALL ayarlanmalidir.

Fabrika ayarlarinda stirlicii open-loop olarak gelmektedir.Kontroli 00.079
parametresinden yapilmaktadir.Sayet bu mod acilista farkh olarak rfc-A modunda
gelir ve slirici open loop moda alinmak istenirse stiriciide mod degisikligi yapiimasi
ihtiyaci duyacaktir.Bunun icin mod degisikligi bu parametreden ayarlandiktan sonra

enter-giris = ardindan stop/reset

2 butonuna basiimahdir.

Motor etiket degerleri asagidaki parametrelere sirasiyla girilir ;

05.006 (00.039) - Motor Rated Frequency : 50 Hz
05.007 (00.006) - Motor Rated Current : 64 A
05.008 (00.007) - Motor Rated Speed : 1465 rpm
05.009 (00.008) - Motor Rated Voltage : 400 V
05.010 (00.009) - Motor Power Factor : 0,83
05.011 (00.040) - Motor Number of Poles : 4
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Boliim 2 : Siiriicii Genel Parametre Ayarlarinin Yapilmasi

01.006 (00.002) : Maksimum Reference Clamp (Stirticiniin max.
ulasabilecegi frekans degeridir.Ornekte 50 Hz secilmistir.)

- 01.010 (00.017) : Bipolar Reference Enable (ileri/Geri yon calisma
kullanimi icin bu parametre ON olmalidir.)

- 01.014 (00.005) : Reference Selector (Hiz frekans kaynak secimi bu
parametreden ayarlanmaktadir.Ornegimizde PRESET secilerek dahili hiz
bilgileri kullanilarak iki farkl hiz bilgisi (distk hiz — ylksek hiz)
ayarlanmaktadir.

- 01.021 (00.018) : Preset Reference 1 (Hiz Referansi 1.
girisi.Ornegimizde yiiksek hiz 45 Hz olarak bu parametreye
tanimlanmistir.)

- 01.022 (- ) : Preset Reference 2 (Hiz Referansi 2. Girisi.Ornegimizde
disik hiz 15 Hz olarak bu parametreye tanimlanmistir.)

- 02.011 (00.003) : Acceleration Rate 1 (Hizlanma Zamani 1.0rnegimizde
2.5 sn olarak tanimlanmustir.)

- 02.021 (00.004) : Deceleration Rate 1 (Yavaslama Zamani
1.0rnegimizde 2.5 sn olarak tanimlanmuistir.)

- 05.015 (00.042) : Low Frequency Voltage Boost (Dusuk Frekans Voltaj

Boost.ilk kalkis aninda yiiksek kalkis momenti saglar.Ornegimizde % 4.5
olarak tanimlanmistir.)
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- 02.004 (00.028) : Ramp Mode Select (Frenleme ihtiyaci olan
uygulamalarda fren baglantisindan sonra bu parametre FAST olarak

ayarlanir.)

- 10.030 ( - ) : Braking Resistor Rated Power (Frenleme Direncinin kW
cinsinden degeri bu parametreye girilir.

- 10.061 ( - ) : Braking Resistor Resistance (Frenleme Direncinin ohm
olarak degeri bu parametreye girilir.)

Not : Frenleme direng degerleri kullanilan striiciinin modeline gore degisiklik
icermektedir.Frenleme direncine ihtiya¢ duyulan sistemlerde dogru diren¢ degerinin
saptanmasi 6nemlidir , bunun icin litfen Teknik Destek Birimine basvurunuz.
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Boliim 3 : Siiriicii Fren Kontak Cikisi icin Parametre Ayarlarinin Yapilmasi

Not : Unidrive M200 siricllerin yapisinda, bu tarz yik kaldirma uygulamalariigin
kullanilan Fren Makrosu (Yazilimi) bulunmaktadir.Bununla ilgili kullanilan
parametreler asagida anlatilmaktadir.

12.042 (00.046) : BC Upper Current Threshold (Fren Kontrol ¢ikisi icin
tst akim esigi.Ornegimizde % 60 olarak ayarlanmistir.Sistem
gereksinimine gore ayarlanabilir.)

12.043 (00.047) : BC Lower Current Threshold (Fren Kontrol cikisi icin
alt akim esigi.Ornegimizde % 10 olarak ayarlanmistir. Sistem
gereksinimine gore ayarlanabilir.)

12.044 (00.048) : BC Brake Release Frequency (Fren Kontrol icin fren
birakma frekansi. Ornegimizde 2.5 Hz olarak ayarlanmaktadir. Sistem
gereksinimine gore ayarlanabilir.)

12.045 (00.049) : BC Brake Apply Frequency (Fren Kontrol icin fren
tutma frenkansi.Ornegimizde 2.5 Hz olarak ayarlanmaktadir. Sistem
gereksinimine gore ayarlanabilir.)

12.046 (00.050) : BC Brake Delay (Fren Kontrol fren gecikme
zamani.Ornegimizde 0 sn olarak ayarlanmistir.Sistem gereksinimine gére
ayarlanabilir.)

12.047 (00.051) : BC Post-Brake Release Delay (Fren Kontrol fren
birakma &ncesi gecikme zamani.Ornegimizde 0.5 sn olarak ayarlanmustir.
Sistem gereksinimine gore ayarlanabilir.)
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- 12.041 (00.055) : BC Enable (Fren Kontrol Aktif.Bu parametre disable
iken fren kontrol makrosu pasif durumdadir.Sayet stirtictnin réle ¢ikisi
bu is icin kullanilacaksa bu parametre RELAY konuma getirilmelidir.R6le
haricinde sirlictintn Digital 1/0 larda kullanilabilir.Boéyle bir durumda bu
parametre DIGITAL I/O olarak atanir.

- 08.028 ( - ) : Relay 1 Output Source A ( Stirtict role cikisi
atamasi.Ornegimizde bu parametre 12.040 (BC Brake Release) yapilarak
surtcd role gikisinin fren kontrol makrosuna bagli olarak ¢ikis vermesi igin
saglanmistir.)
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Boliim 4 : Kontrol Modu Se¢imi ve Tune Ayarinin Yapilmasi

Suricu genel parametre ayarlarindan sonra asagidaki sirayla kontrol mod
secimi ve tune ayariigin bir dizi islem yapilmaktadir :

- 05.088 ( - ) : Ur mode Pre-Flux Delay (Ur modu ¢alismada motor
calismaya basladigi andaki 6n aki olusumu gecikme zamani.Bu tir ylk
kaldirma uygulamalarinda bu parametre mutlaka 0 olarak
ayarlanmalidir.)

- 05.014 (00.041) : Control Mode Ur olarak segilir.

Daha sonra eger motor tamamen bosta ise hareketli tune, kanca, halat,
redlktor vs baglh ise de statik (hareketsiz) tune islemi gerceklestirilir.

Bunun i¢in 05.12 (00.038) : 1 (statik — hareketsiz) veya 2 ( doner -
hareketli ) secilir ve start a basilir.
(tune islemini 00.005 : keypad alinarak yapmak pratik olacaktir , tune

start icin keypad Uzerindeki yesil run tusuna n bir kere basilmasi
yeterlidir , tune islemi sonunda siricl otomatik olarak stop edecek ve
INH yazisi ekrana gelecektir.Daha sonra 00.005 parametresi tekrar
PRESET a alinir.)

Tune islemi bitince ana ekranda INH yazisi ¢ikacaktir.Parametreler kaydedilerek
surlcu enerijisi kesilip tekrar verilerek ayarlar tamamlanmis olur.

Not : Tune isleminin ardindan default ayarlarda “0” olan 05.017 , 05.024 ve 05.025
motor stator resistance ve enduktance parametre degerlerine otomatik olarak yeni
hesaplanmis degerlerin gelmis olmasi gerekir.

Not : Simdiye kadar anlatilanlar bir stirtici bir motor kullanilan uygulamalar igin
gecerlidir.Yuk kaldirma uygulamalarinda multi-motor sistemleri yani bir strlict birden
fazla motor kullanilan sistemlerde bulunmaktadir.Béyle bir uygulama kullanimi igin
lutfen Teknik Destek Birimi ile irtibata geciniz.
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TUm ayarlardan sonra siiriiclide default degerlerden farkli olarak degistirilen

parametrelerin 6zeti asagidaki gibidir ;

Parameter Caption Categories Offline Value Default Value
01.006 Maximum Reference Clamp 45,00 Hz 50,00 Hz
01.014 Reference Selector Preset Al A2
01.021 Preset Reference 1 45,00 Hz 0,00 Hz
01.022 Preset Reference 2 15,00 Hz 0,00 Hz
02.004 Ramp Mode Select Fast Standard
02.011 Acceleration Rate 1 25s 50s
02.021 Deceleration Rate 1 25s 10,0s
05.007 Motor Rated Current 54,00 A 77,00 A
05.008 Motor Rated Speed 1465,0 rpm 1500,0 rpm
05.010 Motor Rated Power Factor 0,83 0,85
05.011 Number Of Motor Poles 4 Poles Automatic Poles
05.014 Control Mode ur url
05.015 Low Freguency Voltage Boost 45% 20%
05.088 Ur Mode Pre-Flux delay 00s 05s
08.025 Digital Input 05 Destination A 1,045 1,041
08028 Relay 1 Oufput Source A 12,040 10,001
11.034 Drive Configuraiion Preset AV
11.044 User Security Status All Menus
11.079 Drive Name Characters 1-4 —
11.080 Drive Name Characters 5-8 —
11.081 Drive Name Characters 9-12 —-
11.082 Drive Name Characters 13-16 et
12.041 BC Enable Relay Disable
12.042 BC Upper Current Threshold 60 % 50 %
12.044 BC Brake Release Freguency 2,50 Hz 1,00 Hz
12.045 BC Brake Apply Frequency 2,50 Hz 2,00 Hz
12.046 BC Brake Delay 00s 1.0s
12.047 BC Post-brake Release Delay 0,5s 10s
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Boliim 5 : Parametre Kaydetme (SAVE Parameters) islemi

TUm bu parametre ayarlarindan sonra enerji kesilip tekrar gelmesi durumunda
hafizadaki ayarlarin silinmemesi icin parametre kayit isleminin yapilmasi
gerekmektedir.

Bunun i¢in keypadden herhangi sonu sifir olan bir meniye gelinir.(XX.00)

enter-giris butonuna basilarak parametre igerisine girilir.Cikan
ekranda NONE yazisi belirecektir.Tekrar enter-giris butonuna basilir ve NONE

=l
ibaresinin yanip sondigu gorilir.Bu durumda yukar| ok tusuna

basilir ve SAVE yazisi ekrana ¢iktiginda stop/reset butununa
basilarak kayit islemi sonlandirilir.Son olarak kayit onaylanmissa SAVE yazisi

NONE a tekrar donecektir.
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Boliim 6 : Baglanti  Diyagramlari

C— = fren direnc baglanti uclari

Anahtar
. Gig deden etiketi

. Role 1 baglantilan

. Opsiyon modilia yuvasi 1

@ @ *._o

. Motor badlantidar

. Topraklama baglantilan
. AC gic kaynag: baglantilan
. Kontrol baglantilarn
. DC bara +
DC bara -

O Z)}@ _ 15_ Fren terminali
o b e < e

I
>
{n R = = R I o e 8 1 I - I L

OH—¢ |l meme ot

o L DBOAD

SorGcindn alt tarafindan, motor
UV W ) m [U] o baflantiar (4) ve AC glc kaynad (6)
badlantilarinin detayl gérindmi.

° Fren Direnci - Siricl Besleme Girisleri ve Motor Cikislari Baglantilari
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7 1| ov
- Gerilim hizr referans:
T gSIE girisi (Al 1)
()] 4 | +10v gk
.-"".‘-‘- e a a
'S'| 8 | Relares sagm Terminal 5 | Terminal 14 Secilen referans
0 0 On ayarh uz 1 {01.021)
i 1 On ayarh hiz 2 {01.022)
(,9 1 0 On ayarh huz 3 {01.023)
1 1 On ayari iz 4 {01.024)
Analog cikig 1
®| £ (motor frekansi )
% Q)] 9 | +24v ik
Dijital cikig
—0 | a (sifir frekans)
e ([11] s etkiniestime
1 _®|T2 ller calistrma
! —IEI|TS Geri galistirma
_—_'-""’# e
—®|14 Referans segimi
° Drive Enable (siiriicti etkin) — ileri/Geri Start ve Hiz Secim Giris
Klemens Baglantilar
=1 1 1 I
Rile 1
- S[+1]
: ] |
- =1
. Fren Kontaktor igin Strlct Role Cikis Klemens Baglantilari
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Boliim 7 : Teknik Destek Birimi iletisim Bilgileri

Yasin Colak | Technical Sales Support Engineer | Global Sales and Solutions
Control Techniques — Leroy Somer | Control Techniques A.S

Icerenkoy Mh. Topcu Ibrahim Sk. No: 13 Atasehir | 34752 | Istanbul | Turkey

T +902162808604 | M +905305217933
Yasin.Colak@mail.nidec.com | www.nidecautomation.com
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